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Wprowadzenie

Niniejszy podrecznik zawiera informacje, ilustracje oraz objasnienia, ktére wprowadzg
czytelnika w proces prawidtowego programowania i uzytkowania sterownika serii o.2.
Podrecznik ten powinien zosta¢ starannie przeczytany oraz zrozumiany przed przystgpieniem
do instalacji lub uzytkowania urzgdzenia.

W przypadku wystgpienia jakichkolwiek watpliwosci w dowolnym stadium instalacji sterownika
nalezy zawsze skonsultowac sie z profesjonalnym inzynierem elektrykiem, wykwalifikowanym
i przeszkolonym w zakresie norm branzowych i panstwowych.

W przypadku watpliwosci co do sposobu dziatania lub uzytkowania sterownika o2 prosimy
skonsultowac sie z najblizszym dystrybutorem Mitsubishi Electric.

Podrecznik podlega zmianom bez uprzedniego powiadamiania.
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KWESTIONARIUSZ
PROSIMY O WYPELNIENIE | PRZESLANIE FAXEM NA PODANY ADRES

Mitsubishi Electric cieszy sie na catym Swiecie uznaniem za swe wysitki w statym rozwoju
i poszerzaniu granic automatyzacji przemystu. Niekiedy uzytkownicy nie zwracajg uwagi na
dbato$¢ o jakos¢ dostarczanej wraz z wyrobami Mitsubishi Electric dokumentacji. Zawsze
z wdziecznoscig przyjmujemy wszelkie zwigzane z tym uwagi i komentarze naszych klientow.
Niniejszy kwestionariusz zostat przygotowany dla Ciebie, czytelniku, w celu tatwego wyrazenia
i przestania nam faxem swoich spostrzezen. Oczekujemy na Twojg opinie.

Prosimy przestaé na nr faxu: Nazwisko uzytkownika: ...........cccoceinnnennes
MPL Technology SP. Z 0.0. e e e e e e e
Biuro Zarzadu FIrma: e
(12) B32 47 82 e ———————————————

Adres: .

Prosimy zaznaczy¢ odpowiedni kwadrat:

W jakim stanie dotart niniejszy podrecznik? [IDobry [lLekko uszkodzony[1Bezuzyteczny

Czy podrecznik bedzie przechowywany w segregatorze? LTak CINie

Jaka jest Twoja opinia o sposobie przedstawienia informacji: ~ [lJasny L1Zagmatwany

Czy objasnienia sg tatwe do zrozumienia? [Tak [IDo przyjecia [1Bezuzyteczne
Tred¢ ktérego rozdziatu (rozdziatdw) sprawia najwiecej trudnoSCi? ........ceevvvivvviieeeeeerieiiiieeeeenn.
Czy ktores ilustracje sg niejasne? CTak CINie

L= =Y = L L (o] (=X
Co sadzisz o uktadzie podrecznika? CWtasciwyIDo przyjecia Lzty

Jakg czeéc¢ (fragment) szczegblnie nalezatoby poprawiC?..........eeeveviieieieeieeeen e
Czy potrzebna informacja moze tatwo zostaé znaleziona z pomocg spisu treéci? ....................
Jesli to mozliwe, prosimy okresli¢ swoje doswiadczenie zawodOWE: .........cceeeeceeeeeeeeeecceeeeenenn.
Ewentualne ogélne komentarze o dokumentacji Mitsubishi Electric: .............cooviiiiiiiiiiiinnnnen,

Dziekujemy za poswiecenie swego czasu ha wypetnienie kwestionariusza. Mamy nadzieje, ze
zardwno produkt, jak i jego dokumentacja bedg fatwe w uzyciu.
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Wytyczne odnosnie bezpieczenistwa uzytkownika i zabezpieczenia sprzetu

Niniejszy podrecznik zawiera informacje, dotyczgce uzytkowania sterownika 2. Podrecznik
przeznaczony jest dla przeszkolonego i kompetentnego personelu. Pod tym pojeciem rozumie
sie nastepujgce osoby;

a ) Inzynierowie, odpowiedzialni za planowanie, projektowanie i konstrukcje systeméw
automatyki z uzyciem sterownika o2, powinni by¢é kompetentni i przeszkoleni w zakresie
odpowiednich norm branzowych i panstwowych, oraz w petni zorientowani
w zagadnieniach bezpieczenstwa systeméw automatyki.

b ) Pracownicy stuzb utrzymania ruchu i serwisu muszg by¢ kompetentni i przeszkoleni
w zakresie odpowiednich norm branzowych i panstwowych. Powinni takze byé
przeszkoleni w zakresie eksploatacji i konserwacji kompletnego urzadzenia, wtagczajgc
w to petng znajomos¢ zwigzanej z nim dokumentacji. Konserwacja powinna byé
prowadzona zgodnie z obowigzujgcymi zasadami bezpieczenstwa.

c ) Operatorzy kompletnego urzadzenia powinni by¢ przeszkoleni w zakresie uzytkowania
go w sposbb bezpieczny i skoordynowany, zgodnie z obowigzujgcymi zasadami
bezpieczenstwa. Operatorzy powinni takze by¢ zaznajomieni z dokumentacjg
techniczno-ruchowg kompletnego urzgdzenia.

Uwaga: termin ,kompletne urzgdzenie” oznacza urzadzenie dowolnej produkcji, zawierajgce
lub wspétpracujgce ze sterownikiem.

Symbole, uzywane w podreczniku

W dalszej czesci podrecznika uzywane sg okreslone symbole, zadaniem ktérych jest
uwypuklenie szczego6towych informacji, zwigzanych z zapewnieniem bezpieczenstwa
uzytkownika i zabezpieczenia nienaruszalnosci sprzetu. Przy kazdym napotkaniu dowolnego
z ponizszych symboli nalezy przeczyta¢ i zrozumie¢ zamieszczone obok nich uwagi.

Ostrzezenia dotyczace sprzetu:

1) Oznacza, ze opisane zagrozenie SPOWODUJE uszkodzenie ciata i mienia.

2) Oznacza, ze opisane zagrozenie MOZE SPOWODOWAC uszkodzenie ciata
i mienia.

3) Oznacza szczegdlnie interesujgce dane lub dodatkowe wyjasnienia.
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4) Oznacza, ze przy uzyciu danego elementu oprogramowania nalezy zachowac
szczegOlng uwage.

5) Oznacza szczegoélny punkt, ktérego uzytkownik oprogramowania powinien byé
Swiadomy.

6 ) Oznacza szczegdlnie interesujgce dane lub dodatkowe wyjasnienia.

00 6
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1.

Mozliwosci komunikacyjne

Sterownik logiczny 012 posiada rozbudowane mozliwosci komunikacyjne, obejmujgce zdalne
programowanie, wysytanie wiadomosci tekstowych do telefonéw komérkowych lub skrzynek
e-mail, oraz odczyt i zapis danych z uzyciem dedykowanego protokotu komunikacji. Te
zaawansowane funkcje otwierajg catkowicie nowe mozliwosci wymiany informacji, nie spo-
tykane dotychczas w klasie prostych sterownikéw logicznych.

Sterownik 02 moze zosta¢ uzyty do monitorowania i sterowania maszynami w rozproszonych
obiektach i powiadamia¢ stuzby utrzymania ruchu w przypadku wystgpienia nieprawidtowosci
w pracy lub sytuacji awaryjnej. Zdalne monitorowanie z pomocg oprogramowania AL-PCS/
WIN-E, poczgwszy od wersji 2.00, zapewnia aktualne dane o produkcji oraz stanie maszyny, a
takze umozliwia programowanie lub aktualizacje parametrow bez koniecznosci bezposred-
niego dostepu do maszyny.

Opcjonalny dedykowany protokét komunikacji umozliwia uzytkownikowi transmisje i monitoro-
wanie danych z urzgdzen zdalnych bez uzycia oprogramowania AL-PCS/WIN-E. Programisci
moga pisac specjalizowane programy komunikacyjne, m.in. w jezykach C, C++, Visual Basic
i innych.

Sterownik 0l2 moze wspotpracowaé zarébwno ze standardowym modemem, jak i modemem
GSM.

Najbardziej zaawansowang funkcjg jest mozliwo$¢ wysytania wiadomosci tekstowych do
skrzynek e-mail lub telefonéw komdrkowych. Umozliwia to przesytanie wiadomosci
z odlegtych obiektéw do stuzb utrzymania ruchu lub innego odpowiedzialnego personelu,
skracajgc w ten sposob czas przestojéw i likwidujgc koniecznosé utrzymywania lokalnego
personelu na kazdym obiekcie. Sterownik 0t2 moze wspotpracowaé¢ z modemem GSM lub
modemem standardowym, zapewniajac zdalny zapis lub odczyt programu, monitorowanie
elementéw, ustawianie parametréw blokdéw funkcjonalnych i zmiane stanu wej$¢/wyjsé przy
pomocy komputera PC z oprogramowaniem AL-PCS/WIN-E.

Szczegoétowe informacje dotyczgce dedykowanego protokotu, umozliwiajgcego zdalne
monitorowanie lub ustawianie warto$ci parametrow bez uzycia oprogramowania AL-PCS/
WIN-E, przedstawiono w rozdziatach 5 - 9.

Komunikaty o btedach przygotowane przez uzytkownika pojawiajg sie na wyswietlaczu
sterownika, i stamtad wysytane jako wiadomosci SMS. Zestaw znakéw, dozwolonych dla
komunikacji GSM/SMS przedstawiony jest w rozdziale 2.3. Ztgcze komunikacyjne do
podtgczania modemu standardowego lub modemu GSM znajduje sie z prawej strony

sterownika O(2.

Uwaga: ztagcze komunikacyjne po lewej stronie sterownika moze byé wykorzystane do komuni-
kacji z modemem standardowym, lecz nie z modemem GSM.
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1.1 Konfiguracja systemu

Komunikacja modemowa sterownika serii 0.2 moze by¢ realizowana jedng z czterech metod:
1) Wysytanie wiadomosci SMS do telefonu komérkowego

2 ) Wysytanie wiadomosci tekstowej w wiadomosci e-mail do skrzynki e-mail

3) Dostep zdalny poprzez modem GSM

4) Dostep zdalny poprzez modem standardowy
5) Komunikacja RS-232C z uzyciem dedykowanego protokotu komunikacji

Odpowiednie konfiguracje sprzetowe przedstawiono ponize;.

Uzycie protokotu dedykowanego

Obstuga zdalna (poprzez linie telefoniczna)
Modem Modem

Sterow-

nik 02 [~ ]
1]
il

[ 506060 1 56060 ]

Obstuga zdalna, e-mail (komunikacja GSM)

Komputer PC
- oprogramowanie
narzedziowe
(AL-PCS/WIN-E)
D - protokot dedykowany

Modem
r GSM —
L Modem 1 cooo] ||

X

- aplikacja e-mail

Wysytanie wiadomosci SMS

Telefon komérkowy
(z funkcjg SMS)
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1.1.1  Wysytanie wiadomosci SMS do telefonu komérkowego

Zawarto$¢ ekranu wyswietlacza jest wysytana jako wiadomo$¢ SMS do telefonu komérko-
wego.

@

N\
Operator
KT - —

[% %0 %89 .. 9999999 [o] @

Tabela 1.1: Konfiguracja ustugi SMS

Lp. Opis
1 | Sterownik serii 0(2

Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB

Modem GSM (z kartg SIM i anteng)

Operator ustugi SMS

Telefon komorkowy

g Al W N
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1.1.2 Wysytlanie wiadomosci e-mail

Wiadomos¢é SMS moze zostaé umieszczona jako tekst w wiadomosci e-mail. Adres e-mail

wprowadzany jest do parametréw systemowych sterownika 0.2 za pomocg oprogramowania AL-
PCS/WIN-E lub za pomoca klawiatury sterownika poprzez jego menu. Szczego6towe
informacje przedstawiono w rozdziale 4.

Tabela 1.2: Przekazywanie wiadomosci e-mail

Lp. Opis
1 | Sterownik serii 002
2 |Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB
3 |Bramka internetowa operatora sieci GSM
4 |Bramka internetowa operatora sieci GSM
5 |Modem standardowy RS-232C
6 |Kabel potgczeniowy RS-232C
7 |PC z oprogramowaniem AL-PCS/WIN-E

Trescig wiadomosci bedzie zawarto$¢ ekranu wyswietlacza w chwili, gdy wejscie bloku funk-
cyjnego GSM/SMS przejdzie w stan WYSOKI.

Ekran wy$wietlacza zawiera 4 wiersze po 12 znakdw, jak na rysunku
obok.

4 wiersze

12 kolumn

Gdy zawartos¢ ekranu umieszczana jest w wiadomoéci e-mail, poszczegolne wiersze sg
tgczone w jeden wiersz o dtugos$ci 48 znakdw.
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1.1.3 Programowanie i monitorowanie z oddalonego PC poprzez modem GSM

Oprogramowanie AL-PCS/WIN-E umozliwia monitorowanie i wprowadzanie ustawien para-
metrow i flag sterownika lub do odczytu i zapisu jego programu.

Oprogramowanie
AL-PCS/WIN-E

Tabela 1.3: Programowanie i monitorowanie poprzez modem GSM
Lp. Opis
1 | Sterownik serii 02
Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB
Modem GSM (z kartg SIM i anteng)
Bramka internetowa operatora sieci GSM
Modem standardowy

Kabel RS-232C wiasciwy dla danego modemu
PC z oprogramowaniem AL-PCS/WIN-E

N O o AW

1.1.4 Programowanie i monitorowanie z oddalonego PC poprzez modem standardowy

Oprogramowanie AL-PCS/WIN-E umozliwia monitorowanie i wprowadzanie ustawien para-
metréw i flag sterownika lub do odczytu i zapisu jego programu z uzyciem standardowych
modemoéw szeregowych.

@ @ _
N Oprogramowanie
\ AL-PCS/WIN-E @
W E W b f )
® @

Tabela 1.4: Konfiquracja modemu standardowego
Lp. Opis
1 | Sterownik serii (02
Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB
Kabel przejsciowy RS-232C
Modem standardowy

Modem standardowy

Kabel RS-232C wtasciwy dla danego modemu
PC z oprogramowaniem AL-PCS/WIN-E

N| o o M| W N
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1.1.5 Kabel posredni RS-232C

Ponizej podano informacje o rozktadzie potgczen w kablu oraz wtykach.

Strona AL2-GSM-CAB Strona modemu
(wtyk zenski DB-9) (wtyk meski DB-25)

®
O,
©, ®
® @
®
® @
® ®
@ ©,
®
® @
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1.2

1.2.1

Komunikacja RS-232C z uzyciem dedykowanego protokotu
komunikacji

Sterownik serii 0.2 moze przesytac i odbiera¢ dane z komputera PC, terminala operatorskiego
lub innego urzgdzenia peryferyjnego z uzyciem dedykowanego protokotu komunikacyjnego.
Programy, obstugujgce protokét dedykowany moga by¢ pisane w C++, Visual Basic, lub innym
jezyku programowania wysokiego poziomu.

Dalsze informacje o protokole dedykowanym zawiera rozdziat 5-8.

Konfiguracja sprzetowa dla protokotu dedykowanego

Urzadzenie peryferyjne wystepuje w tej konfiguracji jako Master. Komunikacja odbywa sie po
taczu komunikacyjnym 1:1 w standardzie RS-232C.

=1 g

@0 ®oeo

Tabela 1.5: Konfiguracja dla komunikacji z uzyciem protokofu dedykowanego

Lp. Opis
1 | Sterownik serii Ol2

Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB
Kabel posredni RS-232C (patrz rozdziat 1.2.2)

Al WIN

PC lub inne urzadzenie peryferyjne

1.2.2 Rozklad potaczen kabla potgczeniowego RS-232C

Rozktad stykéw oraz typ wtykdéw kabla potgczeniowego RS-232C pokazano na rysunku
ponizej. Rozktad potaczen jest symetryczny, za$ obydwa wtyki sg jednakowe, wiec
podtgczenie do kabla AL2-GSM-CAB i urzgdzenia peryferyjnego moze by¢ wykonane
dowolnym z nich.

(wtyk zenski DB-9) (wtyk zenski DB-9)

@OROEOE
QOOEOEE
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NOTATKI
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2. Wiadomosci SMS i modem GSM

Wiadomoéé SMS moze by¢ wystana przez sterownik o2 do telefonu komoérkowego lub
skrzynki e-mail za posrednictwem modemu GSM pod warunkiem, ze odpowiednie parametry
zostaty prawidtowo skonfigurowane. Parametry te mozna ustawi¢ szybko i fatwo przy uzyciu
programu AL-PCS/WIN-E, lub klawiszy panelu czotowego sterownika.

Konfiguracja systemu opisana jest w rozdziale 1.1.

2.1 Ustawianie parametréw przy uzyciu oprogramowania AL-PCS/WIN-E

Program komputerowy AL-PCS/WIN-E udostepnia najtatwiejszg T

metode ustawienia parametrow i wpisania ich do sterownika. Select Controllr Type...
Sposéb komunikacji jest pierwszym ustawieniem, niezbednym LUser Defined lcons ,
do ustalenia w programie AL-PCS/WIN-E. Eunction Icon Set ’
Set wWire Color
Otwérz istniejgcy lub nowy program, a nastepnie wybierz Set Base Color
Option (opcje) z paska menu. Kliknij GSM and Serial Date Fomat
Communication (komunikacja GSM i szeregowa), by otworzyé Change Curent Time
okno dialogowe o tym samym tytule, stuzgce do poczgtkowe;j G5M and Serial Communication...
parametryzacji komunikacji. Dedicated Communicatian...
Select Font
Pazzword
v Girid
v Show Gnd

2.1.1 Okno dialogowe ,,GSM and Serial Communication”

Okno dialogowe GSM and Serial Communication stuzy do okre$lenia sposobu komunikacji
sterownika oraz realizujgcego jg sprzetu.
Dalsze informacje dotyczgce AL-PCS/WIN-E znajdujg sie w ,Podreczniku oprogramowania AL-

PCS/WIN-E”.
Kliknij jedng z ponizszych opcji, by uaktywni¢ komunikacje.
GSM & Seriol Communication |
A)\—Mudem
N G
. | =
e [er 3
—+—(E
(
(™ Bemoie Access )— (F
Dr——C oD

Initialize Modem... — (G
H _— éData Farmat -
[rata Bit Parity Stop Bit Baud R ate

E N L R EEE =l

Ok Cancel | Help |
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(A) Not Use - ustawienie wyjsciowe, uzywane jeéli komunikacja nie jest wykorzystywana.
Polecenie AT nie bedzie wysytfane.

(B) Modem - ustawienie uzywane, jezeli do sterownika o2 bedzie podtgczony modem
standardowy w celu uzyskania zdalnego dostepu.

(C) GSM - ustawienie uzywane, jezeli do sterownika a2 bedzie podtgczony modem GSM
w celu wysytania wiadomosci SMS lub uzyskania zdalnego dostepu.

(D) Other (Inne) - ustawienie uzywane w celu komunikacji z uzyciem protokotu
dedykowanego.

(E) Pin Code (Kod PIN) - Kod PIN uzywany z modemem GSM

(F) Remote Access (Dostep zdalny) - ustawienie, zezwalajgce na dostep zdalny poprzez
modem GSM

(G) Initialize Modem (Inicjalizuj modem) - zostanie wydane polecenie AT, inicjalizujgce
modem. Dalsze informacje zawiera rozdziat 2.1.2.

(H) Data Format (Format danych) - ustawienia portu szeregowego i protokét komunikac;ji.

2.1.2 Opcja ,Initialize Modem”

Po kliknieciu w klawisz Initialize Modem wyswietlane jest okno Initialize Controller Modem
(Inicjalizuj modem sterownika). Okno to stuzy do wprowadzenia polecenia AT dla modemu
oraz czasu opdznienia po witgczeniu zasilania (Power On Delay).

Initialize Controller Modem |-

Initialize Cormmand
A) \< AT E DS 0=2011 &0 0% BNG 0 DR )
Pover On Delay
B H IE| Sec
[0t 10)

QK. I Cancel Help

A) Okno ,Initialize Command” (Polecenie AT)
Wprowadz polecenie AT dla modemu. Okno wypetniane jest automatycznie, jesli wybrano
jeden z prekonfigurowanych typéw modemow, patrz rozdziat 2.1.3.

B) Okno ,,The Power On Delay” (Opd6znienie po wtgczeniu zasilania)

Opcja ta okresla czas w sekundach, ktory sterownik o2 odczeka po wtgczeniu zasilania, zanim
wysle polecenie inicjalizacji modemu. Opd6znienie to moze by¢é pomocne dla zapewnienia, ze
modem jest gotowy odebraé sygnat ze sterownika 02 w przypadku istnienia réznicy czaséw
zalgczania modemu i sterownika.
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2.1.3 Inicjalizacja prekonfigurowanych modeméw GSM

W przypadku uzycia opcji Modem lub GSM, mozliwy jest wybo6r prekonfigurowanego
modemu. Kliknij w strzatke w dot, by rozwing¢ liste modemow.

G5M & Serial Communication E2
— Modem
" Mot Use
" Modem
f+ G5M
T~ Femote focess
 Other
Initialize Madern... |
— D ata Format
Data Bit P arity Stop Bit Baud Rate
E = fHoe = 52 EE =l

s | e |

Wybierz z listy jeden z prekonfigurowanych modemow, a odpowiednie polecenie AT zostanie
automatycznie wprowadzone do okna ,Initialize Command”.

Powyzej przedstawiono przyktadowe okno dialogowe dla prekonfigurowanego modemu GSM.

Prekonfigurowane modemy GSM
W tabeli 2.2. zawarto dane modemu GSM, prekonfigurowanego dla sterownika 0.2.

Tabela 2.1: Ustawienia prekonfigurowanego modemu GSM

MEPALE Model Polecenie AT
producenta
Siemens M20T ATE0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W
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Sktadnia polecenia AT dla modemoéw GSM
W ponizszej tabeli przedstawiono informacje o zawartosci polecenia AT dla modeméw GSM.

Tabela 2.2: Skiadnia polecenia AT dla modemow GSM

uzytkownika

pamieci nieulotnej

: L. Przyktadowa
Pozycja Tresé —
wartos¢ M20T
Aktywacja polecenia echo Tryb Echo Off EO
Liczba dzwonkéw przed o
automatyczna odpowiedzig na Wigcz automatyczng odpowiedz po dwu S0=2
; dzwonkach
wezwanie
Wybierz tryb pracy DSR DSR zawsze poziom WYSOKI &S0
» Okresla tryb pracy TE po odbiorze
Wybierz lokalng kontrole przeptywu danych z TA: brak +IFC=00
danych TE-TA » Okresla tryb pracy TE po odbiorze ’
danych z TA: brak

Raport o btedach sprzetu Uaktywnij kod wynikowy i uzyj wartosci +CMEE=1
komérkowego liczbowej
Wybierz statg predkos¢ lokalng Predkos$¢ transmisji: 9600 bps +IPR=9600
Zapisz aktualny parametr do profilu | Profil uzytkownika jest zapisywany w &W

Uwaga:
Inne parametry dla modemu GSM Siemens M20T mozna dotgczy¢ poprzez edycje pliku GSM.ini.
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Uwaga:

Modem GSM Siemens M20T zostat przyjety jako podstawowy modem GSM dla sterownikow
serii 02, jednak jesli uzytkownik uzyje dowolnego modemu z innym poleceniem AT, mozliwe
jest dotgczenie dodatkowych polecen AT.

Jezeli program AL-PCS/WIN-E zostat zainstalowany w katalogu Program Files:

C:\Program Files\Alvis\BIN

Prosze odnalez¢ plik GSM.ini, zawierajacy tres¢ polecen AT dla celdéw konfigurowania mode-
méw GSM w programie AL-PCS/WIN-E.

Zawartosc¢ pliku GSM.ini:

; This is GSM.ini File, used to Display GSM Modem Models

; and their Initialization commands. This file is used

; while Initializing the Controller GSM.

; Please add any new Modem models and Initializing commands
; only at the end of the file. An example is given below:

;1="USRoboticsXXX","AT&F"

; Here ,1" is serial number in increasing order

; "USRoboticsXXX" is GSM Modem model

;  "AT&F" is the initializing command (Max 64 Chars).

EModem]

1="New",
2="SIEMENS M20T","ATE0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W"

Kierujac sie powyzszymi instrukcjami mozna w prosty sposob dotgczyé nastepny modem
GSM z wiadciwym poleceniem AT.
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2.1.4 Blok funkcyjny GSM/SMS

Blok funkcyjny GSM/SMS wysyta wiadomos¢ SMS po podaniu sygnatu wejsciowego.
Wprowadzenie i edycja wiadomosci SMS jest mozliwa z programu komputerowego AL-PCS/
WIN-E, po dwukrotnym kliknieciu w ikone GSM/SMS, co spowoduje otwarcie okna dialogo-
wego SMS, opisanego w rozdziale 2.1.5.

Jezeli w tym samym czasie dwa lub wiecej blokéw funkcyjnych SMS probuje wysta¢ wiado-
mos¢ SMS, ten ktory potgczy sie pierwszy wysyta wiadomosé, w miare koniecznosci z wyko-
rzystaniem trzech préb ponowienia komunikacji. Pozostate bloki zostang ustawione w stan
oczekiwania. Wszystkie bloki wys$lg swe wiadomosci w kolejnosci.

A)

A) Sygnat wejsciowy

Sterownik o2 wysyta wiadomo$¢ SMS do wybranego adresata po podaniu sygnatu wejsciowego.
Operacja bedzie kontynuowana nawet jedli sygnat wejsciowy zostanie w tym czasie wytgczony,
az do pomys$inego wystania wiadomosci lub wykorzystania trzech prob ponownego wystania.

Sygnaty wejsciowe sg ignorowane gdy wyijscie bloku jest w stanie WYSOKIM lub gdy blok jest
ustawiony w stan oczekiwania.

B) Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy przechodzi w stan WYSOKI po pomysinym wystaniu wiadomos$ci SMS lub
po zakonczeniu ostatniej proby wystania.

Jezeli sygnat wejsciowy, ktéry zainicjowal operacje pozostaje w stanie WYSOKIM, sygnat
wyjsciowy takze pozostanie w stanie WYSOKIM.

Jezeli sygnat wejsciowy zmienit swoj stan na NISKI podczas operacji wysytania wiadomosci, sygnat
wyjéciowy pozostanie WYSOKI na czas jednego przebiegu programu po zakohczeniu wysytania,
po czym przejdzie w stan NISKI. Po przej$ciu sygnatu inicjujgcego w stan NISKI, nastepne
pojawiajace sie sygnaly sg ignorowane az do przejscia sygnatu wyjéciowego w stan NISKI.

C) Wyijscie stowa

Stan transmisji moze by¢ kontrolowany przez sprawdzenie wartosci bitow stowa wyjsciowego
bloku. Dane mogg by¢é monitorowane w programie AL-PCS/WIN-E lub przez podtaczenie
wyjscia stowa do bloku funkcyjnego wyswietlacza.

Tabela 2.3: Wartosci bitow stowa wyjsciowego

Bit Opis

b0 Transmisja zakoriczona

b1 Trwa transmisja lub powtorna proba

b2 Transmisja w stanie oczekiwania

b3 Transmisja zakoriczona niepowodzeniem

b4 Transmisja nie wykonana z powodu btedéw parametréw SMS
b5 - b15 Zarezerwowane, zawsze réwne 0
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Po przej$ciu sygnatu wejsciowego w stan NISKI, stowo wyjéciowe zostanie wyzerowane
(wszystkie bity zostang ustawione w stan 0) po zakonczeniu komunikacji.

Uwaga:
warto$¢ stowa wyjsciowego jest wySwietlana w formacie szesnastkowym. W celu konfrontacji

wartosci stowa wyjéciowego z danymi tabeli 2.3 nalezy przekonwertowaé stowo do postaci
dwéjkowej. Jednoczesnie kilka bitéw stowa moze mie¢ wartos¢ 1.

Stan sterownika w cato$ci mozna zobaczy¢ w oknie dialogowym Diagnosis of Controller
(Diagnostyka sterownika), opisanym w rozdziale 4.

2.1.5 Przesytanie krétkich wiadomosci tekstowych (SMS)

Okno dialogowe Short Message Service (SMS) stuzy do okreslenia, czy wiadomos$é
tekstowa ma by¢ wystana do telefonu komoérkowego, czy na adres e-mail. W przypadku
wybrania wiadomoséci e-mail nalezy wpisa¢ adres w polu E-mail w dolnej czesci okna
dialogowego. Dla kazdego bloku funkcyjnego GSM/SMS mozna wprowadzi¢ tylko jeden adres

e-mail.

D )\-( SM5 Service Center—)

Ef—

F)

Short Message Service [SM5)

LComment

[+ Display Camment

B
@ Dizplay Signal Number}//(

Setting Vi

_(C

Far kobile

Far E-mail

*alid Period

|+49?8?E?8?8?8

|+489888888888

|24 Hours 0 Minutes

/D,estinatioﬂ

Uze | M anne

| Phore Murnber

O] Telekom

Q Karen D.

Q Furt E.
N

34E5
345456738367
73639887569

Ihewaddless@newaddress. de

~
! / ol
)

Cancel |

Help |

A) Komentarz (Comment)
Wprowadz komentarz identyfikujgcy blok funkcyjny. Komentarz bedzie wyswietlony na ekranie
programu AL-PCS/WIN-E, o ile zaznaczone jest pole ,Display Comment’ (wyswietlaj komentarz)

B) Wyswietlaj numer sygnatu (Display Signal Number)

Zaznacz to pole, aby na ekranie programu AL-PCS/WIN-E byt wyswietlany numer bloku funk-

cyjnego

C) Ustawienia (Setting)
Klikniecie tego klawisza otwiera okno dialogowe SMS Setting (Ustawienia SMS), opisane
w rozdziale 2.1.6. Adresatow wiadomosci SMS wpisuje sie w polu Destination okna dialogo-

wego SMS Setting.
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D) Centrum ustugi SMS (SMS Service Center)
Pole to zawiera dane, opisujgce dostep do operatora ustugi SMS. Dane te wpisuje sie w oknie
dialogowym SMS Setting, opisanym w rozdziale 2.1.6.

E) Adresat (Destination)

Pole to zawiera trzy numery telefonéw komorkowych lub dwa numery telefonéw komérkowych
oraz kod dostepu do bramki e-mail, ktére sg adresatami wysytanych wiadomosci.

Dla kazdego bloku funkcyjnego GSM/SMS nalezy wybrac¢ jako adresata numer telefonu lub
bramke e-mail.

Wybér numeru telefonu komoérkowego konczy okreslanie adresata dla danego bloku.

Jezeli wybrano bramke e-mail, w polu ,E-mail” nalezy wpisaé adres e-mail adresata. Kazdemu
blokowi SMS mozna przypisa¢ dowolny adres e-mail.

F) E-mail
Wprowadz adres e-mail, na ktéry ma by¢ wystana wiadomos$¢.

2.1.6 Okno dialogowe SMS Setting (Ustawienia SMS)

Okno dialogowe SMS Setting (Ustawienia SMS) jest dostepne z okna dialogowego Short
Message Service (SMS) w kazdym bloku funkcyjnym SMS. Okno to nie jest przypisane do
pojedynczego bloku. Wpisywane dane odnoszg sie do wszystkich blokéw funkcyjnych.

Wartosci parametrow sg danymi wymaganymi przez operatora ustugi SMS do okresélenia
miejsc przeznaczenia wiadomosci. Wiadomosci moga by¢ wysytane do: 1) trzech numeréw
telefonicznych lub 2) dwoch numerdw telefonicznych i jednej bramki e-mail

Ta sama bramka e-mail moze byé uzywana dla wielu adreséw e-mail, wiec jedynym
ograniczeniem ilosci adresow e-mail jest pojemnosé pamieci programu sterownika o2. Kazdy
blok funkcyjny GSM/SMS moze obstugiwa¢ tylko jeden adres e-mail.

SMS Setting l
— 5M5 Service Center ; : \ IC
Walid Period—/ r \
A) Haobilz : J
+A9555555555 |24 IHnurs ID IMmutes
[ i -
Gateway | | | | |
B) | +49444444444 B minutes 24 hours  Bweeks B3 weeks
— Destination
\
D) (L Mobie Phone ) N:Til ZZ:: Humber 1
E) % Gateway )I FiErom I
: Mame 2 Phaone Mumber 2
£2) obie Phone Juisti 49222222222
' Gateway I Hstin *
O T Mame 3 Phane Murber 3
SR THANS [ken +49333333333
" Gateway
Cancel | Help |
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A) SMS Service Center (Centrum Ustugi SMS) - Pole Mobile (Telefony komoérkowe)

A) W polu tym nalezy wpisa¢ numer dostepowy, uzyskany od operatora ustugi SMS w celu
dostepu do sieci komérkowej. Nalezy sprawdzi¢ u operatora ustugi, czy numer telefoniczny
powinien byé poprzedzany migdzynarodowym numerem kierunkowym.

B) SMS Service Center (Centrum Ustugi SMS) - Pole Gateway (Bramka e-mail)

W polu tym nalezy wpisa¢ numer dostepowy, uzyskany od operatora ustugi SMS w celu
dostepu do bramki poczty e-mail. Mozliwe jest, ze bedzie to ten sam numer, co dla ustugi SMS
w sieci komorkowej. Nalezy sprawdzi¢ u operatora ustugi, czy numer telefoniczny powinien
by¢ poprzedzany miedzynarodowym numerem kierunkowym.

C) Valid Period (Okres waznosci)

Jest to okres czasu, przez ktéry wiadomosc¢ jest przechowywana na serwerze operatora
ustugi. Oprogramowanie zezwala na wybor od minimum pieciu minut do maksimum - ponad
63 tygodni. Parametr ten jest kontrolowany przez operatora ustugi i moze by¢ przezen
zmieniany.

D) Destination (Adresat) - Pole Mobile Phone (Telefon komérkowy)

Kliknij w kétko Mobile Phone (Telefon komoérkowy), by wprowadzi¢ dane telefonu
komdrkowego. Pole ,Name#”’ moze by¢ uzyte do wpisania opcjonalnej notatki. Numer telefonu
adresata wpisz w polu ,Phone Number#’. Nalezy sprawdzi¢ u operatora ustugi, czy numer
telefoniczny powinien by¢ poprzedzany miedzynarodowym numerem kierunkowym.

E) Destination (Adresat) - Pole Gateway (Bramka e-mail)

Kliknij w kétko Gateway (Bramka), by wprowadzi¢ dane adresowe poczty elektronicznej e-
mail. Pole ,Name#’ moze by¢ uzyte do wpisania opcjonalnej notatki. Numer dostepowy do
poczty elektronicznej, uzyskany od operatora ustugi, wpisz w polu ,Phone Number#”.

Numery te beda uzywane przez wszystkie bloki funkcyjne SMS. Poczta elektroniczna
moze by¢ wysytana do tylu adresow, na ile pozwoli pojemnosc¢ pamieci sterownika o.2.
Wiadomosci SMS moga by¢ wysytanedo maksimum trzech numerow telefonicznych.
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2.2

2.2.1

Wprowadzanie ustawien modemu przy uzyciu klawiszy panelu

czotowego

Parametry, wymagane do wysytania wiadomoséci SMS przez modem
GSM oraz do uzyskania zdalnego dostepu do sterownika o:2 moga by¢
ustawiane z klawiatury panelu czotowego.

Rozpoczynajac z Menu gtéwnego, przejdz do Others / Serial Com /
GSM i wcisnij klawisz OK, by wyswietli¢ ekran jak na rysunku obok.

ComFormat (Format komunikaciji)

Po wejsciu do opcji GSM, pierwszg opcjg jest Comformat. Opcja ta
pozwala ustawi¢ parametry: Data Length (llos¢ bitow danych), Parity
(Parzystosé), Stop Bits (Bity stopu) i Baudrate (Predkos¢ transmisji).
Najczeéciej komunikacja jest mozliwa przy ustawieniach fabrycznych.

Przejdz do parametru, wymagajgcego zmiany.

Data Length (llos¢ bitéw danych)

Serial Com
Not Use
Modem

» GSM

Other Com |

GSM

» ComFormat
GSM Init
GSM Remote

PIN Code
Set SMS
GSM Status

ComFormat
»DatalLength
Parity
Stop bit

Baudrate
Defaul t

Wybierz pomiedzy wartoscig 7 i 8 bitow. Pg t s'i‘fgg th
7 bits
Parity (Parzystos¢) Parity
Wybierz jedng z trzech opciji kontroli parzystosci - None (Brak), s None
Odd (Nieparzyste) i Even (Parzyste). Odd
Even
Stop Bits (Bity stopu) Stop bit
Wybierz ilo$¢ bitéw stopu - 1 bit lub 2 bity. vy 1bi t
2bits

Baud Rate (Predkos¢ transmisji)
Wybierz predkos¢ transmisji - 9600 lub 19200 bit/s.

Default (Ustawienia fabryczne)

Baudrate
»9600 bps
19200 bps

Przywraca sterownik do fabrycznych ustawien parametrow komunikacji: Data Length = 8 bitow,
Parity = None, Stop Bits = 1, Baudrate = 9600 bit/s, poprzez wcisniecie klawisza OK przy
kursorze ustawionym na opcji Default.
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2.2.2 Polecenie GSM Init (Inicjalizacja modemu GSM) GSM Tnit
Modem GSM musi otrzymac¢ polecenie inicjalizacji. Po wybraniu opcji | » Command
DelayTime

2.2.3

GSM Init pojawig sie opcje: Command (Polecenie) i Delay Time
(Czas opdznienia).

Command (Polecenie)
Wybierz Command, by wprowadzi¢ polecenie AT. Szczegotowy opis
polecenia AT powinien by¢ dostepny w dokumentacji modemu.

Wprowadz cigg znakoéw przez wybieranie kolejnych znakéw strzatkami

GSM I nit0O1

Command
[A 1
<=>?@ABCDE

.A”i,v”. Gdy zgdany znak widoczny jest na ekranie, przesun sie w prawo klawiszem , »”.
Wybrany poprzednio znak pozostanie na poprzedniej pozyciji kursora. Nie naciskaj klawisza

OK, zanim caly nie zostanie wprowadzony caly cigg znakéw.

W celu zmiany poprzednio wprowadzonych znakéw cofaj sie klawiszem ,«”.

Delay Time (Czas opOznienia)

Ustawienie tego parametru powoduje opéznienie wystania polecenia
inicjalizacji na czas trwania zalgczania zasilania modemu. Klawisz ,+”
powieksza warto$¢, klawisz ,-” pomniejsza jg w zakresie 0 - 10 sekund.
Zatwierdz ustawiong warto$¢ klawiszem OK.

Pin Code (Kod PIN)

Wprowaazare koau FIN

Aby sterownik a2 mégt wysyta¢ wiadomoéci SMS konieczne jest
wprowadzenie kodu PIN, otrzymanego od operatora ustugi. Uzyj
klawiszy ,+" i ,-”, by wybiera¢ cyfry kodu oraz klawiszy strzatek , »”
i ,<”, aby przesuwac kursor na inne pozycje.

GSM Init

DelayTime
Os

PIN Code
Setup

[****]

Muszg zosta¢ wprowadzone wszystkie cyfry, w przeciwnym wypadku zgtoszony zostanie btgd
kodu PIN (PIN Code Error). W takim przypadku nalezy wcisna¢ klawisz OK lub ESC, by
powrdci¢ do wprowadzania kodu. Po wprowadzeniu wszystkich czterech cyfr nacisnij klawisz

OK, by zatwierdzi¢ wprowadzony kod.

Cancel the PIN Code (Kasowanie kodu PIN)

Aby skasowaé zarejestrowany kod PIN, wejdz w opcje PIN Code
i wcisnij klawisz OK, by zatwierdzi¢ kasowanie kodu.

Uzyj klawisza ESC, by powréci¢ do menu GSM.

OK or

PIN Code
Cancel

ESC
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2.24 Set SMS (Ustawienia SMS)

Menu ustawien SMS stuzy do wpisania numeréw telefonicznych

. p . . Set SMS
dostepu do operatora ustugi, numerdw telefonow komdrkowych |, "quscH
adresatow wiadomosci, kodu dostepu wiadomosci e-mail oraz okresu SMSC2
waznoéci wiadomo$ci. DA1

DA2
DA3
VP
SMSC1 - Numer dostepu do sieci komorkowej operatora ustugi Sot SVS 01

Numer SMSC1 jest numerem, stuzgcym do uzyskania dostepu do S 1
operatora ustugi SMS. Wybieraj cyfry i symbole klawiszami strzatek |9+- ()10123
.A” 1 ,v”. Po wybraniu znaku, przesuwaj sie w prawo lub w lewo
klawiszami strzatek , » " i ,,«”. Nie wciskaj klawisza OK przed wprowadzeniem catego numeru.
SMSC2 - Numer dostepu do bramki e-mail operatora ustugi SMS

. : : Set SMS 01
Numer SMSC2 jest numerem, stuzgcym do uzyskania dostepu do SMSC2
bramki e-mail operatora ustugi SMS. Wybieraj cyfry i symbole i E ]
klawiszami strzatek ,a” i ,v”. Po wybraniu znaku, przesuwaj siew |9+-()]0123
prawo lub w lewo klawiszami strzatek ,»” i ,«”. Nie wciskaj klawisza
OK przed wprowadzeniem catego numeru. Mozliwe jest, ze bedzie to ten sam numer, ktéry
uzywany jest jako SMSC1.
DA1, DA2, DA3 - Numery adresatéw
Wprowadz numery telefon6w komorkowych adresatéw Iub kod SSL1SMS 01
dostepu do bramki e-mail. B E ]
Wybieraj cyfry i symbole klawiszami strzat ,a” i ,v”. Po wybraniu |9+~ ()J0123
znaku, przesuwaj sie w prawo lub w lewo klawiszami strzatek ,»” i ,,«”.
Nie wciskaj klawisza OK przed wprowadzeniem catego numeru.

Mozna wprowadzi¢ trzy numery telefonéw komérkowych adresatéw wiadomosci SMS, kazdy
pod jednym z adres6w DA. Alternatywnie mozna wprowadzi¢ dwa numery telefonéw
komorkowych i jeden kod dostepu do bramki e-mail. Potrzebny jest tylko jeden kod dostepu do
ustugi e-mail, z ktérym mozliwe jest wykorzystanie wielu adres6w e-mail, po jednym dla
kazdego bloku funkcyjnego GSM/SMS.

Validity Period (Okres waznosci)

e . . . . . Set SMS
Okres waznosci jest dyspozycjg dla operatora ustugi, by wiadomos$¢ VP
byta przechowywana na jego serwerze przez okre$lony czas. Kazdy 24 Ohrs
operator ustugi moze prowadzi¢ wtasng polityke co do dozwolonego
czasu przechowywania wiadomosci. Szczegoétowe informacije nalezy
uzyskac¢ od lokalnego operatora ustugi.
Klawiszami ,+” i ,-” mozna zmienia¢ zgdang wartos¢ w zakresie od 5 minut do 63 tygodni.
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2.2.5

GSM Status (Status komunikacji GSM)

Ekran ten umozliwia sprawdzenie stanu komunikacji GSM w naste-
pujacych kategoriach:

Status

Status podany jest jako liczba szesnastkowa, ktérg nalezy prze-
konwertowaé na dwéjkowg celem poréwnania z danymi, zawartymi
w tabeli 4.3 (Rozdziat 4.3). Kody btedéw omdwiono w rozdziale 4.

CME Error - Btad CME

Wartos¢ btedu CME informuje o funkcjonowaniu sprzetu komérko-
wego. Szczegotowe informacje zawiera dokumentacja modemu GSM.
Tabele kodéw bteddw sprzetu przedstawiono w rozdziale 4 niniejszego
podrecznika.

CMS Error - Btad CMS

Warto$¢ btedu CMS informuje o btedach, zwigzanych ze sprzetem lub
siecig. Szczegoétowe informacje zawiera dokumentacja modemu GSM.
Tabele kodéw bteddw przedstawiono w rozdziale 4 niniejszego
podrecznika.

Sigstreng (Signal Strength - Sita sygnatu)
Umozliwia kontrole sity sygnatu modemu GSM.

GSM Status
»Status
CME Error
CMS Error

SigStreng

GSM Status
Status
0O00OO0OH

GSM Status
CME Error
-1

GSM Status
CMS Error
-1

GSM Status

SigStreng
Tabela 2.4: Tabela referencyjna sily sygnatu 0%
Wartos¢ % Odbierany poziom
0 -113 dBm lub mnigj
3 -111 dBm
6~96 -109 do -53 dBm
100 -51 dBm lub wiecej
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2.3 Znaki w Protokole GSM

Ponizsza tabela przedstawia znaki dostepne dla komunikacji GSM/SMS, zdefiniowane przez
standard GSM 03.38. Numery kodowe stuzg tylko dla orientaciji i nie muszg byé wprowadzane
przez uzytkownika. Sterownik o2 obstuguje wiecej znakdw, niz dostepne jest w protokole GSM.
W tabelach 2.6 i 2.7 zebrano znaki dla poszczegdlnych jezykéw, nieobstugiwane przez
protok6t GSM i przedstawiono, jak zostang wys$wietlone w przypadku ich uzycia w wiadomosci
SMS. Dla jezykdw, w ktorych obstugiwane sg wszystkie znaki, nie zamieszczono tabel.

2.3.1 Tabela znakéw GSM

Ponizsza tabela zawiera znaki, ktére sterownik 0.2 moze wysytaé w wiadomosci SMS.
Tabela 2.5: Alfabet podstawowy GSM 03.38

Kod znaku (Hex)| O 1 2 3 4 5 6 7
0 0 A SP 0 i P . p
1 £ _ ! 1 A Q a q
2 $ () “ 2 B R b r
3 ¥ T # 3 C S c s
4 e A o} 4 D T d t
5 ¢ Q % 5 E U e u
6 u I1 & 6 F \Y f %
7 i b4 ‘ 7 G w g w
8 o ) ( 8 H X h X
9 C (C] ) 9 I Y i y
A LF = * J z j z
B %) 1) + : K A k i
C a £ , < L o) | 0
D CR & - = M N m il
E A B > N U n ii
F 4 E / ? o) § 0 a
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2.3.2 Znaki francuskie w protokole GSM

Ponizsza tabela przedstawia znaki alfabetu francuskiego, nie obstugiwane przez protokot
GSM oraz postac, w ktorej zostang one odwzorowane w wiadomosci SMS.

Tabela 2.6: Znaki alfabetu francuskiego w protokole GSM

Rodzaj znaku

Wyswietlany znak

Znaki 02

A

a

A

€

S

1

A

0 a

Znaki GSM

a

e

(0] u

2.3.3 Znaki witoskie w protokole GSM

Ponizsza tabela przedstawia znaki alfabetu wioskiego, nie obstugiwane przez protokét GSM
oraz postac, w ktérej zostang one odwzorowane w wiadomosci SMS.

Tabela 2.7: Znaki alfabetu wloskiego w protokole GSM

Rodzaj znaku

Wyswietlany znak

Znaki 02 a i 0 u
Znaki GSM a 1 0 u
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24

Przyktad programu AL-PCS/WIN-E

Tabela 2.8: Blok funkcyjny GSM/SMS

Funkcja

Ustawiany
obiekt

Opis

Wejscie |

Wejscie sterujgce bloku funkcyjnego GSM/SMS

FB

1) Wykrywa stan WYSOKI wejscia i wysyta wiadomos¢ SMS do
zaprogramowanego adresata.

2) Wysytanie wiadomosci SMS jest kontynuowane nawet jesli stan
wejscia zmieni sie na NISKI.

3) Przejscie wejscia w stan WYSOKI bedzie ignorowane:
a) podczas wysytania wiadomosci
b) w stanie oczekiwania.

4) Btgd komunikacji (np. zajeta linia) spowoduje ponowienie préby
wystania dwa nastepne razy w okresie dwdch minut.

5) Przy trzeciej prébie wyjscie bloku zostanie ustawione w stan
WYSOKI, a na wyjéciu stowa pojawi sie komunikat btedu.

6) Rzeczywisty okres waznos$ci wiadomosci SMS moze odbiegaé od
wartosci ustawionej w sterowniku. Prosimy skonsultowac sie z opera-
torem ustugi.

7) Jezeli wprowadzone sg obydwa numery: Mobile (SMSC1) oraz
Gateway (SMSC2), sterownik automatycznie wybierze droge trans-
misji zgodnie z wybranym adresatem, ktérym moze byc¢ telefon
komérkowy lub adres e-mail.

Wyijscie

1) Wyjscie jest ustawiane w stan WYSOKI:
a) po pomysinym wystaniu wiadomosci
b) po zakonczonych niepowodzeniem trzech prébach wystania
wiadomosci.

2) Jesli w programie wystepuje wiecej niz jeden blok funkcyjny SMS,
zachowywana jest kolejnosé FIFO. *1

3) Dla innych blokéw funkcyjnych dostepne sa:
a) biezgcy status

Uwaga:
*1  Jezeli w jednym programie uzyto wiekszej ilosci blokow funkcyjnych GSM/SMS, uzytkow-

nik musi zachowaé ostroznos¢ przy obliczaniu kolejnosci wysytania wiadomosci. To, ktora
wiadomos$¢ zostanie wystana jako pierwsza, uwarunkowane jest podaniem sygnatu wej-
Sciowego. Jezeli w tym czasie pojawig sie nastepne wiadomosci do wystania, odpowied-
nie bloki zostang ustawione w kolejce w stanie oczekiwania. Poniewaz jednak kolejka
oczekiwania jest uzalezniona od przebiegu programu, jezeli po jednym jego skanie ste-
rownik nie wysle wiadomosci, np. z powodu zajetosci linii, kolejnos¢ wystania pozostatych
wiadomosci nie bedzie juz zaleze¢ od kolejnosci pojawiania sie impulséw wejsciowych,
lecz wytacznie od kolejnosci blokéw funkcyjnych.

Tabela 2.9: Oznaczenia skrocone

Symbol Opis

I Wejscie bloku funkcyjnego GSM/SMS

O Wyijscie bloku funkcyjnego GSM/SMS

W Wyjscie stowa bloku funkcyjnego GSM/SMS
FB Blok funkcyjny
SMS Short Message Service
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Przebiegi czasowe dla bloku funkcyjnego GSM/SMS

Zadanie transmisji jest ignorowane
podczas wysytania wiadomosci SMS

Wejscie

; LA Wiadomosc a
\évl\l/lasdomosc SMS \
Wyijscie

s
Czas 1 skanu

Przyktad programu AL-PCS/WIN-E dla bloku funkcyjnego GSM/SMS

Wykonane

Zadanie
transmisji
101 [ ] PL
8]

R| SR — FL —SMS Aktualny stan=1
Z Off (Bit 0 = ON)

— CP | oo1

Stop Retry Priorytete Wyjscie: ciagte
102 1 Reset + Czas impulsu: | cP ] 002
120.1s (1201 x 100ms)
OR » Czas pauzy:
0.1s (1 x 100ms) Aktualny stan=2
(Bit 1 = ON)

2
3

— ZC | oo03

4<Aktualny stan<7
(Bit 2=ON)

— ZC ] oo4

8<Aktualny stan<15
(Bit 3=ON)

OR |—{ | 005

wln=

L cpP ] oo6

Aktualny stan>16
(Bit 4 = ON)
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3.

3.1
3.11

Dostep zdalny

Ustawienia, konieczne do wysytania wiadomosci SMS przez modem GSM lub do umozliwienia
zdalnego dostepu (odczytu danych i programowania) do sterownika o2 mogg by¢ wprowa-
dzone z uzyciem klawiszy panelu czotowego.

Zdalny dostep mozliwy jest takze przy uzyciu modemu standardowego, lecz nie umozliwia on
wysytania wiadomosci SMS.

Aby mozliwy byt zdalny dostep z komputera PC do sterownika o2, konieczne jest ustawienie
w nim pewnych parametrédw. Parametry te mozna ustawi¢ szybko i tatwo z pomocg oprogra-
mowania AL-PCS/WIN-E, lub w nieco bardziej skomplikowany sposéb z uzyciem klawiszy
panelu czotowego sterownika.
Konfiguracja sprzetu, konieczna dla komunikacji przez modem GSM, opisana jest w rozdziale
1.1.3 niniejszego podrecznika.

Dostep zdalny poprzez modem GSM

Ustawianie parametréw z pomoca oprogramowania AL-PCS/WIN-E

Window Help

Program komputerowy AL-PCS/WIN-E udostepnia
Select Contraller Type. ..

najtatwiejszg metode ustawienia parametréw i wpisania ich _
do sterownika. Sposéb komunikacji jest pierwszym User Defined |cons |
ustawieniem, niezbednym do ustalenia w programie AL- | Eunction lcon Set \
PCS/WIN-E. _
Otwérz istniejacy lub nowy program, a nastepnie wybierz =~ = ¢t e Colr
Option (opcje) z paska menu. Kliknij GSM and Serial = 3&tEBase Color
Communication (komunikacja GSM i szeregowa), by
otworzy¢ okno dialogowe o tym samym tytule, stuzgce do
poczatkowej parametryzacji komunikaciji.

[iate Format
Change Current Time

G5k and Senial Commmunicatior, .
Dedicated Communicatian. ..
Select Fant
Pazgword

v Grid
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3.1.2 Okno dialogowe ,,GSM and Serial Communication”
Okno dialogowe GSM and Serial Communication stuzy do okre$lenia sposobu komunikacji
sterownika oraz realizujgcego jg sprzetu.

W celu uzyskania zdalnego dostepu poprzez modem GSM, nalezy zaznaczy¢ pole GSM,
zaznaczy¢ pole Remote Access (Dostep zdalny) i wprowadzi¢ kod PIN w polu PIN Code.

G5M & Senal Communication
—Modem
= Mot Use
= Modem | ~| | (F
A)\: ~ G5M ) quw ﬂD//
PinCode | )/// (B
(P Bemotedccess )
" Other “\(C
(irialize Modem. | ——— (D
_—( Drata Format—)
E) Data Bit Parity Stop Bit Baud Rate
E =l [None = o S EE =l

Cancel | Help |

(A) GSM - ustawienie uzywane, jezeli do sterownika a2 bedzie podtgczony modem GSM
w celu wysytania wiadomosci SMS lub uzyskania zdalnego dostepu.

(B) Pin Code (Kod PIN) - Kod PIN, uzyskany od operatora ustugi do uzytku z modemem GSM
(C) Remote Access (Dostep zdalny) - ustawienie, zezwalajgce na dostep zdalny poprzez
modem GSM

(D) Initialize Modem (Inicjalizuj modem) - polecenie AT, inicjalizujgce modem.

(E) Data Format (Format danych) - ustawienia portu szeregowego i protok6t komunikacji

(F) Registered GSM Modems - Lista prekonfigurowanych w programie modemow. Lista ta
moze by¢ rozszerzona drogg dopisania danych do pliku GSM.ini.

Dalsze szczegotowe informacje, odnoszace sie do ustawien programu AL-PCS/WIN-E do
zdalnego dostepu przez modem GSM, zamieszczono w rozdziale 2.1.
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3.13

Ustawienia modemu GSM

Liczne parametry i opcje, wymagane do komunikacji przez modem
GSM moga zostac ustawiane z klawiatury panelu czotowego, cho¢
procedura ta jest bardziej ztozona, niz uzycie oprogramowania AL-
PCS/WIN-E.

Rozpoczynajac z Menu gtéwnego, przejdz do Others / Serial Com /
GSM i wcisnij klawisz OK, by wyswietli¢ ekran jak na rysunku obok.

Comformat (Format komunikaciji)

Po wejsciu do opcji GSM, pierwszg opcjg jest Comformat. Opcja ta
pozwala ustawi¢ parametry: Data Length (llos¢ bitbw danych), Parity
(Parzystosé), Stop Bits (Bity stopu) i Baudrate (Predkos¢ transmisji).

Przejdz do parametru, wymagajgcego zmiany.
Data Length (llos¢ bitdw danych)

Wybierz pomiedzy wartoscig 7 i 8 bitow.

Parity (Parzystos¢)
Wybierz jedng z trzech opciji kontroli parzystosci - None (Brak),
Odd (Nieparzyste) i Even (Parzyste).

Stop Bits (Bity stopu)
Wybierz ilo$¢ bitdéw stopu - 1 bit lub 2 bity.

Baud Rate (Predkos$¢ transmisji)
Wybierz predkosé transmisji - 9600 lub 19200 bit/s.

Default (Ustawienia fabryczne)
Przywraca sterownik do fabrycznych ustawien parametréw

komunikacji: Data Length = 8 bitow, Parity = None, Stop Bits = 1, Baudrate = 9600 bit/s,

Serial Com
Not Use
Modem

v GSM

Other Com

GSM

» ComFormat
GSM Init
GSM Remote

PIN Code
Set SMS
GSM Status

ComFormat
»DataLength
Parity
Stop bit

Baudrate
Defaul t

DataLength
»8 bits
7 bits

Parity
» None
Odd
Even

Stop bit
»1bi t
2bits

Baudrate

2400 bps
4800 bps
»9600 bps

poprzez wcisniecie klawisza OK przy kursorze ustawionym na opcji Default.

3.1.4 Polecenie GSM Init (Inicjalizacja modemu GSM) SV Tnit
Modem GSM musi otrzyma¢ polecenie inicjalizacji. Po wybraniu opcji | » Conmand
GSM Init pojawig sie opcje: Command (Polecenie) i Delay Time | DelayTime
(Czas opdznienia).
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3.1.5 Command (Polecenie)

Wybierz Command, by wprowadzi¢ polecenie AT. Szczegotowy opis
polecenia AT powinien by¢ dostepny w dokumentacji modemu.

Wprowadz ciag znakdéw przez wybieranie kolejnych znakdw strzatkami

GSM Inito1
Command
[A 1

<=>7?@ABCDE

.A”i,v”. Gdy zadany znak widoczny jest na ekranie, przesun sie w prawo klawiszem strzafki
»» . Wybrany poprzednio znak pozostanie na poprzedniej pozycji kursora. Nie naciskaj

klawisza OK, zanim caly nie zostanie wprowadzony caty cigg znakow.

W celu zmiany poprzednio wprowadzonych znakéw cofaj sie klawiszem strzatka ,, «”.

3.1.6 Delay Time (Czas opdznienia)

Ustawienie tego parametru powoduje opéznienie wystania polecenia
inicjalizacji na czas trwania zalgczania zasilania modemu. Klawisz ,+”
powieksza warto$¢, klawisz ,-” pomniejsza jg w zakresie 0 - 10 sekund.
ZatwierdzZ ustawiong wartos¢ klawiszem OK.

3.1.7 GSM Remote (Zdalny dostep)

Zdalny dostep z komputera z oprogramowaniem AL-PCS/WIN-E jest
mozliwy przy wybranym ustawieniu ,Permit” (Dozwolone).
Wiadomosci SMS nie moga by¢ wysytane przy wybranym ustawieniu
.Permit’, a moga by¢ wysytane przy ustawieniu ,Forbid” (Zakaz).

3.1.8 PIN Code (Kod PIN)

PIN Code Setup (Wprowadzanie kodu PIN)

Aby sterownik 0.2 mogt wysyta¢ wiadomosci SMS konieczne jest wpro-
wadzenie kodu PIN, otrzymanego od operatora ustugi. Uzyj klawiszy
-+ i,-", by wybiera¢ cyfry kodu oraz klawiszy strzatek ,»” i ,«”, aby
przesuwac kursor na inne pozycije.

GSM Init
DelayTime
Os

GSM Remote
»Forbid
Permi t

PIN Code
Setup

[****]

Muszg zosta¢ wprowadzone wszystkie cyfry, w przeciwnym wypadku zgtoszony zostanie btgd
kodu PIN (PIN Code Error). W takim przypadku nalezy wcisna¢ klawisz OK lub ESC, by
powrdci¢ do wprowadzania kodu. Po wprowadzeniu wszystkich cyfr naciénij klawisz OK, by

zatwierdzi¢ wprowadzony kod.

PIN Code Cancel (Kasowanie kodu PIN)

Aby skasowac¢ zarejestrowany kod PIN, wejdz w opcje PIN Code i wci-
$nij klawisz OK, by zatwierdzi¢ kasowanie kodu.

Uzyj klawisza ESC, by powréci¢ do menu GSM.

PIN Code
Cancel

OK or ESC
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3.2 Dostep zdalny poprzez modem standardowy

Aby mozliwy byt zdalny dostep z komputera PC do sterownika 0.2, konieczne jest ustawienie w
nim pewnych parametré4w. Parametry te mozna ustawi¢ szybko i tatwo z pomoca
oprogramowania AL-PCS/WIN-E, lub w nieco bardziej skomplikowany sposéb z uzyciem kla-
wiszy panelu czotowego sterownika.

Konfiguracja sprzetu, konieczna dla dostepu zdalnego poprzez modem standardowy opisana
jest w rozdziale 1.1.4 niniejszego podrecznika.

3.3 Ustawianie parametréw z pomoca oprogramowania AL-PCS/WIN-E

O phior i
Program komputerowy AL-PCS/WIN-E udostepnia Window Help
najtatwiejsza metode ustawienia parametréw i wpisania =~ 2elect Contraller Type...

ich do sterownika. Spos6b komunikacji jest pierwszym User Defined lcons b
ustawieniem, niezbednym do ustalenia w programie AL- Function lcon Set b
PCS/WIN-E.

Set safire Calor

Otwoérz istniejgcy lub nowy program, a nastepnie set Base Color
wybierz Option (opcje) z paska menu. Kliknij GSM and
Serial Communication (komunikacja GSM i szeregowa),
by otworzy¢ okno dialogowe o tym samym tytule, Lhange Current Time
stuzace do poczatkowej parametryzacji komunikacji.

Date Forrmat

350 and Senal Communication. ..
D edicated Communicatian. ..
Select Font
Fazzword

v Gnd

v Show Grid
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3.3.1

Okno dialogowe ,,GSM and Serial Communication”

Okno dialogowe GSM and Serial Communication stuzy do okreslenia sposobu komunikacji
sterownika oraz realizujgcego jg sprzetu.

W celu uzyskania zdalnego dostepu poprzez modem standardowy, nalezy zaznaczy¢ pole
Modem.

Pola Remote Access, PIN Code i Data Format stajg sie przy zaznaczonym polu Modem
niedostepne.

G5SM & Senal Communication
— Modem
= Mat Usze
AV—— (& Hioden (T =) (B
= GSM I j
FinCode |
™| Bemote Aooess
" Other
( Initialize Modem... | )7 (C
— ['ata Format
[rata Bit Farity Stop Bit Baud Rate
| [-] | | [ | []
Cancel | Help |

(A) Modem - ustawienie uzywane, jezeli do sterownika o2 bedzie podtgczony modem
standardowy w celu uzyskania zdalnego dostepu.

(B) Modem Selection (Wybér modemu) - Wybor sposérod prekonfigurowanych w programie
modemow, opisanych w pliku Modem.ini.

(C) Initialize Modem (Inicjalizuj modem) - polecenie AT, inicjalizujgce modem.

Dalsze szczegotowe informacje, odnoszace sie do ustawien programu AL-PCS/WIN-E do
zdalnego dostepu przez modem standardowy, zamieszczono w rozdziale 2.1.
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3.3.2

3.3.3

3.3.4

Ustawienia modemu standardowego

Sterownik a2 moze zostac¢ skonfigurowany do komunikacji poprzez modem standardowy

z uzyciem klawiatury panelu czotowego.

Rozpoczynajac z Menu gtéwnego, przejdz do Others / Serial Com /
Modem i wciénij klawisz OK.

Wymagane jest ustawienie tylko dwu opcji: polecenia AT i czasu
opdznienia po zatgczeniu zasilania. Informacje te sg wystarczajgce do
inicjalizacji modemu podtgczonego do sterownika o2.

Command (Polecenie)

Wybierz Command, by wprowadzi¢ polecenie AT. Szczegbtowy opis
polecenia AT powinien by¢ dostepny w dokumentacji modemu. Dalsze
informacje zawiera rozdziat 2.3 niniejszego podrecznika.

Wprowadz ciag znakdéw przez wybieranie kolejnych znakdw strzatkami
-A1,v”. Gdy zadany znak widoczny jest na ekranie, przesun sie w prawo
klawiszem ,,»”. Wybrany poprzednio znak pozostanie na poprzednigj
pozyciji kursora. Nie naciskaj klawisza OK, zanim caty nie zostanie
wprowadzony caty cigg znakow.

Serial Com
Not Use
»Modem

GSM

Other Com

Modemlni t
% Command
DelayTime

Modemlni t0O1

Cgmmand
ch: |
yz{| Y11 "#$

W celu zmiany poprzednio wprowadzonych znakéw cofaj sie klawiszem ,, «”.

1.3.4. Delay Time (Czas opOznienia)

Ustawienie tego parametru powoduje opéznienie wystania polecenia
inicjalizacji na czas trwania zatgczania zasilania modemu.

Klawisz ,+” powigeksza wartos¢, klawisz ,-” pomniejsza jg w zakresie
0 - 10 sekund. Zatwierdz ustawiong wartos¢ klawiszem OK.

ModemlIni t
Command
»DelayTime

Modemlni t
DelayTime
Os
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3.3.5

Prekonfigurowane modemy standardowe

W tabeli ponizej zamieszczono dane modemoéw standardowych, prekonfigurowanych w ste-

rowniku o2.

Tabela 3.1: Prekonfigurowane modemy standardowe

Producent Typ modemu Polecenie AT
3com SP560V-P | ATEOQ1&B1&D0&HO&I0&R1&S0S0=2S15=8&W
OMRON ME3314 ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&H0&W
AIWA PV-AF3360 | ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\JO&W

Sktadnia polecenia AT dla modemu standardowego
W ponizszej tabeli przedstawiono informacje o zawartosci polecenia AT dla modeméw stan-

dardowych.

Tabela 3.2: Skifadnia polecenia AT dla modemow standardowych

- . Tresé Przykiadowa wartos¢é
ozycja resé

vl SP560V-P ME3314 | PV-AF3360
Aktywacja polecenia echo Brak EO EO EO
Czestotliwo$¢ sygnatu auto- Dwukrotna S0=2 S0=2 S0=2
odpowiedzi - B B
Wyswietlany kod wyniku Brak Q1 Q1 Q1
Tryb pracy DTR Za"‘\’/f,f(es%°él'°m &D0 &DO &DO
Tryb pracy DSR et &S0 - -
Tryb komunikacji Tryb V.42 bis S15=8 S15=8 &M5
Predkos¢ terminalu przy statej Stata 3B ) \JO
ramce
Schemat kontroli przeptywu Brak - &R1 \QO
Kontrola przeptywu danych Brak &HO &HO )
wysytanych
Kontrola przeptywu danych Brak 810 ) )
odebranych (program)
Kontrola przeptywu danych ) )
odebranych (kontrola RTS) Brak &R1
Zapis w pamieci nieulotnej Zap'i;g%&i?'em &W &wW &W
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Uwaga:

Modemy standardowe 3COM (SP560-V), OMRON (ME3314) i AIWA PV-AF3360 zostaly
przyjete jako podstawowe modemy standardowe dla sterownikéw serii 0.2, jednak jesli
uzytkownik uzyje dowolnego modemu z innym poleceniem AT, mozliwe jest dotgczenie
dodatkowych polecen AT.

Jezeli program AL-PCS/WIN-E zostat zainstalowany w katalogu Program Files:
C:\Program Files\Alvis\BIN

Prosze odnalezé plik Modem.ini, zawierajacy tre$¢ polecen AT dla celéw konfigurowania
modemow GSM w programie AL-PCS/WIN-E.

Zawartos¢ pliku Modem.ini:

; This is Modem.ini File, used to Display Modem Models

; and their Initialization commands. This file is used

; while Initializing the Controller Modem.

; Please add any new Modem models and Initializing commands
; only at the end of the file. An example is given below:

; 1="USRoboticsXXX","AT&F"

; Here "1" is serial number in increasing order

; "USRoboticsXXX" is modem model

;  "AT&F" is the initializing command (Max 64 Chars).

[Modem]
1=IINeWII’IIII

2="3COM SP560V-P","ATE0Q1&B1&D0&HO0&I0&R1&S0S0=2515=8& W"
3="OMRON ME3314","ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&HO&W"

4="AIWA PV-AF3360","ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\JO&W"

Kierujgc sie powyzszymi instrukcjami mozna w prosty sposéb dotgczy¢ nastepny modem
GSM z wtasciwym poleceniem AT.
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4. Diagnostyka systemu wiadomosci SMS

Sterownik 0.2 wyposazono w szereg komunikatéw diagnostycznych, zarbwno w samym sterow-
niku, jak i w oprogramowaniu AL-PCS/WIN-E.

4.1  Wykrywanie przyczyn probleméw komunikacji w sieci komoérkowej GSM
Tabela 4.1: Wykrywanie przyczyn btedéw w komunikacji SMS

Btad Prawdopodobne przyczyny
Sprawdz, czy blok funkcyjny GSM/SMS zostat aktywowany

Sprawdz, czy potgczenia kablowe sg w porzgdku

Sprawdz, czy polecenie AT dla modemu GSM jest prawidtowe
Sprawdz, czy prawidtowo wprowadzono kod PIN

Wiadomo$¢ SMS nie[gprawdz, ¢ rawidlowo wprowadzono numer dostepowy operatora
zostata przestana do usrjrugviv Z, Czy prawidiowo wprowadz u epowy op

telefonu komérkowego

Sprawdz, czy prawidtowo wprowadzono numer telefonu GSM adresata

Sprawdz, czy w bloku funkcyjnym GSM/SMS wybrano prawidtowego
adresata

Sprawdz, czy status GSM w sterowniku lub program AL-PCS/WIN-E nie
sygnalizuje btedu

4.2 Wykrywanie przyczyn probleméw komunikacji e-mail
Tabela 4.2: Wykrywanie przyczyn bledow w komunikacji e-mail

Btad Prawdopodobne przyczyny

Sprawdz, czy blok funkcyjny GSM/SMS zostat aktywowany
Sprawdz, czy potgczenia kablowe sg w porzadku

Sprawdz, czy polecenie AT dla modemu GSM jest prawidtowe

Sprawdz, czy prawidtowo wprowadzono kod PIN

Wiadomo$¢ SMS nie[gprawdz, czy prawidtowo wprowadzono numer dostepowy bramki

zostata przestana do|ntermetowej operatora ustugi
telefonu komérkowego

Sprawdz, czy prawidtowo wprowadzono adres e-mail adresata

Sprawdz, czy w bloku funkcyjnym GSM/SMS jako adresata wybrano
bramke e-mail

Sprawdz, czy status GSM w sterowniku lub program AL-PCS/WIN-E nie
sygnalizuje btedu

2% MITSUBISHI 4-1



Sterowrnik logiczrny 0.2 Diagnostyka systemu wiadomosci SMS 4

4.3 Status komunikacji GSM GSM Status
Ekran ten umozliwia sprawdzenie stanu komunikacji GSM w naste- Z&Et Ef For
pujacych kategoriach: CMS Error

SigStreng

4.3.1 GSM Status (Status komunikacji GSM) GSM Status

Sprawdz stan ustawien modemu GSM i przebieg transmisji wiado- Status

mosci SMS, wykorzystujgc dane z tabeli ponizej. 0000H
Tabela 4.3: Status modemu GSM
Bit Status WYSOKI (1) NISKI (0)
b0 |Modem GSM odpowiada Nie Tak
b1 Inicjalizacja wykonana prawidtowo Tak Nie
b2 Kod PIN wpisany w sterowniku Tak Nie
b3 |Rejestracja w sieci Zarejestrowany zarej e’;lti?owany
b4 |Btad GSM CME Tak Nie
b5 |Btad GSM CSM Tak Nie
b6 | Trwa dostep zdalny *1 Tak Nie
b7-11 | Zarezerwowane Zarezerwowane =0
b12 |Zawarto$¢ wiadomosci SMS Wiadomosé | Brak wiadomosci
b13 |Transmisja SMS w stanie oczekiwania Transmisja Brak transmis;ji
b14 | Trzykrotne niepowodzenie transmisji SMS Tak Nie
bi5 al\rfl(sc:;}ir]ee;vg%{%r@gvhjléutek btednych ustawien bloku Tak Nie

Uwaga:
*1 - Dany bit nie jest zwigzany z ustawieniem opcji Remote Access, ktére jedynie umozliwia

dostep zdalny. Dany bit odpowiada faktycznemu trwaniu dostepu zdalnego.
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4.3.2

Btad CME

GSM Status

Status btedu CME informuje o funkcjonowaniu sprzetu komoérkowego. CME Error
Szczegoétowe informacje zawiera dokumentacja modemu GSM. -1
Tabela 4.4: Kody biedow sprzetu
Wartosé Opis ngto Opis
-1 Brak btedu 17 | Wymagany kod SIM PIN2
0 Uszkodzenie telefonu 18 |Wymagany kod SIM PUK2
1 Brak potgczenia z telefonem 20 |Pamiec petna
2 Blokada ztacza telefonu 21 Nieprawidtowy adres pamieci
3 Operacja niedozwolona 22 |Nie znaleziono
4 Operacja niewykonalna 23 | Uszkodzenie pamieci
5 Wymagany kod PIN PH-SIM 24 |Linia tekstu zbyt dtuga
10 Brak karty SIM 25 | Niedozwolone znaki w linii tekstu
11 Wymagany kod PIN karty SIM 26 |Wybrany numer jest zbyt dtugi
12 Wymagany kod PUK karty SIM 27 | Niedozwolone znaki w wybranym numerze
13 Uszkodzenie karty SIM 30 |Brak ustugi sieciowej
14 Karta SIM zajeta 31 | Timeout sieci
15 Btedna karta SIM 100 |Nieznany btad
16 Niewtasciwe hasto ...256 | Wartoéci do 256 sg zarezerwowane
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4.3.3 Bilad CMS GSM Status

Ponizsze kody informujg o btedach, zwigzanych ze sprzetem lub CMS Error
siecig. Szczego6towe informacje zawiera dokumentacja modemu GSM. -1

Tabela 4.5: Kody bledow sprzetu i sieci

Wartosé Opis Wartos¢ Opis
-1 Brak btedu 315 Niewtasciwa karta SIM
Wartosci wg GSM 04.11
0-127 Aneks E-2 316 Wymagany kod PUK karty SIM
Wartosci wg GSM 03.40
128 - 256 podpunkt 9.2.3.22 317 Wymagany kod PIN2 karty SIM
300 Uszkodzenie sprzetu 318 Wymagany kod PIN2 karty SIM
301 Ustuga SMS zablokowana 320 Uszkodzenie pamigci
302 Operacja niedozwolona 321 Niewtasciwy indeks pamieci
303 Operacja niewykonalna 322 Pamie¢ petna
304 Niewtasciwy parametr trybu PDU 330 Nieznany adres SMSC
Niewtasciwy parametr trybu C i ;
305 tekstowego 331 Brak ustugi sieciowej
310 Brak karty SIM 332 Timeout sieci
311 Wymagany kod PIN karty SIM 340 Brak spodziewanego potwierdzenia +CNMA
312 Wymagany kod PIN PH-SIM 500 Nieznany btgd
. Nieuzywane wartosci w zakresie 256 - 511
313 Uszkodzenie karty SIM .. 511 s3 zarezerwowane
314 Karta SIM zajeta 512 (+) |Kody do uzytku producenta

4.3.4 Sigstrength (Signal Strength - Sita sygnatu) SV Staius

Umozliwia kontrole sity sygnatu modemu GSM. Zasadniczo poprawna SigStreng
praca jest mozliwa przy sile sygnatu nie nizszej, niz 10%. 0%

Tabela 4.6: Tabela referencyjna sily sygnatu

Wartosé % Odbierany poziom
0 -113 dBm lub mniej
3 -111 dBm

6~96 -109 do -53 dBm
100 -51 dBm lub wiecej
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Uwaga:
@ 1) Podczas komunikacji GSM na styki 4 i 7 ztacza RS232C musi by¢ podany sygnat WYSOKI,
w przeciwnym wypadku dane nie bedg przesytane, a modem GSM bedzie sprawiat
wrazenie ,zawieszonego”.

2) Zasilanie sterownika oi2 i modemu musi by¢ wigczane jednoczesnie.

3) Parametry komunikacyjne GSM, uprzednio ustawione, nie moga by¢ modyfikowane ani
przy uzyciu klawiszy panelu czotowego, ani programu AL-PCS/WIN-E gdy sterownik o2
i modem sg on-line. W przypadku dokonania zmian w tym stanie komunikacja sterownika
z modemem zostanie przerwana.

4') Aby wprowadzone ustawienia parametrow komunikacyjnych GSM zostaty przyjete koniec-
zne jest wytgczenie i zalgczenie zasilania sterownika o2. W przypadku modyfikacji tych
parametrow nalezy ponownie wytgczy¢ i zatgczy¢ zasilanie.

5) Prosimy sprawdzi¢ u operatora ustugi obecno$é¢ znaku @ w adresie e-mail. Symbol @
moze by¢ zastgpiony przez symbol ! w przypadku trudno$ci z wysytaniem wiadomosci e-mail
ze sterownika o2.

6 ) Okres waznosci wiadomosci SMS okreslany jest w bloku funkcyjnym GSM lub z pomoca
klawiszy panelu czotowego, jednak wprowadzenie danego okresu czasu nie gwarantuje
jego akceptacji przez operatora ustugi, ktéry moze ograniczyé maksymalny okres
waznosci i w konsekwencji usuwa¢ wiadomosci z serwera bez ostrzezenia.
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NOTATKI
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5. Komunikacja z komputerem PC - protokét dedykowany

Sterownik serii 02 moze przesytaé i odbiera¢ dane do i z komputera PC, terminalu operator-
skiego lub innego urzadzenia peryferyjnego za posrednictwem dedykowanego protokotu
transmisiji. Struktura protokotu komunikacji pomiedzy sterownikiem serii 02 i komputerem

oparta jest na 8-bitowym zapisie dwéjkowym, a nie na ciggu znakéw ASCII.

5.1 Przeptyw danych

Komputer odczytuje dane ze sterownika a2:

Komputer

Kabel posredni AL2-GSM-CAB Stgrg_v;gg oz
(2) RS-232 (3) (4)

———n

Program
Komunikacyjny

9) (8)

@ 1
Dane(6) (5)

O
Pamiec dezyt
Urzadzen

) S
(1) Zadanie komunikacji |T
X

|
|
|
|
o

[
[
[
[
.

A

(2) Potaczenie przez kabel posredni RS-232

A4

(3) Potaczenie przez kabel AL2-GSM-CAB

A4

(4) Interfejs RS-232 sterownika 012

A

_ Odczyt )
(5) System operacyjny —~ Pamie¢ urzadzen

A

Dane
(6) PamieC urzadzeh — System operacyjny

A4

(7) Interfejs RS-232 sterownika 012

A4

(8) Potaczenie przez kabel AL2-GSM-CAB

A4

(9) Potaczenie przez kabel posredni RS-232

A

(10) Dane odpowiedzi

X4m
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Komputer zapisuje dane do sterownika o.2:

Komputer |
P Kabel posredni Al2-GSM-CAB Stgrso_v;/gg oz
(2) RS-232 3) (4)

- —— -

(8) (7) ® [ |

®)

. Zapis
Program Pamiec
Komunikacyjny Urzadzen

. S
(1) Zadanie komunikacji |T

L —— ]

i
i

A

(2) Potaczenie przez kabel posredni RS-232
A

(3) Potaczenie przez kabel AL2-GSM-CAB
A

(4) Interfejs RS-232 sterownika 02
A

_ Zapis o !
(5) System operacyjny — Pamie¢ urzadzen

W
(6) Interfejs RS-232 sterownika 012

A4
(7) Potaczenie przez kabel AL2-GSM-CAB

A
(8) Potaczenie przez kabel posredni RS-232

A4

(9) Polecenie potwierdzenia

Z urzadzenia peryferyjnego do sterownika o2 przez przew6d AL2-GSM-CAB z dotgczonym
kablem posrednim przesytany jest cigg 8-bitowych liczb dwéjkowych. Przesytana wiadomos$¢
zawiera format A albo format B. Dalsze informacje przedstawiono w rozdziale 5.3. Odpowiedz
ze sterownika 02 informuje uzytkownika o stanie linii komunikacyjnej, komunikatach btedéw,
stanach logicznych wyjs¢ binarnych blokéw funkcyjnych, wartosciach parametrow blokow
funkcyjnych i stanie przetgcznikbw czasowych.

Bezposrednio dostepne sa: flagi systemowe i sterujgce, wejscia i wyjscia, klawisze, wejscia
i wyjscia sieci ASI, wejscia analogowe i bity kontrolne. Dla uzyskania dostepu do danych
blokéw funkcyjnych (bity i stowa) konieczne jest wprowadzenie dodatkowych parametrow.
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5.2 Konfiguracja sprzetowa

Urzadzenie peryferyjne wystepuje w tej konfiguracji jako Master, wiec komunikacja nigdy nie

jest inicjowana przez sterownik 2.

Przedstawiona konfiguracja sprzetowa zawiera komputer PC jako Master i sterownik serii 02
jako Slave. Poniewaz sterownik wyposazony jest w ztgcze RS-232C, mozliwa jest jedynie

komunikacja 1:1.

Tabela 5.1: Konfiguracja dla komunikacji z uzyciem protokotu dedykowanego

Lp. Opis
1 Sterownik serii 0.2
2 Kabel potgczeniowy AL2-GSM-CAB
3 Kabel posredni RS-232C
4 PC lub inne urzadzenie peryferyjne

5.2.1 Rozkiad potaczen kabla potaczeniowego RS-232C

Rozktad stykéw oraz typ wtykéw kabla potgczeniowego RS-232C pokazano na rysunku
ponizej. Rozkiad potgczen jest symetryczny, za$ obydwa wtyki sg jednakowe, wiec podtacze-
nie do kabla AL2-GSM-CAB i urzgdzenia peryferyjnego moze by¢ wykonane dowolnym z nich.

Uwaga:

Na styki 4 i 7 po stronie komputera musi by¢ podany sygnat WYSOKI. Przy braku tych

(wtyk zenski DB-9)

(wtyk zenski DB-9)

@OQEOO®OO

QOO

sygnatéw komputer nie bedzie komunikowat sie ze sterownikiem.
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5.3 Format danych w protokole dedykowanym

Format A przy komunikacji z komputerem jest uzywany do kontroli linii komunikacyjnej
pomiedzy komputerem i sterownikiem o2. Stad struktura ciggu znakéw dla odczytu i zapisu
jest identyczna. Szczegotowy opis struktury 8-bitowego ciggu zawiera rozdziat 7.1.

Format A: Kontrola linii komunikacyjne;j

X—w
ozZzm

Komputer

Sterownik 02

X0
POP

Format B przy komunikacji z komputerem jest zasadniczo uzywany do odczytu i zapisu do
wszystkich elementéw wewnetrznych, odczytu i zapisu bitéw i stéw blokdéw funkcyjnych,
przetgczania trypéw RUN/STOP i konfigurowania ustawien przetgcznikédw czasowych.
Struktura ciggu znakow jest wiec znacznie bardziej ztozona niz w formacie A. Szczego6towy
opis struktury 8-bitowego ciggu zawiera rozdziat 8.3.

Format B: Komputer ODCZYTUJE dane ze sterownika a2

T T
Komputer X X
Sterownik 02 = E
T 85T T
X 5 X X
Format B: Komputer ZAPISUJE dane do sterownika o2
T T
Komputer X X
Sterownik 02 S m'% S A
T g s T C
X “E X K
Format B: operacja RUN/STOP
S E
T T
Komputer X
Sterownik 02 - % A
T 5| T C
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6. Ustawienia programu AL-PCS/WIN-E dla protokotu
dedykowanego

Komputer PC i sterownik 02 dziatajg jako para Master-Slave. Komunikacja inicjowana jest
wiec przez komputer (Master) i nie moze zosta¢ rozpoczeta przez sterownik (Slave).
W ponizszym rozdziale opisano niezbedne ustawienia programu AL-PCS/WIN-E (wersja 2.00
lub wyzsza), wymagane dla komunikacji z uzyciem protokotu dedykowanego.

(1) Wybierz projekt (nowy lub istniejacy)

A4

(2) Ustaw domysine parametry komunikac;ji

W
(3) Skonfiguruj dane bitowe blokéw
funkcyjnych

A
(4) Skonfiguruj dane stow blokéw
funkcyjnych

A4

(5) Wpisz projekt do sterownika

A

(6) Wytacz i zatgcz zasilanie

6.1 Ustawienia dla komunikacji GSM i szeregowej

1) Otwérz nowy lub istniejgcy plik danych.
2) Z menu Option (Opcje) wybierz GSM and Serial Communication (Komunikacja GSM
i szeregowa).

ller  Com Window Help

N Select Contraller Type... @
— —  Uzer Defined lconz L
|2 Eunchion [con Set 3

Set e Colar
Set Base Color

Date Format
Change Current Time

G5M and Senal Communication.. .

Dedicated Communication. ..
Select Fant

Pazswiord

Gnd

S bt Erid
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3) Wybierz Other (Inna), co uaktywni komunikacje pomiedzy komputerem i sterownikiem o2
z uzyciem protokotu dedykowanego. Kliknij klawisz OK, by zatwierdzic.

GSM & Serial Communication |
— Modem
Mot Use
" Madem I
= GSM I

L) L

Pin Code
[T Eemote Secess

| Fitraliee M Edem:..

B) — 6 Data Farmat)

Crata Bit Parity Stop Bit Baud Rate

E =] Mere =] =] |gemo =

OF. Cancel Help

A) Other - ustawienie uzywane dla komunikacji z uzyciem protokotu dedykowanego.
B) Data Format - Ustawienia parametrow komunikacji dla portu szeregowego.

Przy wybraniu opcji Other komputer automatycznie ustawia domys$ine wartoéci parametréw
komunikacji pomiedzy komputerem PC i sterownikiem o2.

Tabela 6.1: Ustawienia domysine parametrow komunikacji

Parametr Ustawienie
llos¢ bitobw danych 8
Parzystos¢ None (Brak)
llos¢ bitow stopu 1
Predkos$¢ transmisiji 9600

Uwaga:
Protokot dedykowany dostepny jest w wersji 2.00 i wyzszych programu AL-PCS/WIN-E.
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4) Z menu Option wybierz Dedicated Communication (Komunikacja dedykowana).

Com Window Help
- Select Controller Tope... @

Kl

= = UserDefined lcons (=
J Function lzcon Set b
- Set Wire Color B

Set Bage Colar

D ate Formnat
Change Current Time

258 and Senial Communicatior, ..

Dedicated Communication. ..

Select Font
Faszward
Grid

Shia End

5) Pojawi sie okno dialogowe Dedicated Communication.

Dedicated Communicalisn

A)ié""" E =
10 15]
Cammurication bemon:
Cornin Bit D evice{Paris) Cormm Wond Deviea|Pailz) Preesgram|Eyples]
B . b 0 5000
L 21 50 4700
L. 100 100 4400
FE m/t.p,apﬁ.ad Commurication Bit Devics

i | FBMa CBHo | FB | FEMa
D

oK | Caneel Help

A) Station Number (Numer Stac;ji)

Okre$l numer stacji dla sterownika, z zakresu 0 do 15. Warto$¢ wyjéciowa to 0. Komunikacja
mozliwa jest z jednym sterownikiem o2 przy wykorzystaniu ztgcza RS-232C. Sterowniki o2
potaczone w sie¢ otrzymujg numery wyzsze od O.

Zakres ustawien: 0 - 15.
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B) Pamieé¢ dla komunikacji
Opcja Communication Memory (Pamie¢ dla komunikacji) alokuje blok w pamieci sterownika
dla udostepnianych wartoéci bitu (Communication Bit Devices) lub udostepnianych wartoSci
stowa (Communication Word Devices).

Tabela 6.2: Uzycie pamieci dla komunikacji

llo§¢ udostepnionych
wartosci bitu

llo§¢ udostepnionych
wartosci stowa

Uzycie pamieci (bajty)

0 0 0
50 50 300
100 100 600

W ten sposéb uzyskuje sie dostep do (maksymalnie) 100 standéw wyj$¢ binarnych i 100 war-
tosci parametréw blokéw funkcyjnych. Catkowita objeto$¢ pamieci, dostepna dla uzytkownika,
to 5000 bajtéw przy max. 200 blokach funkcyjnych.

C) Wartosci bitu

Dedicated Communication =]
station  [ET
[0t 15]

Communication b emony

Comm Bit Device[Pointz)

0

50
100

Comm Word Device[Fointz]

0
50
100

Program([Bytez]

5000
4700
4400

Bit Device | word Device I

FB to be specitied

COMPARE

<< Release

[

Communication Bit Device

UP DOwM COLL..

B2 l

Cancel |

Help |

Aby udostepni¢ wartosé bitu, reprezentujgcego stan logiczny wyjscia binarnego bloku funkcyj-
nego, wybierz wolny numer linii w prawym polu Communication Bit Device, a nastepnie wybierz
blok funkcyjny w polu FB to be Specified (Dostepne bloki funkcyjne). Kliknij klawisz Set, aby

przypisa¢ parametr bloku funkcyjnego do adresu komunikacji.

Aby odwotac udostepnianie wartosci bitu, wybierz lini¢, zawierajgca blok funkcyjny, w prawym
polu, a nastepnie kliknij klawisz Release. Linia zostanie wyczyszczona.

Przestane dane beda zawiera¢ stan wyjscia bloku: WYSOKI lub NISKI.
Bloki funkcyjne, nie posiadajace wyjs¢ binarnych, nie pojawiajg sie na liscie.

Uwaga:

Udostepnienie warto$ci bitu jest niemozliwe, jesli jako objeto$¢ pamieci dla komunikaciji wybrano 0.
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D) Parametry blokéw funkcyjnych

Dedicated Communication
Station IEI _|;
[Oto 18]
Communication kMemary
Comm Bit Device[Pointz] Comm ‘word Device[FPointg] FProgram[Bytes)
L 0 i 5000
0 50 50 4700
' 100 100 4400

Bit Device word Device |

FB “word Dutput parameter bo be specified Cormunication *Word device

FEB | FENol Parameter CwMao | FB FEMo | Parame ~
DELAY E1 Set0nD...
DELAY Set0ffD...

DELAY CurdffD. ..

<« Release

e R w RS R g R B O PR LN ]

— =

i | _'ILI
0K | Cancel | Help |

Aby udostepni¢ warto$¢ stowa, reprezentujgcego wartos¢ parametru bloku, zaznacz zaktadke
Word Device (Warto$¢ stowa), wybierz wolny numer linii w prawym polu Communication
Word Device, a nastepnie wybierz potrzebny parametr bloku funkcyjnego w polu FB Word
Output Parameter to be Specified (Dostepne parametry blokéw funkcyjnych, reprezen-
towane stowem). Kliknij klawisz Set, aby przypisaé parametr bloku funkcyjnego do adresu
komunikaciji.

Aby odwota¢ udostepnianie wartosci stowa, wybierz linie, zawierajacg urzgdzenie w prawym
polu, a nastepnie kliknij klawisz Release. Linia zostanie wyczyszczona.

Przestane dane bedg zawiera¢ warto$¢ stowa dla wybranego urzgdzenia.
Bloki funkcyjne, nie posiadajgce parametrow, opisywanych stowami binarnymi, nie pojawiajg
sie na liscie.

Uwaga:
Udostgornienie warloscr sfowa Jest niemoziiwe, /8sl /ako ob/elosc pamiecs dla komunikacy

wybrarno O

Po zakonczeniu konfiguracji konieczne jest zatadowanie programu do sterownika, a nastepnie
wytaczenie i zatgczenie sterownika, zanim mozliwe bedzie uzycie protokotu dedykowanego.
Wytaczenie i zatgczenie zasilania powoduje zapis ustawiern w pamieci wewnetrznej EEPROM
sterownika 02. Jest to konieczne przy kazdej zmianie metody komunikacji (Not Use, Modem,
GSM, Other).
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Sterowrnik logiczrny 0.2 Ustawienia programu AL-PCS/WIN-E dla protokofu dedykowanego 6
6.2 Bloki funkcyjne
Parametry, Wyj-
hé?ng: Symbol bloku Opis reprezentowane Scia
stowem binarne
Uniwer- 1> 000 Blok funkcyjny Boole'a uzywa algebry
saln 2> P TO Boole'a do okreslenia stanu logicznego
Boole¥a 3 wyjscia. Réwnanie logiczne moze zawie- - ]
4> BL rac¢ operatory AND, OR, NAND, NOR, XOR
(BL) i NOT
- 00 Przerzutnik SR podtrzymuje ustawiony stan
Przerzut- 000 wyijsécia, WYSOKI (Set) lub NISKI (Reset).
ik SR S> P ro Mozliwe jest okreslenie priorytetu jednego i -
(SR) R z wejéc¢ dla przypadku, gdy sygnat zostanie
| SR podany jednoczes$nie na obydwa wejscia.
Wyjsciowo priorytet posiada wejscie Reset
| 72000 Impulsator generuje pojedynczy impuls na
Impulsator r wyjsciu, w odpowiedzi na narastajgcy, opa- ) -
(PL) dajgcy lub dowolny front impulsu wejscio-
PL
- wego
000
Przerzut- I O Przerzutnik T zmienia stan logiczny na
nik T C wyjsciu w odpowiedzi na kazdy narastajgcy - |
(ALT) AL front impulsu na wejsciu sterujgcym.
Czas op0znienia frontu
narastajacego B
Blok 000 Blok opézniajacy posiada timer op6znienia x\{grr]tigsffo%'ﬁjzﬁg?agfaqzz
opbznia- I~ P ro frontu narastajgcego i timer opozniajgcy cego 13
iacy C frontu opadajgcego, z indywidualnie usta- Czas op6znienia frontu |
(DL) DL wianymi czasami opé6znienia. Jednostke opadajacego
czasu mozna ustawi¢ na 10ms, 100ms i 1s. Warto$¢ biezgca opoz-
nienia frontu opadaja-
cego
Przerzutnik monostabilny w odpowiedzi na
Przerzut- 000 syghat wejsciowy generuje na wyjsciu
nik mono- 1> P ro impuls okreslonej diugosci. Sposdb gener-| Czas trwania impulsu
stabiln C owania impulsu okreslany jest przez ustaw- | Wartos¢ biezgca czasu u
(OS)y Oos iane parametry i zalezny od wybranych |trwania impulsu
priorytetow. Jednostke czasu mozna
ustawi¢ na 10ms, 100ms i 1s.
llo$¢ lub czas impulsow
000 Wartos$¢ biezaca ilosci
; - . |lub czasu impulséw
Przery- I~ P LO Blok p|>rz,erywacza ger&er_uledna wyjsciu Sel‘lﬁ Czas impuIsS
wacz impulséw, odpowiednio do ustawionych o 5 a« biezaca czasu -
(FL) FL parametrow czasowych. Jednostke czasu imoulsu
mozna ustawi¢ na 10ms, 100ms i 1s. Cz%s pauzy
Wartos$¢ biezaca czasu
pauzy
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Sterowrnik logiczrny 0.2 Ustawienia programu AL-PCS/WIN-E dla protokofu dedykowanego 6
Parametry, Wyj-
'g?ngf Symbol bloku Opis reprezentowane Scia
stowem binarne
000
Pnrﬁ(eéng%- P ro Przetgcznik czasowy przetgcza stan logicz-
sow ny wyjscia zgodnie z ustalonym harmono- *1 |
(ngl TS gramem czasowym
Blok przetgcznika czasowego z funkcjg
Przetacz- 000 edycji (m - maintenance) przetgcza stan
nik qua_ P|- o |logiczny wyjscia zgodnie z ustalonym har-
sowy m monogramem czasowym. Ponadto mozliwa *1 u
(TSm) TSm jest edycja parametréow bloku z menu
gtébwnego przy pomocy klawiszy panelu
czotowego
Licznik inkrementuje swg wartosé biezacg
000 o jeden przy kazdym podaniu impulsu wej-
Licznik IS P LO sciowego. Gdy wartos¢ biezaca zréwna sie | Wartos¢ zadana licznika
(CN) c r z wartoscig zadang, wyjscie ustawiane jest| Wartos¢ |
CN w stan WYSOKI. Wartos¢ biezaca jest|biezgca licznika
zerowana przez podanie sygnatu na wej-
Scie kasujace.
Licznik inkrementuje lub dekrementuje swg
wartos¢ biezacg o jeden przy kazdym poda-
U>— 000 niu impulsu wej$ciowego. Gdy wartosc¢
Licznik DY P LO biezaca zréowna si¢ z warto$cig zadanag, | Warto$¢ zadana licznika
rewersyiny | G r wyj$cie ustawiane jest w stan WYSOKI. | rewersyjnego -
(UD) uD Podanie sygnatu ustawiajgcego (Preset) | Warto$¢ biezaca
P powoduje zréwnanie wartosci biezgcej|licznika rewersyjnego
z zadang i ustawienie wyj$cia w stan
WYSOKI. Wartos¢ biezgca jest zerowana
przez podanie sygnatu na wejscie kasujace.
000 Komparator $ledzi wartos¢ tzjiezchdna jego
) wejsciu w poréwnaniu do zadanego
Kor?(;))?ra > P ro warunku. Warunek moze zawiera¢ opera- 3 -
(CP) CP tory =, >, >=, <, <= i <>. Wypetnienie
warunku powoduje ustawienie wyjscia
w stan WYSOKI.
Prze- 000 Blok funkcyjny przesunigecia i wzmocnienia
suniecie I> P ‘ oblicza wartos¢ wyjscia w oparciu o funkcje
i wzmo- liniowg Y=A/B+X+C, do kt6rej podstawia | Warto$¢ wzmocnienia -
cnienie oG analogowg wartos¢ X z wejscia anal-
(OG) N ogowego (X: AO1 - A08).
000 Blok funkcyjny wys$wietlacza stuzy jako
Wyswie- 1> P ‘ interfejs miedzy uzytkownikiem i blokami
tlacz sterownika. Umozliwia odczyt wartosci - -
(DP) . DP biezgcych, timeréw i zdefiniowanych przez
uzytkownika komunikatow.
Kompara- 000 Komparator okienkowy okresla, czy war-
tor okien- 1> P ro tos¢ wejéciowa znajduje sie pomiedzy ) -
kowy zadanymi granicami gérng i dolng, i odpo-
(ZC) ZC wiednio ustawia stan logiczny wyjscia
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Parametry, Wyj-
'g?ngf Symbol bloku Opis reprezentowane Scia
stowem binarne
Przerzutnik Schmitta poréwnuje wartos¢
wejsciowg z zadanymi granicami gérng
Przerzut- 000 i dolng. Wyj$cie jest ustawione w stan
nik 1> P TO WYSOKI, gdy warto$¢ wejéciowa przekro-
Schmitta czy granice gorng i podtrzymywane w tym - |
(ST) ST stanie, az warto$¢ wejsciowa spadnie
ponizej graniy dolnej. Wartos¢ wejSciowa
poréwnywana jest tylko przy podanym
impulsie wejsciowym
000 Licznik czasu pracy podtrzymuje stan
C WYSOKI na wyj$ciu w czasie maksimum £ 4 :
Heznlk 1 1s P ro 32767 godzin, 32767 minut i 59 sekund. | \yanose zadana godzin
e c Jezeli wejécie przechodzi w stan NISKI, zli- | w28 22 27 :ln - r%inut n
?HM%I HM czona wartos¢ czasu jest podtrzymywana az Wartosé biezaca minut
do wyzerowania impulsem kasujacym, lub a
ponownego podania sygnatu wejsciowego
Detektor predkoéci stuzy do zliczania
impulséw wejsciowych, z max. czestotli-
Detektor I > 000 woscig 20Hz (1kHz dla wej$¢ modutu
rodkosci u> P TO rozszerzajgcego) w zadanym okresie | Warto$¢ zadana okresu -
P (eSPD) C czasu. Gorne i dolne ograniczenie moze | Warto$¢ biezaca okresu
SPD by¢ zadane w zakresie od -32768 do
+32767, za$ okres zliczania moze by¢
zadany w zakresie 1 do 32767 x 10ms
~—000 Modulator PWM generuje fale wyjsciowg
Modulator 14 P Lo impulséw o okresie zadawanym co 100ms B
PWM r w zakresie od minimum 100ms do maksi-| Wartos¢ zadana okresu -
(PWM) PAM mum 3276700 ms. Procentowy wspotczyn- | Warto$¢ biezgca okresu
- nik wypetnienia okresla jakg czesc okresu
zajmuje stan WYSOKI impulsu
Przerzut- — 000 Przerzutnik T zmienia stan logiczny na
nik T | o) wyjsciu w odpowiedzi na kazdy narastajgcy
z podtrzy- C front impulsu na wejéciu sterujgcym. Przy - ]
maniem RAL wytgczonym zasilaniu podtrzymywany jest
(RAL) . stan wyj$cia sprzed zaniku zasilania
Blok 000
dodawa- 1> P -0 Blok dodawania oblicza sume arytmety-|g .o -
nia czng dwu wartosci wejsciowych
(ADD) | ADD
Blok odej [ 900
oK 00€|- 5 P ro Blok odejmowania oblicza réznice aryt-| g .
m(%%aé‘)'a suB metyczng dwu wartosci wejsciowych Roznica .
000
Blok 1> P ro I o .
o Blok mnozenia oblicza iloczyn algebraiczny
mnozenia PATINCT lloczyn |
(MUL) MUL dwu wartosci wejsciowych
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Parametry, Wyj-
'g?ngf Symbol bloku Opis reprezentowane Scia
stowem binarne
_ 000
BI(l)gnciigle- 1> P ro Blok dzielenia oblicza iloraz algebraiczny | lloraz -
(DIV) DIV dwu wartosci wejsciowych Reszta
000
Blok aryt- | 1> p ro Blok arytmetyczn konuje obliczenie
metyczny ; ytmetyczny wyxonu) iczent Wynik |
(CAL) { CAL jako kombinacje operacji arytmetycznych
Blok przesuniecia przekazuje na wyjscie
| > 000 stan wejscia informacyjnego, jaki ma miej-
Blok prze-| T> P |-O sce w chwili przejscia wejscia przesu-
suniecia IS wajgcego w stan WYSOKI. Blok posiada - ]
(SFT) R> SFT wejscia logiczne: informacyjne, przesu-
wajace, ustawiajgce (Set), zerujace (Reset)
i wyjscie logiczne
Blok GSM/ OOOO Blok GSM/SMS wysyta zawarto$¢ wyswie-
SMS 1> P r tlacza jako wiadomos$¢ tekstowg do tele- Stan transmisii -
(SMS) SMS fonu komorkowego lub skrzynki e-mail, np. J
do celéw serwisu zdalnego
Przerzut- 000 : . .
. ) Przerzutnik monostabilny losowy generuje o
hik mono |- P -0 na wyjsciu pojedynczy impuls o przypad- Czas trwania impulsu
stabilny C kowej dtugo$ci w odpowiedzi na sygnat Wartosc biezgca czasu .
losowy ROS wejsciowy trwania impulsu
(ROS)
Przerzut- 000
nik mono- Przerzutnik monostabilny z opdznieniem o
stabilny | > P ro generuje na wyjsciu pojedynczy impuls \?Vzaarfogévgirgg 'Lnapglzzlfsu -
Z przesu- C DOS w odpowiedzi na sygnat wejsciowy, trwania im ulqsu
nieciem z zadanym opéznieniem P
(DOS)
- 000
Prﬁﬁ(rﬁ-m I~ P Lo Przerzutnik T z opéznieniem zmienia stan | Warto$¢ zadana
2 opdznie-| C r swego wyjscia na przeciwny w odpowiedzi | opdznienia -
reiem DAL na kazdy impuls wejsciowy, z zadanym | Warto$¢ biezgca
opO6znieniem opO6znienia
(DAL)
Przerzutnik SR z podtrzymaniem podtrzy-
Przerzut- muje ustawiony stan wyjscia, WYSOKI
nik SR 000 (Set) lub NISKI (Reset). Mozliwe jest okre-
2 poditrzy- S P ro slenie priorytetu jednego z wejsc dla przy-
maniem R padku, gdy sygnat zostanie podany - |
(RSR) RSR jednoczesnie na obydwa wejscia. Wyjs-
ciowo priorytet posiada wejscie Reset. Przy
wytgczonym zasilaniu podtrzymywany jest
stan wyj$cia sprzed zaniku zasilania

Uwaga:

1) Wartosci stbw dostepne sg dopiero po wprowadzeniu nowych ustawien z programu AL-
PCS/WIN-E. Nowe ustawienia nie mogg zosta¢ stworzone przy uzyciu protokotu dedy-
kowanego, wiec mozliwa jest jedynie modyfikacja ustawien przetgcznikow czasowych.

6-9
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6.3

Wprowadzanie ustawien komunikacyjnych dla protokotu
dedykowanego przy uzyciu klawiszy panelu czotlowego

Sterownik o2 musi zostaé skonfigurowany do komunikacji z protokotem dedykowanym. Odpowie-
dnie parametry mogg by¢ ustawiane z klawiatury panelu czotowego lub zatadowane
z oprogramowania AL-PCS/WIN-E. Konfiguracja z pomocg programu AL-PCS/WIN-E jest
najprostsza i najwygodniejsza, tym niemniej mozliwe tez jest jej wykonanie z pomocg klawiszy
panelu czotowego.

Po dokonaniu zmian ustawien w sterowniku, konieczne jest wytgczenie i zatgczenie zasilania

sterownika, by nowe ustawienia dla protokotu dedykowanego zostaty przyjete.

6.3.1 Wyboér z menu giéwnego
Rozpoczynajac z Menu gtéwnego, przejdz do Others / Serial Com, Seri
. . .. . erial Com
zgodnie z rysunkiem obok. Aby uzy¢ protokotu dedykowanego, wybierz Not Use
opcje Other Com. Modem
GSM
»Other Com
6.3.2 Ustawienia opcji Other Com (Inna komunikacja)
. . . . Other Com
Opcja Other Com udostepnia do skonfigurowania parametry: Comformat |, comFormat
(Format komunikacji), Station No. (Nr stacji) i Link Block (Potgcz bloki). Station No
Wszystkie one moga zosta¢ ustawione z panelu czotowego. Link block
6.3.3 Comformat (Format komunikaciji)
ComFormat
Pierwszg opcjag na liscie jest Comformat. Opcja ta pozwala ustawi¢ |»DatalLength
parametry: Data Length (llos¢ bitow danych), Parity (Parzystos¢), Stop | Parity
Bits (Bity stopu) i Baudrate (Predko$¢ transmisji), oraz opcje powrotu | Stop bit
do ustawien fabrycznych Default. Baudrate
Defaul t
Przejdz do parametru, wymagajgcego zmiany.
6.3.4 Data Length (llos¢ bitéw danych)
Wybierz pomiedzy wartoscig 7 i 8 bitow.
DatalLength
Dla protokotu dedykowanego nalezy wybraé 8 bitow. ’ ;3 E : : 2
6.3.5 Parity (Parzystos¢)
Wybierz jedng z trzech opciji kontroli parzystosci - None (Brak), Parity
Odd (Nieparzyste) i Even (Parzyste). » None
Dla protokotu dedykowanego nalezy wybra¢ None. odd
Even
6.3.6 Stop Bits (Bity stopu)
Wybierz ilo$¢ bitow stopu - 1 bit lub 2 bity. Stop bit
»1bi t
Dla protokotu dedykowanego nalezy wybra¢ 1 bit. 2bits
2 MITSUBISHI 6-10
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6.3.7 Baudrate (Predkos¢ transmisiji)
Wybierz predkos¢ transmisji - 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600 lub

Baudrate

19200 bit/s. 2400 bps
4800 bps
Dla protokotu dedykowanego nalezy predko$¢ 9600bit/s. 79600 bps

6.3.8 Default (Ustawienia fabryczne)

Przywraca sterownik do fabrycznych ustawienh parametrow komunikacji: Data Length = 8
bitow, Parity = None, Stop Bits = 1, Baudrate = 9600 bit/s, poprzez wcisniecie klawisza OK
przy kursorze ustawionym na opcji Default.

6.3.9 Station Number (Numer staciji)

Nadaj sterownikowi numer stacji z zakresu 0 - 15. Wartos¢ wyjsciowa giher com
to 0. Station No
Dla pojedynczego sterownika komunikacja wykonywana jest przez No. O
ztgcze RS-232C i numer musi by¢ réwny 0. Dla sterownikow
potgczonych w sie¢ uzywa sie numeréw wyzszych od O.

6.3.10 Link Block (Potacz bloki)

Ustawienie to okresla objeto$¢ danych blokéw funkcyjnych, ktére moga

, . , . . . Other Com
zostac¢ obstuzone przez protokdt dedykowany. W tabeli ponizej podano Link block
dane dla trzech dostepnych opciji. 2
Tabela 6.3: Ustawienia opcji Link Block

Opcja llosé llosé
udostep- udostepnionych udostepnionych
nienia wartosci bitu wartosci stowa

0 0 0

1 50 50

2 100 100

Uwaga:
Niedopuszczalna jest zmiana przez uzytkownika alokacji pamieci udostepnianych wartosci
bitu i wartoéci stowa podczas trwania komunikacji z komputerem; w przeciwnym wypadku

ustawienia wykonane uprzednio przez oprogramowanie AL-PCS/WIN-E zostang utracone.

6.3.11 Wartosci bitu i wartosci stowa dla blokéw funkcyjnych

Udostepniane dla komunikacji wartoéci bitu i wartosci stowa blokéw funkcyjnych muszg mie¢
nadane adresy w pamieci, do uzycia przez protokdt dedykowany. Adresy te mogg zostac
nadane jedynie w oprogramowaniu AL-PCS/WIN-E.
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NOTATKI
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7.

Linia polecen

W niniejszym rozdziale opisano strukture obydwu uzywanych w protokole komunikacyjnym
formatéw danych. 8-bitowy protokét binarny uzywa dwu formatéw danych:

1) Format A
2) FormatB

Protokét opiera sie na wysytaniu przez komputer PC lub urzadzenie peryferyjne polecen dla
sterownika o2 i zwrotnym otrzymywaniu odpowiedzi na te polecenia. Cigg danych, reali-
zujacych te zadania nazywa sie linig poleceh. Linia polecen moze stuzyé do kontroli linii
komunikacyjnej, odczytu i zapisu stanoéw logicznych wyjs¢ binarnych oraz wartosci parame-
trow blokéw funkcyjnych, zdalnego przetgczenia sterownika Run/Stop i do edycji danych
przetgcznikdw czasowych. Dane, zawarte w linii polecen zmieniajg sie w zaleznoséci od
wykonywanego zadania.

Dla transmisji danych przewidziano dwa formaty danych - format A dla kontroli linii komunika-
cyjnej i format B dla przetwarzania bardziej ztozonych instrukcji. Sposob tworzenia i odczytu
linii polecen bedzie szczegbtowo opisany ponize;.

Komunikacja pomiedzy komputerem i sterownikiem o2 jest wykonywana z uzyciem przerwan.
Proces wysytania/odbioru danych zostanie zakonczony po wykonaniu przez blok funkcyjny
wszystkich operacji w jego sekwencji programu. Szczego6towe informacje dotyczace
zaleznoéci czasowych procesu komunikacji zawiera rozdziat 7.4 ,Synchronizacja czasowa
komunikacji”.

Uwagi:
Dia wykornywarnia Komurnikacy wyrmagarne /est:
a) Zatacz zasilanie sterownika o2

b) Przetacz tryb komunikacji szeregowej na Protok6t dedykowany. Uzywajgc klawiszy
panelu czotowego wybierz Serial Com z menu Others. Wybierz i zatwierdZz Other Com,
po czym wytgcz i zatacz zasilanie sterownika, by nowe ustawienia zostaty przyjete.
Alternatywnie, jesli uzywasz oprogramowania AL-PCS/WIN-E, odwotaj sie do rozdziatu
6.

Wymagane pararmetry komummkacy:

a) Predkos$¢ transmisiji: 9600bps
b) llos¢ bitbw danych: 8 bitow
c) Parzystosé: Brak

d) llos¢ bitow stopu 1

e ) Metoda synchronizacji: Half-duplex

f) f) Jesli nie zostang wprowadzone ustawienia parametré4w komunikacji, wymagane dla
protokotu dedykowanego, beda zgtaszane btedy ramki, naktadania sie lub btedy komu-
nikacji. Ustawienia parametréw mozna dokona¢ przy uzyciu klawiszy panelu
czotowego lub oprogramowania AL-PCS/WIN-E, jak byto to opisane wyzej.
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7.1 Format ,,A”

W rozdziatach 7.1 i 7.2 opisano szczegoty protokotu komunikacji dla formatu A i B. W rozdziale
7.3 zamieszczono elementy protokotu, wtadciwe dla obydwu formatéow. Polecenia dla

sterownika o2 zawiera rozdziat 7.6.

Tabela 7.1: Struktura linii polecen w formacie A

Protokét komunikacji
Zl 2| .=
S| =| 8 9o|E
T 8 E S N
X183 |<|5|Q
Komputer L2z
= Sterownik 02 5 2=
< S © | E ©
¢ X312
= S| 5|~
5
4 lub
; =) S
\O - —
S|/ 8 SN B
T 8 g 2/ A2
X3 C|5| K 8
o |z X
FORMAT A
Format A: Tryb kontroli linii
Kod sterujacy
A4
llogé bajtéw komunikagji \
A
‘ Numer formatu ‘
A
Numer stacji
A

‘ Kod sterujacy ‘
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Format ,,.B”
Tabela 7.2

7.2

Struktura linii polecen formatu B

Protokot komunikaciji

(gH) eujon
-uoy ewng
(g7) eujon
-uoy ewng ,
e |
" njuawsa|e (gH) eujosuoy
W uejs ewng
(gH) eujon S92IASP (g1) eujosuoy
-uoy ewng Jo 'ON ewng
(g7) eujon
-UoY ewng 81us8d9|0d W X <OXY
W =X foeys IN nJUSWaIe UE)S ioes N
(gH) : (aH)
MUBWSIS IN ON lew.oH UGBS IN njew.oy JN
(81 (a7)
muswWale IN molfeq 9s0]| UBLLSIS IN mojfeq 9s0]|
njusWale Pody m njuawale Poy| nE=X
MOJUBWIBID STETEE)
950l 0 np3iq po) osol | np3iq po)
olus99I0d mEMm%u? Z<x 81U809]0d mE%%%u? Z<x
bejs IN oes IN iloeys IN Iloeys IN loeys IN foeys IN
5 S}
njewJoy IN nyewJoy IN nyew.oy JN njeuLIo) JN njewlol N njewuoy N
mojfeq 9s0]| moyleq 9s0]| moyfeq 9s0]| mojleq 9s0j| moyjleq 9so]| mojleq 9s0j|
N X =X DX N X N X N X
g ﬁ S |
o o | ! o | oo W
= L E , c Q| =
m w. = — m > = -
© e 2 T =l e NS
E 52 % g S 2 3
pd x o O pd ol n O
1AZ0Aao dOLS/NNY dluszoktezid /SIdvZ

FORMAT B
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Uwaga:

1) Operacja ZAPISU lub przetgczenia (RUN/STOP) w formacie B moze wywota¢ w odpowie-
dzi kod btedu, pomimo wystania standardowej flagi wykonania. Jezeli polecenie jest syn-
taktycznie poprawne, w odpowiedzi wystana zostanie flaga wykonania. Jednak jesli sama
odpowiedz ulega uszkodzeniu, na zakonczenie generowany jest kod NAK.

2) Linia polecen dla zapisywanej wiadomo$ci zostata przewidziana dla dostepu do urzadzen

bitowych, dlatego dla wartoéci stanu urzgdzenia alokowano tylko jeden bajt. Aby zapisac
dane bajtowe, dla wartosci stanu urzgdzenia nalezy alokowa¢ dwa baijty.

Linia polecen dla odczytu i zapisu w formacie B ma strukture odmienng od formatu A. Format B
uzywa bardziej ztozonego ciggu znakéw, by uzyska¢ dostep do wewnetrznych urzgdzen. Ope-
racja zapisu zawiera parametr Device Status (Stan urzgdzenia), okreslajgcy stan logiczny
(WYSOKI/NISKI) lub wartos¢ stowa zapisywanego wejscia/wyjscia.

Ustawienia przetacznikow czasowych obstugiwane sg w formacie B, jednak struktura i zawar-
tos¢ linii rozni sie od typowej operacji odczytu/zapisu. Dalsze szczegbtowe informacje odnos-
nie ustawien przetgcznikdw czasowych w formacie B przedstawiono w rozdziale 7.6.5.

Format B tryb ODCZYTU Format B tryb ZAPISU

‘ Kod sterujacy ‘ ‘ Kod sterujacy ‘
A A

\ llo$¢ bitéw komunikagji \ \ llos¢ bitow komunikagji \
A4 A

‘ Numer formatu ‘ ‘ Numer formatu ‘
A A

‘ Numer stacji ‘ ‘ Numer stacji ‘
A A

‘ Polecenie ‘ ‘ Polecenie ‘
A A

| llosé elementow | | llog¢ elementow |
A A

‘ Kod elementu ‘ ‘ Nr elementu (LB) ‘
A A

‘ Nr elementu (LB) ‘ ‘ Nr elementu (HB) ‘
A4 A

‘ Nr elementu (HB) ‘ ‘ Stan elementu ‘
A4 A

‘ Kod sterujacy ‘ ‘ Kod sterujacy ‘
A A

‘ Suma kontrolna (LB) ‘ ‘ Suma kontrolna (LB) ‘
A A

‘ Suma kontrolna (HB) ‘ ‘ Suma kontrolna (HB) ‘
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7.3 Elementy sterujgce protokotu

W niniejszym rozdziale wyjasniono elementy kontrolne, uzywane w instrukcjach zapisu/
odczytu w protokole dedykowanym sterownika 2. Szczegdétowy opis samych instrukcji

zawiera rozdziat 7.6.

Tabela 7.3: Elementy protokotu w formatach A i B

Element sterujacy Opis Rozdziat

Kod sterujacy to jednobajtowy kod ASCII stan-

1) Kody kontrolne dardowego wyrazenia protokotowego 731

2) | ll0&¢ bajtéw komunikacj ?é%?&iﬁ%?ﬁ?aﬂgfnéoé’é“"’w w jednej wysytanej/ | 7 35
Numer formatu identyfikujgcy widomosé

3) Nr formatu w formacie A lub formacie B 7.3.3

4) Nr staciji Numer identyfikacyjny, przypisany sterownikowi 7.3.4

: Operacje: odczytu, zapisu lub zdalnego przeta-

5) Polecenie czenia RUN/STOP sg nazywane poleceniami 7.3.5
tgczna ilos¢ wewnetrznych elementéw oraz

6) llo$¢ elementow wejs¢ i wyjs¢ sterownika, z lub do ktérych ma 7.3.6
by¢ wykonany odczyt lub zapis
Kazdemu wewnetrznemu elementowi sterow-

7) Kod elementu nika nadany jest jednobajtowy kod elementu. 7.3.7
Kod ten nie moze by¢ zmieniony
Adres elementu wewnetrznego lub wejscia/

8) Nr elementu wyjscia, ktére jest odczytywane lub zapisywane 7.3.8
Wystepuje tylko w wysytanej instrukcji zapisu

9) Stan elementu w formacie B oraz odpowiedzi, zwracanej ze 7.3.9
sterownika dla instrukcji odczytu w formacie B
Suma kontrolna stuzy do weryfikacji, czy dane

10) Suma kontrolna w wiadomosci nie zostaty uszkodzone. 7:3.10
Indywidualny kod btedu, zwigzany z sumg kon-

11) Kod btedu trolng, protokotem, btedem elementu wewne- 7.3.11
trznego lub zdalnego.

Format wiadomoséci nie jest oparty na kodach ASCII, lecz ztozony z 8-bitowych znakéw
specjalnych.

2% MITSUBISHI



Srerowrik logrezny 0.2 Linia poleceri 7

7.3.1 Kody sterujace
Ponizej wymieniono kody kontrolne:
Tabela 7.4: Kody sterujgce

Sygnat Kod (Hex) Opis
STX 02H Start of TeXt (poczatek tekstu)
ETX 03H End of TeXt (koniec tekstu)
ENQ 05H ENQuiry (zapytanie)
ACK o6H ACKnowledge (potwierdzenie)
NAK 15H Not AcKnowledge (brak potwierdzenia)
! 21H Completion (wykonanie)

7.3.2 llo$é bajtéw komunikacji

llos¢ bajtéw komunikacji stuzy do skontrolowania poprawnosci sktadni wiadomosci. Jezeli
uzywany jest format A, dla wiadomoéci wysytanej zlicza sie bajty od numeru formatu do kodu
sterujacego ENQ, za$ dla wiadomosci odbieranej - od numeru formatu do kodu sterujgcego
ACK. W przypadku odbioru wiadomosci o btedzie - bajty od numeru formatu do odpowied-
niego kodu btedu.

Format A: Kontrola linii

s 35 = S| E
TIES E 3N
X Tl Q
Komputer O3H <
. PO
Sterownik 02 03=01+01+01 o3 2| .=
(bajtow) S 182 2| G| A
TS E|ld|cC
X |z K
z
03H
<>
03 =01+ 01+ 01 (bajtow)
lub
=)
s 93§ |5 N B
2—\ E © =0
TIFS 5| = A 23
— [ K -83
04H

04 =01 + 01 + 01 + 01 (bajtow)
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Instrukcja odczytu - przy uzyciu formatu B iloé¢ bajtow komunikacji zlicza sie od numeru
formatu do wyzszego bajtu numeru urzadzenia.

Instrukcja zapisu - przy uzyciu formatu B ilo$¢ bajtéw komunikacji zlicza sie od numeru
formatu do ostatniego stanu urzadzenia.

Polecenie Start/Stop - przy uzyciu formatu B ilos¢ bajtéw komunikacji zlicza sie od numeru
formatu do polecenia Start/Stop.

Odebrana odpowiedz - przy uzyciu formatu B ilos¢ bajtéw komunikacji zlicza sie od numeru
formatu do kodu kontrolnego wykonania (! ). llos¢ bajtow komunikacji dla odpowiedzi odczytu
danych - od numeru formatu do stanu urzadzenia.

Odpowiedz z komunikatem btedu - przy uzyciu formatu B ilo$¢ bajtéw komunikacji zlicza sie
od numeru formatu do odpowiedniego komunikatu btedu.

Format B: Odczyt danych

2 ) o o
O~§ % = .0 % % ‘g % 5, I
] c = = ~
SI82 E 3|8 9t E|fg.3 E g de
TIF8 55| 888 2 5az5 T 5555
X 215 575 2% g X |0ngag
o —_ [ [
Komputer o7H| < °re |z r 2 _‘3
Sterownik 02 07=01+01+01+01+01+01+01 (bajtéw)
o o . S
2 2| .- o 2 2| = | @ 2 < 4| T
O = O = | -2 . o
S (n:_g ® O | @S S wg © (@) c e £ E o 5o
ez 888 tEzc § Bgss ;Ezis
X C 5 g X 215 375 2 X | ®L®8
b 2 b o T & S| <
03H 05H ° & el 8
<
03 =01+ 01 + 01 05=01+01+01+01+01
(bajtow) (bajtow)
lub
2 2| = >
sESE 5N B
T =85 w5 A|S
X 15| K| 3
Z X
04H

04 =01+ 01+ 01+ 01 (bajtow)
Maksymalna ilo$¢ bajtéw komunikacji dla danej wiadomosci to 250 bajtéw. Szczegotowe
informacje o maksymalnej iloéci dostepnych urzgdzen zawiera rozdziat 7.3.6.

7.3.3 Numer formatu
Numer formatu stuzy do rozrdéznienia formatow komunikacji. Stosowany jest format A lub B.
Tabela 7.5: Kody formatow

Typ formatu Kod formatu
Format A 40
Format B 41
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7.3.4 Numer stacji

Komputer i sterownik a2 komunikujg sie jako para Master - Slave. Wszelka komunikacja
inicjowana jest przez komputer. Numer stacji, wpisany w sterowniku, musi odpowiada¢
numerowi stacji, wywotywanej w linii polecenh. Jezeli numery sg niezgodne, sterownik nie
odbierze i nie bedzie przetwarzat wiadomosci, ani nie wysle odpowiedzi.

Komputer

RS-232C

AL2-GSM-CAB

I \!| Interfejs RS-232C

o o0o0o
r
|

O 0 O O

Numer stacji
Sterownik o2 w wersji 1.00 jest wyposazony w ztgcze RS-232C, wiec komunikacja odbywa sie
w uktadzie 1:1. Mozliwe do wpisania w sterowniku numery stacji to 00 - OF(Hex).
7.3.5 Polecenie

Polecenie okresla, czy celem transmisji jest odczyt danych ze sterownika, zapis danych do
sterownika, czy zdalne przetgczenie RUN/STOP.

Tabela 7.6: Instrukcje polecen

Polecenie Kod polecenia (Hex)
Odczyt O0H
Zapis O1H
Run/Stop*1 10H

Uwaga:
*1  Operacja Run/Stop przy uzyciu protokotu dedykowanego uzywa formatu B. Jednak ilosé

urzgdzen, numer urzgdzenia i kod urzgdzenia nie sg uzywane, lecz zamiast nich
wystepuje jeden z ponizszych kodéw:

Tabela 7.7: Kod polecenia RUN/STOP

Operacja Kod (Hex)
RUN 01H
STOP OOH

Szczegoétowa struktura polecenia opisana jest w rozdziale 7.6.4.
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7.3.6

llos¢ urzadzen

llo$¢ urzgdzen jest ograniczona ogolng iloscig bajtéw komunikacji. Wysytana lub odbierana
wiadomos$¢ zawiera maksymalnie 250 bajtow. Nalezy wiec zachowa¢ uwage przy odczytywa-
niu wartos$ci bitu i wartosci stowa (patrz uwagi ponizej).

Format B: Instrukcja odczytu

2 S |®© © S | © © =~ @
3125 235 5/58/5. 555 Sl
S | =| 3| T £ |af N~ N~ NN~ E |@ag|ey
T S E| & 82t 5 sme@ 5 smeE 7 ELES
S 2| 2| o 5 |[NZNI| 5 | NZ2NE 293 0°
X182 5|9 © 9|5 |57 g|5 |5 X|Pg9s
o Z o -8 - - -8 = = S S
Komputer = 02H ¥ |Z2 |Z2 | x |Z2 |Z 2 8
Kontroler 02 02 = 011 + 01" (elementy)
T E-] o] —~ ==
. = = m m
.% -o(% = g ‘% "g = GCJ O'g 6 6 :" ==
-— -— N—"
S T E 8 N(U S ‘T E 8 (<5} 80-’ E E E mm m(U
T 8 oc 3 O |=E| o o) Ec|E
o] = 173} © T o] = 175 o = —_ -_— T S = 35
o | e CIce o | el c |2 o © | ® ol 25
X N b x X N (] X (DL(DL
- | Z > ] - | Z a o c c = =
o |z g S|z S| S sl 5
- - 02H () wn ~ ~
| S
lub 2
3 2| = =
2| 8T 3
S (] e o] N &L
T | © 5 ® A | <@
. ©
X1 3|/ K|3
S|z 2

Uwagi: Ostrzezenia dla uzycia formatu B

1)

2)

Instrukcja odczytu - warto$c¢ bitu:

Maksymalna ilo§¢ wartosci bitu, ktére mozna odczytac jednorazowo, jest ograniczona
maksymalng iloécig bajtow komunikacji (250 bajtéw) w jednej instrukcji odczytu. Kazdy
element reprezentowany jest przez kod elementu, numer elementu (nizszy bajt) i numer
elementu (wyzszy baijt).

((Maksymalna ilo$¢ bajtéw komunikaciji) - (Numer formatu + Numer stacji +
Polecenie + llos¢ elementow)) / (Kod elementu + Numer elementu (Nizszy baijt) +
Numer elementu (Wyzszy baijt) ) = (250 - 4) / 3 = 246 / 3 = 82.

Uzytkownik moze wiec odczyta¢ od jednej do osiemdziesieciu dwéch wartosci bitu jedno-
czesnie.

Instrukcja odczytu - wartos¢é stowa:

Maksymalna ilos¢ wartosci stowa, ktére mozna odczyta¢ jednorazowo, jest ograniczona
maksymalng iloécig bajtow komunikacji (250 bajtéw) w jednej instrukcji odczytu. Kazdy
element reprezentowany jest przez kod elementu, numer elementu (nizszy bajt) i numer
elementu (wyzszy baijt).

((Maksymalna ilos§¢ bajtow komunikaciji) - (Numer formatu + Numer stacji + Polece-
nie + llos¢ elementéw)) / (Kod elementu + Numer elementu (Nizszy bajt) + Numer
elementu (Wyzszy baijt) ) = (250 - 4) / 3 = 246 / 3 = 82.

Uzytkownik moze wiec odczytaé od jednej do osiemdziesieciu dwdch wartoéci stowa jed-
noczesnie.
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3) Instrukcja zapisu - warto$¢ bitu:
Maksymalna ilo§¢ wartosci bitu, ktére mozna odczytac jednorazowo, jest ograniczona
maksymalng iloécig bajtow komunikacji (250 bajtéw) w jednej instrukcji odczytu. Kazdy
element reprezentowany jest przez kod elementu, numer elementu (nizszy bajt), numer
elementu (wyzszy bajt) i stan elementu (1 bajt).
((Maksymalna ilo$¢é bajtow komunikacji) - (Numer formatu + Numer stacji + Polece-
nie + llos¢ elementéw)) / (Kod elementu + Numer elementu (Nizszy bajt) + Numer
elementu (Wyzszy bajt) + Stan elementu (Nizszy bajt) + Stan elementu (Wyzszy
bajt)) = (250 - 4) / 5 = 246 / 5 = 49.
Uzytkownik moze wigc zapisa¢ od jednej do czterdziestu dziewieciu wartosci bitu jedno-
czesnie.

4) Instrukcja zapisu - wartos¢ stowa:
Maksymalna ilos¢ wartosci stowa, ktére mozna odczyta¢ jednorazowo, jest ograniczona
maksymalng iloécig bajtow komunikacji (250 bajtéw) w jednej instrukcji odczytu. Kazdy
element reprezentowany jest przez kod elementu, numer elementu (nizszy bajt), numer
elementu (wyzszy bajt) i stan elementu (2 bajty).
((Maksymalna ilo$¢é bajtow komunikacji) - (Numer formatu + Numer stacji + Polece-
nie + llos¢ elementéw)) / (Kod elementu + Numer elementu (Nizszy bajt) + Numer
elementu (Wyzszy bajt) + Stan elementu (Nizszy bajt) + Stan elementu (Wyzszy
bajt)) = (250 - 4) / 5 = 246 / 5 = 49.
Uzytkownik moze wiec zapisa¢ od jednej do czterdziestu dziewieciu wartosci stowa jed-
noczesnie.

5) Instrukcja odczytu - przetgcznik czasowy:
Struktura linii polecen dla operacji odczytu ustawien przetgcznika czasowego jest identyc-
zna, jak w przypadku odczytu wartosci stowa w formacie B. Maksymalna ilos¢ przetaczni-
kow czasowych, mozliwych do odczytania jednoczesnie, jest ograniczona maksymalng
iloScig bajtéw komunikacji (250 bajtow) w jednej instrukcji odczytu. Kazdy element
reprezentowany jest przez kod elementu, numer elementu (nizszy bajt), numer elementu
(wyzszy bajt), RTC+0, RTC+1, RTC+2 i RTC+3.
((Maksymalna ilo$¢é bajtow komunikacji) - (Numer formatu + Numer stacji + Polece-
nie + llos¢ elementéw)) / (Kod elementu + Numer elementu (Nizszy bajt) + Numer
elementu (Wyzszy baijt) + RTC+0, RTC+1, RTC+2 i RTC+3) =
(250-4)/3 =246 /7 = 35.
Uzytkownik moze wiec odczyta¢ od jednego do trzydziestu pieciu przetgcznikéw czaso-
wych jednoczes$nie.
Dalsze informacje odno$nie ustawien przetgcznikbéw czasowych zawiera rozdziat 7.6.5.

Jedna wysytana wiadomos$¢é moze zawieraé instrukcje dotyczgce przetgcznikow
czasowych, wartosci bitu i wartosci stowa.
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7.3.7 Kod elementu

Kazdy rodzaj elementu binarnego lub wyjscia stowa posiada kod elementu, odpowiadajgcy
lokalizacji w pamieci 02. Lokalizacje dla flag systemowych, wejs¢, wyjs¢, klawiszy, wejsé
i wyjs¢ ASI sg state, lecz wartosci blokéw funkcyjnych (udostepnione wartosci bitéw
i udostepnione wartosci stowa) muszg zosta¢ stworzone i przypisane do adreséw w pamieci

w menu Options/Dedicated Communications programu AL-PCS/WIN-E.

Tabela 7.8: Kod elementu i dostepne dane

Kod elementu I e';leur:\neel:%/ Dostep Dostep
. u

Nazwa urzadzenia (Hex) elt(elr)n;:r;tu (HEE)) *(:IS-IB (odczyt) (zapis)
Flagi systemowe (M) 40 1~14 00 01 ~ 00 OE Tak Nie
Wejscia systemowe (1) 41 1~15 00 01 ~ 00 OF Tak Tak
Wejscia rozszerzen (El) 41 129 ~132*1 | 00 81 ~ 00 84 Tak Tak
Wyijscia systemowe (O) 42 1~9 0001 ~ 0009 Tak Tak
Wyijscia rozszerzen (EO) 42 129 ~ 132 *2 | 00 81 ~ 00 84 Tak Tak
Klawisze (K) 44 1~875 00 01 ~ 00 08 Tak Tak
Wejscia ASI (E) 45 1~4 00 01 ~ 00 04 Tak Tak
Wyjscia ASI (A) 46 1~4 00 01 ~ 00 04 Tak Tak
Flagi kontrolne (N) 47 1~4 0001 ~ 00 04 Tak Tak
Wejscia analogowe 61 1-~8 00 01 ~ 00 08 Tak Nie
ooy epmione wartosci bitu 48 1~100"4 |0001~0064|  Tak Tak
Udostepnione wartosci 69 1~100"4 |0001~0064|  Tak Tak
stowa (CW)

Uwagi:

*1) Wartosci dla ptytek rozszerzajgcych wejéé sterownika o2 (AL2-4EX i AL2-4EX-A2):
129..132 dla El 01...04

*2) Wartosci dla ptytek rozszerzajacych wejs¢ sterownika o2 (AL2-4EYR i AL2-4EYT):
129..132 dla EO 01...04

*3) Kazda warto$¢ szesnastkowa reprezentowana jest przez dwa bajty: wyzszy HB i nizszy LB.

*4) Petny zakres 100 elementéw jest dostepny pod warunkiem alokowania odpowiedniej
objetoéci pamieci.

*5) Kolejnos¢ numeraciji klawiszy jako wejsé sterujgcych:

Nr wejscia (Hex) Klawisz

0001 »OK”
0002 ,ESC”
0003 ot
0004
0005 LA
0006 RA
0007 S
0008 , <
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7.3.8 Numer elementu

Numer elementu uzywany jest w potgczeniu z kodem elementu. Kod elementu okresla rodzaj
(przeznaczenie) danego elementu, numer elementu wyr6éznia go z zakresu elementow,
okreslonego kodem. Numer elementu przedstawiany jest w postaci dwubajtowej liczby
szesnastkowe;j:

Bajt nizszy LB

Bajt wyzszy HB

Przyktad: Uzytkownik chce odczytac¢ stan wejscia nr 11. Konwertujgc numer wejscia 11 do
postaci szesnastkowej otrzymujemy 00 OB (Hex), gdzie HB = 00, LB = 0B. Tak wiec uzytkow-
nik powinien wprowadzi¢ jako numer elementu liczbe 0B 00.

7.3.9 Stan elementu

Stan elementu moze by¢ reprezentowany przez wartos¢ bitu (stan logiczny - WYSOKI lub
NISKI) lub wartos¢ stowa (liczba dwubajtowa).

1) Wartosé bitu - dla stanu elementu alokowany jest jeden bajt pamieci, zaréwno dla operacji
odczytu, jak i zapisu.

Tabela 7.9: Reprezentacja bajtowa wartosci bitu

Stan logiczny Stan elementu (Hex)
WYSOKI 01
NISKI 00

2) Warto$c¢ stowa - dla wartosci elementu alokowane sg dwa bajty pamieci, zaréwno dla ope-
racji odczytu, jak i zapisu. W ten spos6b mozliwa jest reprezentacja liczb od -32768 (Dec)
do 32767 (Dec).
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7.3.10 Suma kontrolna
Suma kontrolna jest czterocyfrowg liczba szesnastkowg - sumg liczb wystepujgcych w linii
polecen od numeru formatu do instrukcji ETX. Suma kontrolna wpisywana jest w linii polecen
po instrukcji ETX w postaci dwu bajtéw - LB bezposrednio po ETX i HB jako ostatnie dwa bajty
w linii polecen.
Suma kontrolna stuzy do weryfikacji poprawnos$ci wiadomo$ci.
Format B - wiadomos$¢ READ

s 8 5 2,8 28 4§ B2
e — —~ ® ©
s|g8 E & 8 8532fmfm e ETETD
T=8 ¢ 5|5 =5 8252 T 0EaE
X S| Z|a| 3 o= =z | x| g ¢
Komputer 07H|41H|00H|00H |01H|42H|01H|00H|  |85H|00H|
Kontroler 012 41H+00H+00H+01H+42H+01H+00H 1
Suma kontrolna=0085H
Starszy bajt <
Miodszy bajt
- 2l=] s 2| =] o 2 s ol @
9 £ 8 SE c2 £18 &g e5 |g2eL
%< 82 £ | 5 c N8| £E | 2| O QG| @ € E
ST o | » |80 X 8T o8| ? 2 |8cihE|l X |33
512 € = +< T2l S 5| 9|78 2L |©959E
® = S @ = ol g o2 2
03H|40H|00H|21H 05H|41H|00H|00H 01H OOH 42H|00H
41H+00H+00H+01H+00H ‘
Suma kontrolna = 00 42 H
Starszy baijt —
lub Miodszy bajt
0Zl 2| = 3
< 82 2| 8 ¥ 8
|(7) - -§ 2 P '8
| Z
zZ X
04H
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7.3.11 Kody btedéw
W przypadku wystgpienia btedu linii komunikacji lub nieprawidtowego zapisu w linii polecen,
sterownik 02 zwr6ci komunikat btedu. Komunikat btedu bedzie umieszczony po instrukcji
NAK, jak pokazano to nizej.

Tabela 7.10: Kody bledu dla transmisji w formacie A
Kod btedu Btad Opis btedu

Btad sumy
kontrolnegj

01H Btedna warto$¢ sumy kontrolnej

Niezgodnos¢ ilosci bajtéw komunikacji w wiadomosci.
Niewtasciwe polecenie dla operacji ODCZYT, ZAPIS lub RUN/STOP.
Kod lub numer elementu poza dopuszczalnym zakresem.

02H Btad protokotu

03H Btad elementu Zadana wartos¢ stanu elementu poza dopuszczalnym zakresem.

Wtaczone zabezpieczenie zapisu kasety pamieci.

Btad operaciji Problem z wykonaniem zdalnej operacji Run/Stop. Zwykle powodem
zdalnej wystapienia tego btedu jest btgd w programie sterownika.

04H
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7.4 Synchronizacja czasowa komunikacji
Ponizej przedstawiono wykres czasowy komunikacji sterownika o2 z protokotem dedykowa-
nym. Czasy komunikacji sg identyczne dla operacji odczytu i zapisu, wiec przedstawiono tylko
jeden wykres, by zademonstrowa¢ mozliwe opdznienia w wysytaniu i odbiorze 8-bitowych
wiadomosci binarnych.
7.4.1 Odczyt/zapis danych ze sterownika
Format B: Operacja odczytu/zapisu
< >
= —
&) w
Komputer  |02H 03H Linia komunikacyjna
Sterownik 02
X < >
= - = —
&) " w
02H 21H 02H 03H
To Tw T1 TP T2 Czas
7.4.2 Czas komunikacji

PorizZsze obliczernia siizg ao przyblhizones ocerny czasy iwarna Komumnkacl z wykorzysianiemnm
Profokofl deaykowanego.

70, 77, 72 = I/[{Preakosc transmisy) x Hosc brifiow w 1 znaku x /osc znakow
= 1/8600 x (8 (11osc bitow aanychy) + O (brak bitu parzystoscy) + 7 (bt stoply) x /osc zrnakow

TP = Czas przetwarzania *7)
(ImaKsymanma wartosc 2,5 s)

Tw = 5ms + MaKSymanmy czas 1 Skani programdi
(ImaKsymanma wartosc 2,5 s)

Uwaga:

*1 Czas przetwarzania - czas potrzebny sterownikowi a2 do wykonania odczytu z okreslo-
nego elementu, lub zapisu do elementu, okreslonego w linii polecen. Jeden czas skanu +
5ms jest to minimalny czas przetwarzania.
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7.5 Obszar transmisji danych

Obszar transmisji danych jest wazng czescig wiadomosci, ktérg uzytkownik musi poprawnie
zaadresowaé w celu odczytu/zapisu danych z/do sterownika o.2. Procedura adresowania
wszystkich elementéw wewnetrznych jest identyczna.

Kody elementéw przedstawiono w rozdziale 7.3.7.

7.5.1 Transmisja danych przy odczycie

Obszar transmisji danych przy odczycie jest identyczny przy odczycie wartoéci bitu i wartoSci
stowa.

Format B - Polecenie odczytu

Transmisja danych
2| |z o o
2|5 2 352 2 | |2
T S| E| & 8855 Emem 7 ELES
x 912 5 825 =3 x | 32B8
815128 23gls |= 28
= v |Z |Z 2| 8
Transmisja danych
Przyktad - Polecenie odczytu
Transmisja danych
777777777 % 2g |g 2 2
Ol SIS ~NSE~cS|icS
82 CEsg oL EE 8¢
- [CRE I [} [}
L g2 |2 2 o
()
777777777 01H|69H|04H|00H 2BH 12H|
Transmisja danych
Tabela 7.11: Opis transmisji danych
Pozycja W(?_::?Sc Opis
llo$¢ elementow 01H Odczyt ma by¢ dokonany tylko z jednego elementu sterownika
Kod elementu 41H Kod elementu - wejscie
Nr elementu (LB) 0CH Wyzszy i nizszy bajt odczytane jako dwubajtowa liczba szesna-
Nr elementu (HB) 00H stkowa identyfikujg wejécie nr 11 jako odczytywany element
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7.5.2 Transmisja danych przy zapisie
Obszar transmisji danych przy zapisie jest r6zny dla zapisu wartosci bitu i wartosci stowa.

Dane bitowe
Ponizszy rysunek przedstawia strukture danych przy zapisie wartos$ci bitu. Stan elementu

reprezentowany jest przez jeden baijt.
Format B - Polecenie zapisu - Wartos¢ bitu

Transmisja danych
=) S| o ol o
z E |2 |2 2 2 @l Q
S ;2% 5 | 2 olg%aca aCJ,\%GC-‘%GC’Em:"mE
T 5 5% 8 8e g 535Re5e5 T ELES
X|g|< = 5 =E/© |g5c= © ° X ®dLHL
S|z “ s 8ls 5 § 5
¥ (LB)|(HB) x| <
Transmisja danych
Przyktad - Polecenie zapisu - Dane bitowe
Transmisja danych
777777777 ; > . . > D
Ll_Ele_|& €
QC oS c q.),-\ G.)A c <
S2CE 3oL E
2 ©|Z2 |2 )
777777777 01H|48H|04H 00H 01H|
Transmisja danych
Tabela 7.12: Opis transmisji danych
Pozycja W(al'_:';?;c Opis
llo$¢ elementow 01H Zapis ma by¢ dokonany tylko do jednego elementu sterownika
Kod elementu 48H Kod elementu - Potgczone urzgdzenie bitowe (CB)
Nr elementu (LB) 04H Wyzszy i nizszy bajt odczytane jako dwubajtowa liczba szesna-
stkowa identyfikujg potgczone urzadzenie bitowe nr 4 jako ele-
Nr elementu (HB) 00H ment zapisywane urzgdzenie.
Potaczone urzadzenie bitowe zostanie ustawione w stan
Stan elementu 01H WYSOKI
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Wartosé stowa

Ponizszy rysunek przedstawia strukture danych przy zapisie wartosci stowa. Zapis wartosci
stowa wymaga, by wartos¢ elementu byta reprezentowana przez dwa bajty: nizszy i wyzszy,
wiec obszar transmisji danych jest przy zapisie wartoéci stowa poszerzony o jeden dodatkowy

baijt.

Format B - Polecenie zapisu - warto$¢ stowa

Transmisja danych
2| |z o o
s 2% 5 2,885 5 ¢ o4
T 5 5% 8 ez 535 T |EEEL
X 812 557532 oo~ X #LHg
=% 7| 2= 2 gl §
Transmisja danych
Przyktad - Polecenie zapisu - wartos¢ stowa
Transmisja danych
777777777 HEE = 2 2
1 [ —_ —~ [ [
258235325250
2 ©Z2 |Z o
777777777 01H|69H|04H 00H|2BH/12H|
Transmisja danych
Tabela 7.13: Opis transmisji danych
Pozycja V\I(?_Ir;c))(?c Opis
llo$¢ elementow 01H Zapis ma by¢ dokonany tylko do jednego elementu sterownika
Kod elementu 69H Kod elementu - Udostepniona warto$¢ stowa (CW)
Nr elementu (LB) 04H Wyzszy i nizszy bajt odczytane jako dwubajtowa liczba szesna-
stkowa identyfikujg udostepniong warto$¢ stowa nr 4 jako zapi-
Nr elementu (HB) OoH sywane element,
Stan elementu (LB) 2B Wyzszy i nizszy bajt odczytane jako dwubajtowa liczba szesna-
Stan elementu (HB) 12 stkowa identyfikujg warto$¢ elementu jako 4651 (Dec)
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7.5.3 Transmisja danych przetgcznika czasowego

Operacja odczytu ustawien przetgcznika czasowego jest identyczna z operacjg odczytu
udostepnionego stowa. Jednak z uwagi na ilos¢ danych w jednym ustawieniu przetacznika
czasowego konieczne jest alokowanie czterech bajtéw.

Format B - Polecenie zapisu

777777777 3 =} =} 5 = 2 v777777777

§5 |5

€E | enlemOa OO0

s §YSEEREYEYER

[} © |0

-8 — —

S|z |z

Struktura zegara czasu rzeczywistego

RTCO “
RTC 1 2
RTC 2 3
RTC 3 4

Przy uzyciu formatu B odczyt jednego przetgcznika czasowego wymaga stworzenia czteropo-
ziomowej struktury bajtowej.

Uwaga
*1, *2, *3, *4 Szczego6towe informacije zawiera rozdziat 7.6.5.
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7.6 Polecenia

W niniejszym rozdziale omowiono polecenia, uzywane w protokole dedykowanym dla sterow-
nika o2.

Tabela 7.14: Polecenia protokotfu dedykowanego

Rozdzi

Polecenie Opis at

Mozliwoéci formatu A sg ograniczone; najwazniejszym
1) |Kontrola linii komunikacyjnej | zadaniem jest kontrola potgczenia miedzy komputerem| 7.6.1
PC i sterownikiem

Polecenie odczytu stuzy do uzyskania informaciji o stanie
2) |Odozyt zadanego elementu wewnetrznego. Tylko format B 762

Polecenie zapisu stuzy do ustawienia zadanego ele- 763

3) |Zapis mentu wewnetrznego w okre$lony stan. Tylko format B

Polecenie Run/Stop stuzy do przetgczenia trybu pracy 7.6.4

4) | Run/Stop sterownika

Polecenie Przetgcznik czasowy jest analogiczne do
polecen odczytu/zapisu w formacie B, jednak z uwagi 765
na wiekszg objeto$¢ wymaganych danych konieczna -
jest inna struktura

5) |Przetgcznik czasowy
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7.6.1 Kontrola linii komunikacji

1) Struktura plecenia
Uzyto formatu A.

2 2| =
s |82 | T E
T =8 5| %N
X Tl 5| Q
Komputer 03H <
. <
Sterownik 02 03=01+01+01 02 2| =
(bajtow) S |32 2 | T | A
TIEE E 3 cC
X c =
z
03H
<>
03 =01+ 01 + 01 (bajtow)
lub
2 2| = 3 =
s 82 8T N B3
T=8 53 A 23
X v 5| K |83
z X
04H

04 =01+ 01 + 01 + 01 (bajtéw)

2) Przyktad polecenia
Standardowe polecenie kontroli linii komunikacyjnej. Przedstawiona nizej linia poleceh moze

by¢ uzywana zawsze, gdy mozliwe jest uzycie protokotu dedykowanego. W przypadku braku
odpowiedzi ze sterownika nalezy sprawdzi¢ parametry komunikacji, potgczenia oraz linie

polecen.
>
s| 2 E|9 €
T :8% S &N
X|Ba 5 5 Q
Komputer 02H|03H|40H | 00H | 03H
Sterownik 02 % —
= o
? 853 R é
X282z |z K
02H|03H |40H |00H | 06H

Odebrana odpowiedz potwierdza sprawno$¢ linii komunikacyjnej.
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7.6.2 Polecenie odczytu

1) Struktura polecenia

Uzyto formatu B.

(gH) eujonuoy
ewnsg

(g1) eujonuoy
ewnsg

WX

(gH)nusws|e
IN

(g1)
njuawge IN

njuswWae poy|

ISR
I$0I|

81u808|0d

foeys UN

njew.oy JN

moleq
250

07H

NE=X

Komputer

baijtow

01+01+01+01+01+01+01

07 =

Sterownik o2

(gH) eujonuoy
Bewng

(g7) eujosuoy
Bewng

WX

nuawis|e uels

MOJUBWBIS
90|

81U808|0d

foe)s IN

njew.oy JN

mojleq T
9s0]|

05

nNE=X

BlUBUOYAM
ebe|4

foeys UN

njewlo} JN

moileq T
250

03

N X

05=01+01+01+01+01

03=01+01+01

(bajtow)

(bajtow)

lub

Npaiq poy

Z<LX

foeys UN

njewlo} JN

moyleq
250

I

04

N X

04 =01+ 01 + 01 + 01 (bajtéw)

a) Odczyt stanu wyjscia O01 w stacji 00.

2) Przyktad polecenia

(gH) huoy
ewng

(g7) ~suoy
ewng

85H|00H

WX

(aH)
"Zzpkezin JN

(a1)
"Zzpkezin JN

nuswsa|e
PO

MOJUBWIBID
980]|

auads|od

foeys IN

njew.oy JN

moyleq
9s0]|

07H|41H|00H | 00H |01H|42H |01H|00H

DX

Komputer

Sterownik 02

(gH) "uoy
ewng

(g1) "uoy
ewnsg

42H|00H

X13

nuswsa|e
uejs

MOJUBWISID
20|

auso8|od

ioeys UN

njewuol IN

moyleq
250

05H|41H|00H | 00H|01H | 00H

X1S

elueuoyAm
ebe|4

foeys UN

njewuol JN

mojleq
250]|

03H|40H|00H | 21H

X1S

Odczytana wiadomo$¢ wskazuje, ze wyjscie jest w stanie NISKIM.
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b) Odczyt wartosci parametrédw elementéw Nr 5 i 6, zgodnie z ponizszg ilustracjg.
Szczegdtowy opis ustawien programu AL-PCS/WIN-E dla wartoéci bitu i wartosci stowa

zawiera rozdziat 6.1.

Dedicated Communication

Station i _|::|

[0ta 15)
Communication bMemaory
Comm Bit Device[Pointz] Comm Waord Device[Points] Frogram(Butes]
- 0 0 5000
. 50 50 4700
+ 100 100 4400

Bit Device word Device l

FB “waord Output parameter to be specified Communication Word Device

FE | FBNCI| Parameter CwMo | FB | FEMo | F'alametli‘
G5MSMS B CurSkatus 1 TIMES.. BZ Setalu
3 CurOnD... 2 TIMES... B2 S el alu
DELAY CurQffD... 3 TIMES.. B2 Set alu
Set e
5 DELAY B3 Setdnln
E DELAY B3 SetDffDn
R
[edibasl|
4 - ‘

| »
QE. Cancel Help

Ponizsza linia polecen zawiera kod elementu 69 (kod udostepnionego wyjscia bloku funkcyj-
nego) i numerdw elementéw 5 i 6.

Zlale] g 22 2] 22 2 a @
= o | c 2 _ €606 "C| b | &~ | oI
T 32 E 5 B gsgrimioziiamcis v ETEL
X =8 €5 |3 =¥ 80" |o= so"|o=| X AERE
z o o %z |z oz |z 2 8
Komputer 02H |0AH|41H | 00H | 00H 02H|69H|05H|00H|69H 06H|00H |03H |20H |01H|
Sterownik o2
o 2= g8 2l=2 3 2 2 2 =z o @
T892 E S8BT P85 E 8 8 8558585858 1 ETET
2§ 2 2 Zf x 2§ 2|2 L|2gpsnsnsns x BEBE
zZ S Z a| g © © © © g 8
02H|03H |40H|00H |21H 02H|08H|41H|00H | 00H|02H |32H|00H OFH|00H|03H|84H | 00H
Odebrana wiadomos¢ wskazuje, ze:
Parametr 5: 00H (HB) 32H (LB) = 50 (Dec)
Parametr 6: 00H (HB) OFH (LB) = 15 (Dec)
7-23
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7.6.3 Polecenie zapisu

1) Struktura polecenia

Uzyto formatu B

(gH) eujonuoy
ewng

(g7) eujouoy
ewng

WX

njuaws|e uelg

(aH)
njuawge IN

(g1)
njuawge IN

njuswWae Poy|

ISTETETE)
2s0]]

81u808|0d

foeys UN

njew.oy JN

moileq 9s0||

N X

Computer

(bajtéw)

08=01+01+01+01+01+01+01+01

o2 Controller

<OX

foe)s UN

njew.oy JN

moileq 9s0||

N X

elueuoyAm
ebe|4

ifoeys UN

njew.oy JN

mojleq 9soj|

DX

01+ 01

02 =

03=01+01+01

(bajtow)

(bajtow)

lub

npdiq poy

Z<X

ifoeys UN

njew.oy JN

mojleq 9soj|

N X

04=01+01+01+01 (bajtow)

2) Przyktad polecenia

a) Ustaw wyjscie O01 w stacji 00 w stan WYSOKI

(gH) -nuoy T
Bwng S
(g7) “huoy T
ewng o
I

WX %
(@aH) T
zpezin N S
(@) T
‘Zpezin IN S
njuawse I
poy &
MOJUBWd I
980l S
8U829|0d W
es N S
I

njew.io ~—
JeUo N T
moyleq T
950 &8

I

X W

)

=

o

£

o

X

Sterownik 02

MOV

foe)s UN

njewuol IN

moyleq
250

X1S

02H|03H |40H |00H |06H

eluBUOYAM
ebe|4

foe)s UN

nyew.oy IN

moyleq
250

X1S

02H 03H|40H|00H|21H

Odebrana wiadomos¢ wskazuje, ze wystane polecenie ustawienia wyjscia O01 w stacji 00

w stan WYSOKI zostato pomysinie wykonane.
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b) Zapisz wartos¢ 4369 jako wartos¢ biezaca licznika rewersyjnego , parametr CW Nr 3,
zgodnie z ponizszg ilustracjg. Szczegodtowy opis ustawien programu AL-PCS/WIN-E
dla urzagdzen bitowych i bajtowych zawiera rozdziat 6.1.

Dedicated Communication

ision [N

[0t 18]
Communication Memaory
Comm Bit DevicelFoints] Comm *ord DevicePoints) Frogram(Bytes]
- a 0 5000
L a0 50 4700
& 100 100 4400
Bit Device Word Device
FE “word Output parameter to be zpecified Communication ord Device

F..| Paramete «
OME SHOT B Eiet[lrle....

FBMo | Parameter

JFDO.. B3 CurldDC...

<¢ Releaze |

Cancel | Help |

Zl=zle| 3 28 8 2 =z o @
s 85 E & 8 8535 faFmso5s £ £ 8T
TS 2 2 §°5%6 35350505 T 3E 3t
X zZ a| g ©= |2 o o X | 2 ¢
Komputer 02H|09H 41H|00H|01H|01H|63H|03H|00H|11H|11H|03H D1H|00H |
Sterownik 02
B 2| = s 2| = o
© | D c © | T
.88 E 8 §8F 38 E 8 ¥
2T o | ? =2 X |85 6| °? |2
b 2Tz % E b STz
z = z
02H 03H|40H|00H|21H 02H|04H|40H|00H|06H

Odebrana wiadomos$¢ potwierdza, ze wykonano zmiane wartosci biezgcej licznika rewersyj-
nego, i ze nowa wartos¢ biezgca wynosi 4369 (Dec).
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7.6.4 Zdalna operacja RUN/STOP

1) Przykfad polecenia

a) Polecenie RUN przy uzyciu protokotu dedykowanego

(gH) nuo
ewng

(g1) nuoy
ewng

WX

NN

ausds|0d

foeys IN

njew.oy JN

mojleq
250]|

DX

02H 04H|41H|00H|10H|01H|03H|52H | 00H

Komputer

Sterownik 02

MOV

ioeys IN

njewuo} JN

moyeq
9s0]|

X1S

02H| 04H|40H|00H|06H

ejueuOyAm
ebe|4

foeys IN

njew.oy JN

mojleq
250]|

X1S

02H 03H|40H|00H|21H

b) Polecenie STOP przy uzyciu protokotu dedykowanego

(gH) huoy
ewng

(g1) nuoy
ewng

WX

dOl1S

aue08|0d

foeys UN

njew.oy JN

moyleq
250

N X

02H 04H|41H|00H|10H|00H|03H |51H|00H

Komputer

Sterownik 02

MOV

ioeys UN

njewuol JN

moyleq
9s0]|

X1S

02H|04H|40H|00H|06H

eluBUOYAM
ebe|4

foeys IN

nyew.Joy IN

moyleq
250

X1S

02H 03H|40H|00H |21H
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7.6.5 Ustawienia przetagcznikow czasowych

1) Struktura polecenia
a) Format B - Zapis ustawien przetgcznika czasowego.

= ) = >S5 2 2 5 N £ N -: -b
o = — 0 -— C,-\C/-\ C,_\ C/-\
s 98 E|3 B wE3EdmEm ? Y Y ? e S@sm
STl S | B ol vt od|aL o2 ol
T = 0O [2) o =E O | = L= O O O (@] T ~
X 25|z |97s 92 ° ElE|E|E|x E |E
| o s |5 |x|x|x a la
Komputer 0BH 69H
Sterownik o2
77777777777 > 2 s| 5 Q
= c = = = c
s BS E|8 82 |s[82 £/ 5|8 A
TES 22 Ce TS 8B |2 cC
X Z | Z ; X = > | o K
03H 04H
or
2| 2| = =)
sE2 8 g N B
X 215 K 3
zZ X
04H
Obszar transmisji danych
777777777 25 |5 IR
s 5 5
E lexlemOalOlOq O
S 53 sZRTE RV ET
-8 — —
777777777 x Z Z N
RTC O "
RTC 1 2
RTC 2 "3
RTC 3 "4
Uwaga:
*1) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+0
*2) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+1
*3) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+2
*4) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+3
7-27
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b) Format B - Odczyt ustawien przetagcznika czasowego

(aH)
“JJUoy ewng

(g1)
“JJUoy ewng

W X

(gH)
nuasws|e JN

(g1)
nuasws|e JN

njuaws|d %
pPOoM ©

MOJUB WD
9$0||

81U808|0d

foeys IN

njew.oy JN

mojleq
250]|

07H

DX

Komputer

Sterownik 02

(gH)
“JJUoy ewng

(g1)
U0y ewng

WX

€+ 014

¢+ 0l1d

L+ 01y

0+ O1d

MOJUSWIBIS
2s0]]

ifoeys UN

njew.oy JN

moyleq
9s0|

08H

DX

elueuOYAM
ebe|4

foeys IN

njew.oy JN

moyleq
250

I

03

NE=X

or

npdiq poy

ZLX

ioeys IN

njew.oy JN

moyleq
250|

04H

N X

Obszar transmisji danych

[ONR:

€« o+
o1y

Cx L+

[ONR:

ba 0+
IOl R<|

(gH)
nusws|e JN

(g1
nusws|e JN

njuswa|e poy

*1

2

*3

*4

RTC 0

RTC 1

RTC 2

RTC 3

*1) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+0
*2) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+1
*3) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+2
*4) Patrz tabela 7.15 - ustawienia poziomu RTC+3

Uwaga:
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2) Przyktad polecenia - Ustawienia czasu w trybie tygodniowym

Dane zawarte w kodzie polecenia dla ustawien czasu w trybie tygodniowym skfadajg sie
z czterech bajtéw. Dane wejsciowe stuzace okresleniu liczb szesnastkowych, ktore nalezy
wpisacé w linii polecen, zebrano w tabeli ponizej. Liczby szesnastkowe znajduje sie przez

wypetnienie odpowiednich komorek tabeli.
Tabela 7.15: Ustawienia czasu w trybie tygodniowym

Poziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0

RTC+0 !11 7 7!0” 7!0” !10” !10” !!0” !!0” !!0”

RTC+1 Tydzien 5 | Tydzien 4 | Tydzien 3 | Tydzien 2 | Tydzien 1| Sobota Pigtek | Czwartek

RTC+2 Sroda Wtorek 52?2:2[( Niedziela | Godzina | Godzina | Godzina | Godzina

RTC+3 Godzina Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta On/Off
Uwagi:

Wartoéci w cudzystowach sg state dla ustawien w trybie tygodniowym i nie podlegajg zmianom.
Wartoéci godzin zapisywane sg jako 5-cyfrowa liczba binarna w zakresie od 0 do 23.
Warto$ci minut zapisywane sg jako 6-cyfrowa liczba binarna w zakresie od 0 do 59.

a) Przyktad - nalezy wystaé do przetacznika czasowego Ustawienie 1 takie, ze w ponie-
dziatek, $rode i pigtek pierwszego tygodnia kazdego miesigca o godzinie 10:00 AM

wyjscie jest przetgczane w stan WYSOKI.

Krok 1

Wartosci na poziomie +0 sg state, zgodnie z powyzszym opisem.
Poziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 !11 ” !!0” !10” !10” 1!0” 7!0” 1!0” !10”

Krok 2

Wartoéci tygodniowe beda jak nizej, przy czym tylko Tydzieh 1 jest aktywny.
Poziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 ”1 ” ”0” ”0” ”O” ”0” ”0” ”0” ”0”
RTC+1 T5=0 T4=0 T3=0 T2=0 T1=1 Sobota Piatek | Czwartek
RTC+2 Sroda Wtorek gzoig*ig[( Niedziela | Godzina | Godzina | Godzina | Godzina
RTC+3 Godzina Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta On/Off

Krok 3

Wartos$ci dzienne - Poniedziatek, Sroda i Pigtek = 1, pozostate = 0.
Poziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 ”1 ” ”0” ”O” ”0” "0” ”0” "0” "O!!
RTC+1 T5=0 T4=0 T3=0 T2=0 T1=1 So=0 Pt=1 Cz=0
RTC+2 Sr=1 Wt=0 Pn=1 Nd=0 Godzina | Godzina | Godzina | Godzina
RTC+3 | Godzina Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta On/Off
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Krok 4
Warto$¢ godzin to 5-cyfrowa liczba binarna. 10 (Dec) = 01010 (Bin).

Level b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 W17 »0” »0” +0” »0” »0” »0” 20"
RTC+1 T5=0 T4=0 T3=0 T2=0 T1=1 So=0 Pt=1 Czw =0
RTC+2 | Sr=1 | Wt=0 | Pn=1 | Nd=0 |Godz.=0|Godz.=1|Godz. =0|Godz. =1
RTC+3 |Godz.=0| Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta On/Off

Krok 5
Warto$¢ minut to liczba binarna szesciocyfrowa rowna zeru. 0 (Dec) = 000000 (Bin).

Level b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 W17 »0” »0” +0” »0” »0” »0” 20"
RTC+1 T5=0 T4=0 T3=0 T2=0 T1=1 So=0 Pt=1 Czw =0
RTC+2 | Sr=1 Wt=0 | Pn=1 | Nd=0 |Godz.=0|Godz.=1|Godz. =0|Godz. = 1
RTC+3 | Godz. =0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | On/Off

Krok 6
Ostatecznie, wartos¢ ON=OFF = 1 dla ON, tabela jest wypetniona.

Level b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 W17 »0” »0” +0” »0” +0” »0” 20"
RTC+1 T5=0 T4=0 T3=0 T2=0 T1=1 So=0 Pt=1 Czw =0
RTC+2 | Sr=1 Wt=0 | Pn=1 | Nd=0 |Godz.=0|Godz.=1|Godz. =0|Godz. = 1
RTC+3 |Godz. =0 |Godz. = 0| Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | Minuta=0 | On =1

Krok 7

Wartosci wpisywane w linii poleceh muszg byc¢ liczbami szesnastkowymi. Konwertujgc

wartosci bitow b4-b7 i b0-b3 otrzymamy dwucyfrowg liczbe szesnastkowa.

Tabela 7.16: Tabela ustawien tygodniowych z wartosciami szesnastkowymi

Poziom | b7 | b6 | b5 | b4 | b3 | b2 | b1 | po |WArEECEESRIECiow
RTC+0 1 0 0 0 0 0 0 0 80 H
RTC+1 | O 0 0 0 1 0 1 0AH
RTC+2 1 0 1 0 0 1 0 1 A5 H
RTC+3 0 0 0 0 0 0 0 1 O1H
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Format B: Linia polecen dla przetgcznika czasowego w trybie tygodniowym.

Polecenie zapisu

(GH) T
Jjuoy ewns o
G

WX %
o
e I
€+ 014 S
€. I
¢+ 01 Mnu
T
“ 1+01¥ <
o
" o+old 5
(aH) =T
njusws|e IN S
@an =T
nuswise INS
nuawiae T
poy &
MOjusWae T
980]| )
alusdsl0d =
o
bes N S
njewloy JN =
5
mofleq T
9s0| @
N X

Komputer

Sterownik o2

<<OX W
o

beis IN 5
o
newsoy IN S
S

moileq T
oo
N X w
o
ejueuoyfim T
ebel4 «

[ S
eysIN
njew.oy JN W
S

moyleq T
9s0] 8
&

N X g

RTC *0, *1, *2, *3 - patrz obliczenia wykonane w tabeli 7.16

Uwaga:
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3) Struktura polecenia - ustawienia przetgcznika czasowego w trybie kalendarzowym
Dane zawarte w kodzie polecenia dla ustawieh czasu w trybie kalendarzowym sktadajg
sie z czterech bajtow. Dane wejsciowe stuzgce okresleniu liczb szesnastkowych, ktére
nalezy wpisa¢ w linii polecen, zebrano w tabeli ponizej. Liczby szesnastkowe znajduje sie
przez wypetnienie odpowiednich komorek tabeli. Dane te sg nieco odmienne, niz w trybie
tygodniowym!

Tabela 7.17: Tabela parametrow kalendarzowych

Poziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0
RTC+0 W17 ,0” ,0” DMR *1 DMR Rok *2 Rok Rok
RTC+1 Rok Rok Rok Miesigc *3| Miesigc | Miesigc | Miesiac | Dzien *4
RTC+2 Dzien Dzien Dzien Dzien Goggina Godzina | Godzina | Godzina
RTC+3 | Godzina | Minuta *6 | Minuta Minuta Minuta Minuta Minuta | On/Off *7

Tabela 7.18: Wartosci bitow parametrow kalendarzowych

Parametr Lokalizacja bitu Ustawienie (Hex)

) ) Ustawienia wg daty = 00
*1 Dzienne/Mie-

sieczne/Roczne | Poziom +0, b3,4 Ustawienia miesieczne = 01
(DMR)

Ustawienia roczne = 10

Ustawienie roku = 1990 + przesuniecie,
*2 Year Poziom +0: b0,1,2 przesuniecie = 8 do 63.

Poziom +1: b5,6,7 Np.: Rok 2020 = 1990 + przesuniecie,
Przesunigcie = 30 (Dec) = 011110 (Bin)

*3 Month Poziom +1: b1,2,3,4 | Zakres wartosci Miesigc = 0 do 12

*4 Day Poziom +1: b0

Poziom +2- b4.5.6.7 Zakres wartosci Dzien = 1 do 31
*5 Godzina Eg;;gm :g g91 2.3 | Zakres wartosci Godzina = 0 do 23
*6 Minutaute 510?(??;2 Zakres wartosci Minuta = 0 do 59
*7 On/Off Poziom +3: b0 o=l
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Przyktad polecenia - tryb kalendarzowy
Zapisz ustawienia w trybie kalendarzowym tak, by wytaczy¢ przetgcznik czasowy, udostep-

niony jako CW02, 20 lutego 2002 roku o 12:00.

Warto$¢ roku = 2002; warto$¢ miesigca = 02; wartos¢ dnia = 20; wartos¢ godziny = 12;
wartos¢ minuty = 0; Wartos¢ ON/OFF = 0 (OFF).
Tabela 7.19: Wartosci bitow parametrow kalendarzowych (przyktad)

Parametr ngrttgflci Opis
DMR 00 Ustawienie wg daty = 00
G
Miesiac 0010 Miesigc = 2 (Dec) = 0010 (Bin)
Dzien 10100 Dzien = 20 (Dec) = 10100 (Bin)
Godzina 01100 Godzina = 12 (Dec) = 01100 (Bin)
Minuta 000000 Minuta = 00 (Dec) = 00 (Bin)
On/Off 0 Off=0

Podstawienie wartosci z powyzszej tabeli do tabeli 7.17, a nastepnie wyliczenie wartosci szes-
nastkowych daje:

Tabela 7.20: Tabela ustawien kalendarzowych z wartosciami szesnastkowymi

Po- Wartos¢é
T b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 szesnhastkowa w linii
polecen
+0 1 0 0 0 0 0 0 1 81 H
+1 1 0 0 0 0 1 0 1 85 H
+2 0 1 0 0 0 1 1 0 46 H
+3 0 0 0 0 0 0 OOH
2ol el g 2] )] g g
s 93 £/ 8 §9Evs fatm | Y ¥ T E | S@ia
T |SG 6| 2| © |8g|¥E|8JOT 0 0| 0|0 | T|sd sl
x| =2 €| 5| 5|58 8o oY E E|E|E|x | ETE
=z o o @ 5 |5 ¥ | x| o 03) 55)
Komputer | |oBH|41H|00H/01H|01H 69H 02H 00H 81H|85H 46H 00H|03H|FAH 01H|
Sterownik 012
77777777777 2 © o 2
(] = ‘c 2 =
SIS E T3 s |88/ E 5 A
T 2g 8 |a |8 T|=8l 8| »|C
X = 2 X sz K
02H[03H|40H|00H|21H 02H|04H |40H |O0H |06H|
Uwaga:
Ustawienia RTC *0, *1, *2, *3 odpowiednio do tabeli 7.20.
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Przyktad polecenia - tryb miesieczny

W trybie miesiecznym brak statych wartosci dla miesigca i roku. Sygnaty, odpowiadajace tym
parametrom bedg stale w stanie WYSOKIM; parametry muszg wiec przyjmowac pewng
wartos¢ specjalng. Wartos¢ ta dla parametru Rok wynosi 08H, a dla parametru Miesigc 01H.
Z8pIsz ustawienia w lrybie miesiecznym tak, by prze/gezyc w stan WYSOAT przelgczink
czasowy, porgczony jako CWO3, 25 ara kazaego miesigca o 835 AM.

Wartos$¢ roku = 8 (specjalna); warto$¢ miesigca = 1 (specjalna); warto$¢ dnia = 25; wartosé
godziny = 08; warto$¢ minuty = 35; Wartos¢ ON/OFF = 1 (ON).

Tabela 7.21: Wartosci bitow parametrow kalendarzowych (przyktad)

Parametr ngrt%’f,d Opis
DMR 01 Ustawienie miesieczne = 01
Rk [ootoop [ etawoie ok 28 (pecianel
Miesigc 0001 Miesigc = 01 (specjalne, Dec) = 0001 (Bin)
Dzien 11001 Dzien = 25 (Dec) = 11001 (Bin)
Godzina 01000 Godzina = 08 (Dec) = 01000 (Bin)
Minuta 1000011 Minuta = 35 (Dec) = 1000011 (Bin)
On/Off 1 On=1

Podstawienie wartosci z powyzszej tabeli do tabeli 7.17, a nastepnie wyliczenie warto$ci
szesnastkowych daje:
Tabela 7.22: Tabela ustawien kalendarzowych z wartoSciami szesnastkowymi

Po- Wartosé
ziom b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 szesnastkowa w linii
polecen
+0 1 0 0 0 1 0 0 1 89 H
+1 0 0 0 0 0 1 1 O3 H
+2 1 0 0 1 0 1 0 0 94 H
+3 0 1 0 0 0 1 1 1 47 H
IR EHEEENEREE
C - ~ —~|
s|28 £|8| §/2E 85 fata® ¥ Y P E |S@%a@
T 8/ 6| 2| 9 |8glvE|8JOTJ 0|0  O|0O | T |8d sl
x |8 £|5 | 5|78 8o o E | E | E|E | x|ET|E
b o o @ 5 |5 ¥ o x| oo 55) 55)
Komputer 0BH|41H|00H|01H|01H|69H|03H|00H |89H|03H|94H|47H|03H|16H|02H|
Sterownik 02
77777777777 =2 © 2
®© = el =
s 93 E|T 88 s 83 £ § A
T 8% S |% €5 T8 5| 8| C
o] [ o L X o] Y= o
X Z |z 2 X 5|z K
02H|03H|40H|00H|21H 02H |04H|40H |00H|06H |

Uwaga:
Ustawienia RTC *0, *1, *2, *3 odpowiednio do tabeli 7.22.
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Przyktad polecenia - tryb roczny
W trybie rocznym brak statych wartosci dla roku. Warto$¢ parametru Rok wynosi 08H, a odpo-

wiedni sygnat jest stale WYSOKI.

Z8pIsz ustawiernia w tyybre roczrym lak, by przeigezyc w stan WYSOAT przelgczik czasowy,
porgczony /ako CWO4, co roku 24 griamia o 1835 PM.

Wartos$¢ roku = 8 (specjalna); wartos¢ miesigca = 12; warto$¢ dnia = 24; warto$¢ godziny = 18;
wartos¢ minuty = 15; Wartos§¢ ON/OFF = 1 (ON).

Tabela 7.23: Wartosci bitow parametrow kalendarzowych (przykiad)

Parametr ngrtté)f'ci Opis
DMR 10 Ustawienie roczne = 10
Rok 001000 gfztg\évﬁ?éiigozuog ?D(gg)e 000 (Bin)
Miesiac 1100 Miesiac = 12 (Dec) = 1100 (Bin)
Dzien 11000 Dzien = 24 (Dec) = 11000 (Bin)
Godzina 10010 Godzina = 18 (Dec) = 10010 (Bin)
Minuta 100011 Minuta = 35 (Dec) = 1000011 (Bin)
On/Off 1 On=1

Podstawienie wartosci z powyzszej tabeli do tabeli 7.17, a nastepnie wyliczenie wartosci
szesnastkowych daje:
Tabela 7.24: Tabela ustawien kalendarzowych z wartosciami szesnastkowymi

Po- Wartosé
T b7 b6 b5 b4 b3 b2 b1 b0 szesnastkowa w linii
polecen
+0 1 0 0 1 0 0 0 1 91H
+1 0 0 0 1 1 0 0 1 19H
+2 1 0 0 0 1 0 0 1 89H
+3 0 1 0 0 0 1 1 1 47 H
-1 -1 - =15 I D -
S |83 E| 8| ¢ 853G emem | ¥ |+ | ¥ E Z2p3@
T 87 6| 2| @ |8gvE|OJOTO0 |0 |0O|0O | T |sd sl
X |~ 2 €|= | o|7s Qoo E | E | E | E|x |ETIET
=z o o @ s |5 ¥ | o | o (?) (?)
Komputer 0BH|41H|00H|01H|01H |69H|04H|00H |91H|19H|89H|47H|03H|22H|0AH|
Sterownik 02
77777777777 =2 ®© o 2
© = c =
s 33 E|T |9k s g8 E| T a
T 8% & |% €8 T|8s 6| 5| C
o - PO T~ X Q| C s K
02H|03H|40H|00H|21H 02H |04H|40H |00H|06H |
Uwaga:
Ustawienia RTC *0, *1, *2, *3 odpowiednio do tabeli 7.24.
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7.6.6 Ustawianie przetagcznikow czasowych w programie AL-PCS/WIN-E (Przyktad)

Ustawienia przetgcznika

Set Time Switch by Week X

czasowego na rysunku
obok to przyktad okna dialo-
gowego w programie AL- W Daiy _&pae |
PCS/WIN-E. ~SpecficiWesk 1 MON  TUE WwED THU FRI  SAT  SUN

I~ st 7days(lst ta 7th F F FF F F F F
Okno to stuzy do wprowa- [~ 2nd 7days(Bth ta 14 th] Setting Time
dzenia ustawien w trybie [~ 3rd Tdavs(15th ta 21th) Hour Min ® on
codziennym lub tygodnio- ™ dth 7days(22nd to 28tk |n ﬂ : |n ﬂ P
wym. [~ Eth Fdayz[25th ta End] =

] I Cancel | Help |

Na rysunku obok pokazano przyktad ustawienn — EaREEECLRED

kalendarzowych przetgcznika czasowego w pro-
gramie AL-PCS/WIN-E W tym oknie dialogowym  © B [ar17/2002 Lalendar
ustawia sie parametry dla ustawien kalendarzo-  Evero'Vear -

wych (wg daty), miesiecznym lub rocznym. Okno Bvey Year |22 5 o ]

dostepne jest z poprzednio oméwionego okna  Every Month m By Wesk |

klawiszem ,By Date...” (wg daty).

4

Setting Time
Haur ir & 0ON

|B :I : |15 :’  OFF

0K | Cancel | Help
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Na rysunku obok pokazano
cztery wprowadzone usta-
wienia przetgcznika czaso-
wego

Time Switch B |

— Comment

¥ Display Comment

¥ Display Signal Number

¥ Display Monitor Information

™ Maintenance

Delete |

1 0k 10: 05 MOMWED FRI 1.3WEEK[S) ﬂ

2 o 2:15  3n7s2002 DATE

3 OFF 15 45 Ewvery Maonth 1 DATE
m 17 : 00 [ Every vear 19 October

Current Time |

=l
Draylight Saving Time

Summer Time |

] | Cancel

Help |

Ponizej zamieszczono w wersji zrédiowej przyktad programu w jezyku Visual Basic, aby
utatwi¢ uzytkownikowi przetestowanie komunikacji z protokotem dedykowanym.
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7.7 Przyktadowy program Visual Basic

Uwaga:
Zamieszczony ponizej program w jezyku Visual Basic jest jedynie przyktadem interfejsu

uzytkownika, obstugujgcego protokét dedykowany dla sterownika ai2. Tym niemniej, nalezy
uaktywni¢ ustawienia MSCOM dla RTS i DTR.

Dim C_com As Integer
Dim Timecnt As Integer

Private Sub Option1_Click(Index As Integer)

Select Case Index
Case 0
C_com=0
Case 1
C_com=1
Case 2
C_com=2
Case 3
C_com=3
End Select

End Sub

Private Sub Command1_Click()

Dim Cmnd() As Byte
Dim Bytedata As Byte
Dim Transdata As String
Dim Bfcnt As Integer
Dim Instring() As Byte
Dim Re As Byte

Dim Redata As String

On Error GoTo ErrorHandler

MSComm1.CommPort = 1

MSComm1.Settings = "9600,N,8,1"

MSComm1.InputLen =0
MSComm1.PortOpen = True

Timecnt =0
Timer1.Enabled = True

Do
DoEvents
Loop Until Timecnt > 1

Communication Line Check”.
"Heaaing Valses”
"Wiiting Values”.

"RUN Reguest.

“Transmit’ buiton /s clicked.

‘7ansmt commearnda.

Byte aata of 7ransmit commarnda.
Strings of 7ransmit aala.

‘The number of bytes of rece/ve adala.
Hecesve aara.

Fifectate Error transaction routine.

"COM7" /s used.

"Pauvarate, Parny, Bit Length, Stop LIt
Selting for all of burier /s read.
Communication port /s openéead.

‘Time reguiation for Contro/ Line (Note *7)
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Timer1.Enabled = False
'If Timecnt =1 Then
" Timer1.Enabled = False
'End If
'Fori = 0 To 45000
=i+
‘Next
Select Case C_com

Case 0 "Cormmiunication Line Check™”

Cmnd = ChrB(&H2) + ChrB(&H3) + ChrB(&H40) + ChrB(&HO0) + ChrB(&H5)

‘Transmit commana.
MSComm1.Output = Cmnd Sinings are written on transmit burer.
Forj=1To5 Sratermernts fo shiow the transmit dara.

Bytedata = AscB(MidB(Cmnd, j, 1))
Transdata = Transdata + Right$("00" + Hex$(Bytedata), 2) & " "

Next

Text1.Text = Transdata ‘Transmit aata are showrn.

Transdata =""

Do Waiting for recelve aala 17o1m communicanon port.
DoEvents

Loop Until MSComm1.InBufferCount >= 5

MSComm1.InputMode = cominputModeBinary Aece/ve adala are read as binary aala.
Bfcnt = MSComm1.InBufferCount

Instring = MSComm1.Input Hece/ve aala are read.

Forj=0 To Bfcnt - 1 Staternernts fo show the recelve oara.

Re = Instring(j)
Redata = Redata + Right$("00" + Hex$(Re), 2) & " "

Next
Text2.Text = Redata Hecerlve daia /s showr.
Redata =""
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Case 1 "Heaaing Valses”

Cmnd = ChrB(&H2) + ChrB(&H7) + ChrB(&H41) + ChrB(&HO0) + ChrB(&HO0) + ChrB(&H1) _
+ ChrB(&H42) + ChrB(&H1) + ChrB(&H0) + ChrB(&H3) + ChrB(&H85) + ChrB(&HO0)
‘Transmiit command (Reaaing value of ‘OUT707 ")

MSComm1.Output = Cmnd Sinings Oare written on transmit burer.
Forj=1To 12 Sratermeris fo show the transmit dara.

Bytedata = AscB(MidB(Cmnd, j, 1))
Transdata = Transdata + Right$("00" + Hex$(Bytedata), 2) & " "

Next
Text1.Text = Transdata Transmit aala are sowr.
Transdata =""
Do Waiting for rece/ve aara 17o/m communication port.
DoEvents

Loop Until MSComm11.InBufferCount >= 5
MSComm1.InputMode = cominputModeBinary 'Receive data are read as binary data.

Bfcnt = MSComm11.InBufferCount
Instring = MSComm1.Input Hecesve adara are read.

Forj =0 To Bfcnt - 1 Sratermeris fo show the recesve dara.
Re = Instring(j)
Redata = Redata + Right$("00" + Hex$(Re), 2) & " "

Next
Text2.Text = Redata Hecerve oaia /s showr.
Redata =""

Case 2 "Writing Values .

Cmnd = ChrB(&H2) + ChrB(&H8) + ChrB(&H41) + ChrB(&HO0) + ChrB(&H1) + ChrB(&H1) _
+ ChrB(&H42) + ChrB(&H1) + ChrB(&H0) + ChrB(&H1) + ChrB(&H3) _
+ ChrB(&H87) + ChrB(&H0)
" Transmit cormmand (Wiiting value of "OU707’).

MSComm1.Output = Cmnd Sinings are written on transmit burer.

Forj=1To 13 ' Statermerts fo show the transmiit aala.
Bytedata = AscB(MidB(Cmnd, j, 1))
Transdata = Transdata + Right$("00" + Hex$(Bytedata), 2) & " "

Next

Text1.Text = Transdata Transmit adala are sfiowr.
Transdata = "
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Do ' Walting 7or recesve aala 1rrom communicalion port.
DoEvents

Loop Until MSComm1.InBufferCount >= 10

MSComm1.InputMode = comInputModeBinary Aece/ve dzaia are read as binary aala.

Bfcnt = MSComm11.InBufferCount

Instring = MSComm1.Input Hece/ve aala are read.

Forj =0 To Bfcnt - 1 ' Sratermerits fo show the recesve aaia.

Re = Instring(j)
Redata = Redata + Right$("00" + Hex$(Re), 2) & " "

Next
Text2.Text = Redata Hecerve adaia are sHowr.
Redata =""

Case 3 "RUN Reguest”.

Cmnd = ChrB(&H2) + ChrB(&H4) + ChrB(&H41) + ChrB(&HO0) + ChrB(&H10) + ChrB(&H1) _
+ ChrB(&H3) + ChrB(&H52) + ChrB(&HO0) 'Transmit data.
MSComm1.Output = Cmnd Silnings are written on transmit burer.

Forj=1To 9 Sratermernts fo show the transmit dara.
Bytedata = AscB(MidB(Cmnd, j, 1))
Transdata = Transdata + Right$("00" + Hex$(Bytedata), 2) & " "

Next

Text1.Text = Transdata Transmit aata are showr.

Transdata =""

Do Warting for recefve aata frorm cormmuunicaltion port.
DoEvents

Loop Until MSComm1.InBufferCount >= 6
MSComm1.InputMode = comInputModeBinary Aece/ve dzaia are read as binary aala.
Bfcnt = MSComm11.InBufferCount
Instring = MSComm1.Input Hece/ve aala are read.
Forj =0 To Bfcnt - 1 Statermeris fo show the recelve dara.
Re = Instring(j)
Redata = Redata + Right$("00" + Hex$(Re), 2) & " "
Next

Text2.Text = Redata Hecerve gaia are showrn.
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Redata ="
End Select
MSComm1.PortOpen = False Cormmunication port /s closed.
Exit Sub
ErrorHandler: Error transaction rouine.

If Err.Number = 8005 Then
message = MsgBox("Communication port is already opened.", vbExclamation)
End If

End Sub

Private Sub Command2_Click() "Heset'Button /s clicked.

Text1.Text ="" 7Textboxes are cleared.
Text2.Text =""

Transdata = ""

Redata ="

If MSComm1.PortOpen = True Then
MSComm1.PortOpen = False Cormmunication port /s forced closed.
End If

End Sub

Private Sub Text1_Change()

End Sub

Private Sub Timer1_Timer()
Timecnt = Timecnt + 1
End Sub
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Srerowrik logrezny 0.2
% Sample |
= Lommurication Reading '/ alue Wiriting Y alue
O ey C ooTo © oot € RUN Request
Tranzmit Data
Tranzmit
Recerve Data
Reset

Implementacja powyzszego kodu zrédtowego daje w wyniku formularz jak na rysunku.

Uwaga:

Przy pisaniu programu dla komunikacji RS-232C nalezy zwr6ci¢é uwage na obstuge sygnatu
RTS (Ready to Send). Jesli port COM zostanie otwarty przed odebraniem instrukcji STX (Start
of Text), flaga ACK nie zostanie wystawiona.

In Reference:
Timecnt=0 ‘Time regulation for Contro/ Liné

Timeri.Enabled = True

Do
DoEvents
Loop Until Timecnt > 1
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NOTATKI
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8. Diagnostyka btedow protokotu dedykowanego

Sterownik o2 posiada szereg komunikatow diagnostycznych, zarébwno w sterowniku, jak i w pro-
gramie AL-PCS/WIN-E.

8.1 Mozliwe przyczyny btedéw komunikacji
Tabela 8.1: Prawdopodobne przyczyny, zwigzane ze sprzetem

Btad Prawdopodobna przyczyna
Sprawdz, czy poditgczenia wykonane sg prawidtowo

Port COM w komputerze wykorzystywany jest przez inng aplikacje.
Zamknij inne aplikacje.

Port COM w sterowniku 0.2 wykorzystywany jest przez inng aplikacje.
o Zamknij inne aplikacje.

Komunikacja jest
niemozliwa W sterowniku lub programie AL-PCS/WIN-E nie zostato wybrane ustawie-
nie komunikacji ,Other”

Po wybraniu ustawienia ,Other” nie dokonano wytaczenia i zatgczenia zasi-
lania

Przetaczenie pomiedzy protokotem programowania i protokotem dedyko-
wanym powoduje przerwanie komunikacji
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NOTATKI
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W zadnych okolicznosciach MITSUBISHI ELECTRIC nie bedzie odpowiada¢ za
szkody, ktére mogag wynikng¢ z zainstalowania lub uzytkowania opisanego sprzetu.

Wszystkie przyktady i schematy, przedstawione w niniejszym podreczniku, stuzg
jedynie do pomocy w zrozumieniu tekstu i nie gwarantuje sie prawidtowego
dziatania. MITSUBISHI ELECTRIC nie przyjmuje zadnej odpowiedzialnosci za
rzeczywiste uzycie produktéw opartych na tych ilustracyjnych przyktadach.

Z powodu wielkiej roznorodnosci mozliwych zastosowan opisanego sprzetu,
uzytkownik musi samodzielnie upewnié¢ sie, czy jest on wtasciwy dla wybranej
aplikaciji.
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