
PODRÊCZNIK
INSTALACJI I EKSPLOATACJI
Sterownik logiczny α2 



Sterownik logiczny α2 

Wprowadzenie

• Niniejszy podrêcznik zawiera tekst, ilustracje oraz objaœnienia, które wprowadz¹ czytelnika w proces
prawid³owej instalacji i bezpiecznego u¿ytkowania sterownika serii α2, i powinny byæ starannie przeczytane
oraz zrozumiane przed przyst¹pieniem do instalacji lub u¿ytkowania urz¹dzenia.

• W przypadku wyst¹pienia jakichkolwiek w¹tpliwoœci w dowolnym stadium instalacji sterownika nale¿y
zawsze skonsultowaæ siê z profesjonalnym in¿ynierem elektrykiem, wykwalifikowanym i przeszkolonym
w zakresie norm bran¿owych i pañstwowych. W przypadku w¹tpliwoœci co do sposobu dzia³ania lub
u¿ytkowania sterownika α2 prosimy skonsultowaæ siê z najbli¿szym dystrybutorem Mitsubishi Electric.

• Podrêcznik podlega zmianom bez uprzedniego powiadamiania.
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KWESTIONARIUSZ
PROSIMY O WYPE£NIENIE I PRZES£ANIE FAXEM NA PODANY ADRES

Mitsubishi Electric cieszy siê na ca³ym œwiecie uznaniem za swe wysi³ki w sta³ym rozwoju
i poszerzaniu granic automatyzacji przemys³u. Niekiedy u¿ytkownicy nie zwracaj¹ uwagi na
dba³oœæ o jakoœæ dostarczanej wraz z wyrobami Mitsubishi Electric dokumentacji. Zawsze
z wdziêcznoœci¹ przyjmujemy wszelkie zwi¹zane z tym uwagi i komentarze naszych klientów.
Niniejszy kwestionariusz zosta³ przygotowany dla Ciebie, czytelniku, w celu ³atwego wyra¿enia
i przes³ania nam faxem swoich spostrze¿eñ. Oczekujemy na Twoj¹ opiniê.

Prosimy przes³aæ na nr faxu: Nazwisko u¿ytkownika: ...............................

MPL Technology Sp. z o.o. .....................................................................

Biuro Zarz¹du Firma: ..........................................................

(12) 632 47 82 .....................................................................

Adres: ..........................................................

.....................................................................

.....................................................................

Prosimy zaznaczyæ odpowiedni kwadrat:

W jakim stanie dotar³ niniejszy podrêcznik? Dobry Lekko uszkodzony Bezu¿yteczny

Czy podrêcznik bêdzie przechowywany w segregatorze? Tak Nie

Jaka jest Twoja opinia o sposobie przedstawienia informacji: Jasny Zagmatwany

Czy objaœnienia s¹ ³atwe do zrozumienia? Tak Do przyjêcia Bezu¿yteczne

Treœæ którego rozdzia³u (rozdzia³ów) sprawia najwiêcej trudnoœci?...........................................
....................................................................................................................................................

Czy któreœ ilustracje s¹ niejasne? Tak Nie

Je¿eli tak, które?.........................................................................................................................

Co s¹dzisz o uk³adzie podrêcznika? W³aœciwy Do przyjêcia Z³y

Jak¹ czêœæ (fragment) szczególnie nale¿a³oby poprawiæ?.........................................................
....................................................................................................................................................
....................................................................................................................................................

Czy potrzebna informacja mo¿e ³atwo zostaæ znaleziona z pomoc¹ spisu treœci? ....................
....................................................................................................................................................
....................................................................................................................................................

Jeœli to mo¿liwe, prosimy okreœliæ swoje doœwiadczenie zawodowe: ........................................
....................................................................................................................................................
....................................................................................................................................................

Ewentualne ogólne komentarze o dokumentacji Mitsubishi Electric: .........................................
....................................................................................................................................................
....................................................................................................................................................
....................................................................................................................................................

Dziêkujemy za poœwiêcenie swego czasu na wype³nienie kwestionariusza. Mamy nadziejê, ¿e
zarówno produkt, jak i jego dokumentacja bêd¹ ³atwe w u¿yciu�
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Sterownik logiczny α2 
Wytyczne odnoœnie bezpieczeñstwa u¿ytkownika i zabezpieczenia sprzêtu

Niniejszy podrêcznik zawiera informacje, dotycz¹ce u¿ytkowania sterownika α2. Podrêcznik
przeznaczony jest dla przeszkolonego i kompetentnego personelu. Pod tym pojêciem rozumie
siê nastêpuj¹ce osoby:

a) In¿ynierowie, odpowiedzialni za planowanie, projektowanie i konstrukcjê systemów
automatyki z u¿yciem wyrobów, opisanych w niniejszym podrêczniku, powinni byæ
kompetentni i przeszkoleni w zakresie odpowiednich norm bran¿owych i pañstwowych,
oraz w pe³ni zorientowani w zagadnieniach bezpieczeñstwa systemów automatyki.

b) Pracownicy s³u¿b utrzymania ruchu i serwisu musz¹ byæ kompetentni i przeszkoleni
w zakresie odpowiednich norm bran¿owych i pañstwowych. Powinni tak¿e byæ
przeszkoleni w zakresie eksploatacji i konserwacji kompletnego urz¹dzenia, w³¹czaj¹c
w to pe³n¹ znajomoœæ zwi¹zanej z nim dokumentacji. Konserwacja powinna byæ
prowadzona zgodnie z obowi¹zuj¹cymi zasadami bezpieczeñstwa.

c) Operatorzy kompletnego urz¹dzenia powinni byæ przeszkoleni w zakresie u¿ytkowania
go w sposób bezpieczny i skoordynowany, zgodnie z obowi¹zuj¹cymi zasadami
bezpieczeñstwa. Operatorzy powinni tak¿e byæ zaznajomieni z dokumentacj¹
techniczno-ruchow¹ kompletnego urz¹dzenia. 

Uwaga: termin „kompletne urz¹dzenie” oznacza urz¹dzenie dowolnej produkcji, zawieraj¹ce
lub wspó³pracuj¹ce z wyrobem, opisanym w podrêczniku.

Symbole, u¿ywane w podrêczniku

W dalszej czêœci podrêcznika u¿ywane s¹ okreœlone symbole, zadaniem których jest
uwypuklenie szczegó³owych informacji, zwi¹zanych z zapewnieniem bezpieczeñstwa
u¿ytkownika i zabezpieczenia nienaruszalnoœci sprzêtu. Przy ka¿dym napotkaniu dowolnego
z poni¿szych symboli nale¿y przeczytaæ i zrozumieæ zamieszczone obok nich uwagi.

Ostrze¿enia dotycz¹ce sprzêtu:

1) Oznacza, ¿e opisane zagro¿enie SPOWODUJE uszkodzenie cia³a i mienia.

2) Oznacza, ¿e opisane zagro¿enie MO¯E SPOWODOWAÆ uszkodzenie cia³a
i mienia.

3) Oznacza szczególnie interesuj¹ce dane lub dodatkowe wyjaœnienia.

Ostrze¿enia dotycz¹ce oprogramowania:

4) Oznacza, ¿e przy u¿yciu danego elementu oprogramowania nale¿y zachowaæ
szczególn¹ uwagê.

5) Oznacza szczególny punkt, którego u¿ytkownik oprogramowania powinien byæ
œwiadomy.

6) Oznacza szczególnie interesuj¹ce dane lub dodatkowe wyjaœnienia.
v



Sterownik logiczny α2 
• W ¿adnych okolicznoœciach MITSUBISHI ELECTRIC nie bêdzie odpowiadaæ za szkody,
które mog¹ wynikn¹æ z zainstalowania lub u¿ytkowania opisanego sprzêtu.

• Wszystkie przyk³ady i ilustracje, zamieszczone w niniejszym podrêczniku, s³u¿¹ jedynie do
pomocy w zrozumieniu tekstu i nie gwarantuje siê prawid³owego dzia³ania. MITSUBISHI
ELECTRIC nie przyjmuje ¿adnej odpowiedzialnoœci za rzeczywiste u¿ycie produktów
opartych na tych ilustracyjnych przyk³adach.

• Z powodu wielkiej ró¿norodnoœci mo¿liwych zastosowañ opisanego sprzêtu, u¿ytkownik
musi samodzielnie upewniæ siê, czy jest on w³aœciwy dla wybranej aplikacji.

Lista zwi¹zanych podrêczników

Korzystaj z tego podrêcznika.

Korzystaj z tego podrêcznika w miarê koniecznoœci. 

Korzystaj z zawartoœci tego podrêcznika w miarê koniecznoœci, chocia¿ jest ona w³¹czona
do podrêcznika obs³ugi α2.

Manual Name Manual No. Description

Podrêcznik instalacji 
i eksploatacji sterownika α2 
(niniejszy podrêcznik)

JY992D97301
Podrêcznik zawiera informacje dotycz¹ce 
pod³¹czania, instalacji i u¿ytkowania oraz dane 
techniczne sterowników serii α2.

Podrêcznik programowania 
sterownika α2

JY992D97101
Podrêcznik zawiera opis mo¿liwoœci programo-
wych sterownika α2 i sposobu jego u¿ycia.

Podrêcznik oprogramowania 
narzêdziowego 
sterownika α2

JY992D74001 Podrêcznik zawiera opis oprogramowania 
narzêdziowego AL-PCS/WIN-E.

Podrêcznik komunikacji 
sterownika α2

JY992D97701
Podrêcznik zawiera opis konfiguracji, tworzenia 
wiadomoœci, diagnostyki i in. zagadnieñ komuni-
kacji sterownika α2.

Podrêcznik instalacji 
sterownika α2

JY992D97501
Podrêcznik zawiera opis instalacji sterownika 
α2.

Podrêcznik obs³ugi AL2-4EX, 
AL2-4AX-A2, AL2-4EYR, 
AL2-4EYT

JY992D97401
Podrêcznik zawiera opis instalacji modu³ów 
rozszerzaj¹cych AL2-4EX, AL2-4AX-A2, 
AL2-4EYR, AL2-4EYT

Podrêcznik obs³ugi 
AL2-EEPROM-2

JY992D96801 Podrêcznik zawiera opis instalacji kasety 
AL2-EEPROM-2

Podrêcznik obs³ugi 
AL-232CAB

JY992D76001 Podrêcznik zawiera opis instalacji interfejsu 
AL2-232CAB

Podrêcznik obs³ugi 
AL2-GSM-CAB

JY992D97201 Podrêcznik zawiera opis instalacji interfejsu 
AL2-GSMCAB

Podrêcznik obs³ugi 
AL-ASI-BD, AL2-ASI-BD

JY992D81401
Podrêcznik zawiera opis instalacji i pod³¹czania 
oraz dane techniczne modu³ów AL-ASI-BD, 
AL2-ASI-BD
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Wstêp 1Sterownik logiczny α2 
1. Wstêp

Sterowniki serii α2 mog¹ byæ wykorzystane w ka¿dym miejscu, gdzie do celów domowych,
biurowych lub produkcyjnych potrzebne jest sterowanie. Stany logiczne wyjœæ sterownika s¹
prze³¹czane, realizuj¹c sterowanie zewnêtrznych urz¹dzeñ elektrycznych przez bloki
funkcyjne programu sterownika.

Opis programu sterownika i jego pracy przedstawiono w Podrêczniku programowania
sterownika α2. Opis oprogramowania narzêdziowego AL-PCS/WIN-E zawiera Podrêcznik
oprogramowania narzêdziowego

.

Zastosowania

Sterowniki serii α2 zaprojektowano do u¿ytku w systemach automatyki, takich jak:

- Automatyka oœwietlenia, klimatyzacji, wodoci¹gów
- Otwieranie i zamykanie bram
- Proste systemy bezpieczeñstwa
- Systemy dystrybucji pokarmu dla zwierz¹t domowych i hodowlanych
- Nadzór magazynów, cieplarni itd.

Sterowniki serii α2 nie s¹ przewidziane do u¿ytku w poni¿szych systemach. Po dalsze
informacje prosimy zwracaæ siê do dystrybutora Mitsubishi.

- Aplikacje wymagaj¹ce ekstremalnie wysokiej niezawodnoœci, jak instalacje nuklearne,
kontrola ruchu kolejowego i lotniczego, kierowanie pojazdami, nadzór procesów
spalania czy systemy medyczne

- Aplikacje w warunkach zagro¿enia ¿ycia.
1



Sterownik logiczny α2 Wstêp 1
1.1 Cechy szczególne sterowników serii α2 

1) 1) Wyœwietlanie komunikatów oraz danych bloków funkcyjnych
Sterownik α2 umo¿liwia wyœwietlanie bie¿¹cego stanu i komunikatów alarmowych na
wyœwietlaczu LCD za pomoc¹ bloku funkcyjnego wyœwietlacza. Wyœwietlane wartoœci
liczników i timerów mog¹ byæ modyfikowane w trybie RUN. 
- £¹czna iloœæ znaków na ekranie LCD: cztery linie po 12 znaków
- Wyœwietlane dane: komunikaty, wartoœci (zadane i bie¿¹ce) liczników i timerów,

wielkoœci analogowe itd.
2) £atwe programowanie przy pomocy komputera PC

Oprogramowanie narzêdziowe dla Windows AL-PCS/WIN-E v.2.0 umo¿liwia tworzenie
i zapis programów Programowanie wykonywane jest metod¹ graficzn¹, przy u¿yciu ikon
bloków funkcyjnych oraz po³¹czeñ miêdzy nimi, przedstawianych w postaci linii. U¿ytkownik
mo¿e te¿ programowaæ sterownik bezpoœrednio - przy u¿yciu klawiszy na panelu czo³owym

3) Przesy³anie zawartoœci ekranu LCD przez modem GSM
Sterownik serii α2 umo¿liwia wysy³anie zawartoœci ekranu LCD jako wiadomoœci tekstowej
drog¹  komunikacji GSM. U¿ytkownik posiada wiêc mo¿liwoœæ zdalnego monitorowania
systemu przy u¿yciu us³ugi SMS za pomoc¹ telefonu komórkowego lub poczty e-mail przy
u¿yciu komputera PC, poprzez modem GSM i standardowe sieci operatorów GSM.

4) Komunikacja z komputerem PC poprzez dedykowany protokó³
Sterowniki serii α2 posiadaj¹ mo¿liwoœæ po³¹czenia z komputerem PC z u¿yciem
dedykowanego protoko³u komunikacji. U¿ytkownik mo¿e tworzyæ w³asne oprogramowanie
u¿ytkowe, komunikuj¹ce siê ze sterownikiem za poœrednictwem dedykowanego protoko³u,
uzyskuj¹c w ten sposób mo¿liwoœæ modyfikacji zale¿noœci czasowych, parametrów bloków
funkcyjnych oraz monitorowania pracy sterownika i ca³ej aplikacji ze zdalnego komputera
PC poprzez dedykowany protokó³ komunikacji.

5) Rozbudowane funkcje zegara
Kalendarzowe funkcje timera w uk³adzie dobowym, tygodniowym, miesiêcznym i rocznym
umo¿liwiaj¹ prze³¹czanie sygna³ów wejœciowych, daj¹c rozbudowane mo¿liwoœci
sterowania czasowego.

6) Wejœcia analogowe, 0-10V/0-500
Wejœcia DC sterownika α2 obs³uguj¹ sygna³y napiêciowe 0-10V przy rozdzielczoœci 0-500.

7) Liczniki szybkie, max. 1kHz
Sterownik α2 obs³uguje dwa liczniki szybkie przy u¿yciu wejœæ EI1 i EI2 modu³u AL2-4EX.

8) Du¿a wydajnoœæ pr¹dowa wyjœæ

9) Wbudowana pamiêæ EEPROM
Zastosowanie pamiêci EEPROM eliminuje koniecznoœæ bateryjnego podtrzymywania
danych.

10)Obs³uga 6 jêzyków
Opcja wyboru jêzyka w Menu G³ównym pozwala wybraæ jêzyk wyœwietlania: angielski,
niemiecki, francuski, w³oski, hiszpañski lub szwedzki.

Tabela 1.1:Wydajnoœæ pr¹dowa wyjœæ

Rodzaj wyjœcia Wydajnoœæ pr¹dowa

PrzekaŸnikowe

AL2-14MR-*: O01 - 06
AL2-24MR-*: O01 - 04

8A na grupê wyjœæ

AL2-24MR-*: O05 - 09
AL2-4EYR:    EO1 - EO4

2A na wyjœcie, 4A na grupê wyjœæ

Tranzystorowe AL2-4EYT:    EO1 - EO4 1A na wyjœcie
2



Sterownik logiczny α2 Wstêp 1
1.2 Dostêpne modele

*1 Bez modu³ów rozszerzaj¹cych.

Tabela 1.2: Jednostki centralne

Model Zasilanie
Wejœcia Wyjœcia

Wymiary, mm Masa, kg
Rodzaj Iloœæ Rodzaj Iloœæ

AL2-14MR-D 24V DC 24V DC 
Sink/Source 8 przekaŸnikowe 6

124.6 x 90 x 52

0.30*1

AL2-24MR-D 24V DC 24V DC 
Sink/Source 15 przekaŸnikowe 9 0.32*1

Tabela 1.3: Modu³y rozszerzaj¹ce

Model
Wejœcia Wyjœcia

Masa, kg
Rodzaj Iloœæ Rodzaj Iloœæ

AL2-4EX-A2 220 - 240V AC~ 4 
0.05

AL2-4EX
24V DC 

Sink/Source 4 

AL2-4EYR  przekaŸnikowe 4 0.07

AL2-4EYT  tranzystorowe 4 0.06
3



Sterownik logiczny α2 Wstêp 1
1.3 Wymiary i nazwy elementów

Rys. 1.1: Nazwy elementów sk³adowych sterownika

Tabela 1.4: Nazwy elementów sk³adowych

Nr Opis elementu

1 Otwór monta¿owy, φ4.2 mm

2 Zaciski zasilania

3 Zaciski wejœciowe

4 Wkrêt monta¿owy os³ony lub modu³u 
rozszerzaj¹cego

5 Os³ona lub modu³ rozszerzaj¹cy

6 Wyciêcie monta¿owe szyny DIN (szerokoœæ 
szyny DIN 35 mm wg DIN EN 50022)

7 Zatrzaski monta¿owe szyny DIN

8 Zaciski wyjœciowe

9 Klawisze operacyjne

10 Wyœwietlacz LCD

11 Os³ona z³¹cza komunikacyjnego
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Sterownik logiczny α2 Wstêp 1
1.4 Konfiguracja systemu

Rys. 1.2: Konfiguracja systemu

*1 Dalsze informacje przedstawiono w rozdziale 8.

1.5 Oprogramowanie narzêdziowe

Sterowniki serii α2 s¹ obs³ugiwane przez oprogramowanie narzêdziowe AL-PCS/WIN-E
w wersji 2.00 lub póŸniejszej. Wersje ni¿sze ni¿ v.2.00 nie komunikuj¹ siê ze sterownikami
serii α2.

Tabela 1.5: Konfiguracja systemu

Pozycja Odpowiedni kabel

1 AL-232CAB

2 AL2-GSM-CAB

3 Kabel po³¹czeniowy RS-232C*1

4 Kabel przejœciowy RS-232C do modemu*1

5 Kabel RS-232C w³aœciwy dla danego modemu (zgodnie ze specyfikacj¹ 
producenta)

 Seria
α2

GSM
Modem

Obsługa zdalna (poprzez linię telefoniczną)

Obsługa zdalna, e-mail (komunikacja GSM)

Komputer PC
- oprogramowanie

narzędziowe
(AL-PCS/WIN-E)

- protokół dedykowany
- aplikacja e-mail

Telefon komórkowy
(z funkcją SMS)

Modem Modem

Modem

Wysyłanie wiadomości SMS

Użycie protokołu dedykowanego

Standardowe połączenie z oprogramowaniem narzędziowym
5



Sterownik logiczny α2 Wstêp 1
NOTATKI:
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Sterownik logiczny α2 Zasilanie 2
2. Zasilanie

2.1 Zasilanie

Tabela 2.1: Zasilanie

Opis Oznaczenie Wartoœæ

Napiêcie zasilania AL2-***-D 24V DC, +20% -15%

Maksymalnie dopuszczalny czas 
zaniku napiêcia zasilania

AL2-***-D 5ms

Pr¹d rozruchowy 24 V DC ≤ 7,0 A

Maksymalny pobór mocy 
(bez modu³ów rozszerzaj¹cych)

AL2-14MR-D, 28,8V DC 7,5 W

AL2-24MR-D, 28,8V DC 9,0 W

Typowy pobór mocy 
(bez modu³ów rozszerzaj¹cych)

AL2-14MR-D, 24V DC
Wszystkie I/O On - 3,5 W; 
wszystkie I/O Off - 0,5 W

AL2-24MR-D, 24V DC
Wszystkie I/O On - 4,5 W; 
wszystkie I/O Off - 0,5 W
7



Sterownik logiczny α2 Zasilanie 2
2.2 Wejœcia  

 

*1 EI1 i EI2 w module AL2-4EX mog¹ byæ u¿yte jako szybkie wejœcia licznikowe.
Gdy u¿ywane s¹ szybkie liczniki, czas reakcji wejœcia wynosi nie wiêcej, ni¿ 0,5ms.

Tabela 2.2: Dane techniczne wejœæ AC

Opis
Dane techniczne wejœæ AC

AL2-4EX-A2 (EI1-EI4)

Napiêcie wejœciowe 220 - 240V AC~, +10% -15%, 50/60 Hz

Pr¹d wejœciowy
7,5mA / 240V AC~ 50Hz
9,0mA / 240V AC~ 60Hz

Impedancja wejœciowa
32kΩ (50Hz)
27kΩ (60Hz)

Progi prze³¹czania 
OFF → ON/ ON → OFF

≥ 160V / ≤ 40V

Czas 
reakcji

OFF → ON
15 - 40ms / 240V AC~ 

ON → OFF

Sposób izolacji 
galwanicznej

Transoptor

Sygnalizacja pracy Wyœwietlacz LCD

Tabela 2.3: Dane techniczne wejœæ DC

Opis Sink (wspólny minus) Source (wspólny plus)

Napiêcie wejœciowe 24V DC +20% -15% 24V DC +20% -15%

Pr¹d 
wejœciowy

Jednostka 
centralna

I01 - I08
5,5mA, 24V DC

6,0mA, 24V DC

I09 - I15 5,5mA, 24V DC

AL2-4EX EI1 - EI4 5,4mA, 24V DC 5,4mA, 24V DC

Progi 
prze³¹czania 
OFF → ON/ 
ON → OFF

Jednostka 
centralna

I01 - I15
Pr¹d: ≥ 4,7mA / ≤ 1,1 mA
Napiêcie: ≤ 4V / ≥ 18V

Napiêcie: ≥ 18V / ≤ 4V 

AL2-4EX EI1 - EI4 Napiêcie: ≥ 18V / ≤ 4V Napiêcie: ≥ 18V / ≤ 4V

Czas reakcji
Jednostka centralna 10 - 20ms

AL2-4EX*1 10 - 20ms

Sposób 
izolacji 
galwanicznej

Jednostka centralna brak

AL2-4EX Transoptor

Sygnalizacja pracy Wyœwietlacz LCD
8



Sterownik logiczny α2 Zasilanie 2
Tabela 2.4: Dane techniczne wejœæ analogowych (tylko jednostka centralna)

Opis Dane techniczne wejœæ analogowych

Iloœæ wejœæ 8 (I01 - I08)

Zakres wartoœci 
analogowej

0 - 500

Rozdzielczoœæ 9 bit, 20mV (10000/ 500mv)

Czas konwersji 8ms

Napiêcie wejœciowe 0 - 10V DC

Impedancja wejœciowa 142kΩ ± 5%

Ogólna dok³adnoœæ ± 5% (0,5V DC) 

Przesuniêcie / 
wzmocnienie

Wartoœæ przesuniêcia = 0 przy 0V DC
Wartoœæ wzmocnienia: 0 - 10V = 0 - 500
Podane wartoœci domyœlne mog¹ byæ modyfikowane w bloku 
funkcyjnym Offset/Gain

Dryft termiczny ± 3 LSB (najmniej znacz¹ce bity)
9



Sterownik logiczny α2 Zasilanie 2
2.3 Dane techniczne wyjœæ

Tabela 2.5: Dane techniczne wyjœæ przekaŸnikowych

Parametr Dane techniczne

Prze³¹czane napiêcie 250V AC lub mniej, 30V DC lub mniej

Maksymalne 
obci¹¿enie 
rezystancyjne

AL2-14MR-* (O01 - O06)
8A na grupê

AL2-24MR-* (O01 - O04)

AL2-24MR-* (O05 - O09) 2A na wyjœcie (4A na grupê)

AL2-4EYR (EO1 - EO4) 2A na wyjœcie 

Czas ¿ycia styków 
(obci¹¿enie 
rezystancyjne)

AL2-14MR-* (O01 - O06)
100,000 cykli przy 8 A / 240V AC lub 24V DC

AL2-24MR-* (O01 - O04)

AL2-24MR-* (O05 - O09)
100,000 cykli przy 2 A / 240V AC lub 24V DC 

AL2-4EYR (EO1 - EO4)

Minimalne obci¹¿enie 50mW (10mA przy 5V DC)

Maksymalne 
obci¹¿enie 
indukcyjne

AL2-14MR-* (O01 - O06) 249 VA / 125 VAC, 
373 VA / 250 VACAL2-24MR-* (O01 - O04)

AL2-24MR-* (O05 - O09) 93 VA / 125 VAC, 
93 VA / 250 VACAL2-4EYR (EO1 - EO4)

Czas reakcji ≤ 10ms

Sygnalizacja pracy Wyœwietlacz LCD

Sposób izolacji galwanicznej Transoptor

Tabela 2.6:  Dane techniczne wyjœæ tranzystorowych

Parametr Dane techniczne

Prze³¹czane napiêcie 5 - 24V DC (+20%, -5%)

Maksymalne obci¹¿enie rezystancyjne
1A na wyjœcie (8 - 24V DC), 
0.1A na wyjœcie (5 - 8V DC)

Minimalne obci¹¿enie 1.0mA

Maksymalne obci¹¿enie indukcyjne 1A / 24V DC (24 W)

Czas reakcji ON/OFF, OFF/ON 
(wartoœæ przybli¿ona)

≤ 1 ms

Pr¹d up³ywnoœciowy w stanie wy³¹czonym ≤ 0.1mA / 24V DC

Sygnalizacja pracy Wyœwietlacz LCD

Sposób izolacji galwanicznej Transoptor
10
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2.4 Ogólne dane techniczne

Tabela 2.7: Dane elektryczne i œrodowiskowe

Opis Dane

Metoda programowania Bloki funkcyjne

Pojemnoœæ programu 200 bloków funkcyjnych lub 5000 bajtów

Noœnik pamiêci programu
Wbudowana pamiêæ EEPROM (nie jest wymagane podtrzymanie 
bateryjne) lub opcjonalna kaseta EEPROM (AL2-EEPROM-2)

Podtrzymanie pamiêci 
danych

20 dni przy 25°C (kondensatorowe)

Podtrzymanie zegara 
czasu rzeczywistego

20 dni przy 25°C (kondensatorowe)

Dok³adnoœæ zegara 
czasu rzeczywistego

5s na dobê (przy 25°C)

Temperatura pracy
Sterownik: -25°C - +55°C
Wyœwietlacz sterownika: -10°C - +55°C

Temperatura 
przechowywania

-30°C - +55°C

Wytrzyma³oœæ 
na wibracje 
(monta¿ bezpoœredni)

Zgodnie z IEC 68-2-6: 10-57Hz: sta³a amplituda 0,15mm 

57-150Hz: przyspieszenie 19.6m/s2 

Powtarzalnoœæ: 10-krotnie w ka¿dej z osi X,Y,Z
(80 minut w ka¿dym kierunku)

Wytrzyma³oœæ 
na wibracje 
(monta¿ na szynie DIN)

Zgodnie z IEC 68-2-6: 10-57Hz: sta³a amplituda 0,075 mm

57-150Hz: przyspieszenie 9,8m/s2

Powtarzalnoœæ: 10-krotnie w ka¿dej z osi X,Y,Z
(80 minut w ka¿dym kierunku)

Wytrzyma³oœæ na 
wstrz¹sy

Zgodnie z IEC 68-2-27: przyspieszenie 147m/s2, czas trwania: 11ms
Powtarzalnoœæ: 3-krotnie w ka¿dej z osi X,Y,Z

Odpornoœæ na zak³ócenia 1000Vpp, 1ms, 30 - 100Hz, testowane na symulatorze szumów

Wilgotnoœæ Wilgotnoœæ wzglêdna 35 - 85%,bez kondensacji

Odpornoœæ dielektryczna

3750VAC >1min zgodnie z IEC 60730-1 pomiêdzy:
Zaciskami zasilania / zaciskami wejœæ i zaciskami wyjœæ przekaŸnikowych
Zaciskiem wyjœcia przekaŸnikowego a innym zaciskiem wyjœcia 
przekaŸnikowego
Wszystkimi zaciskami a szaf¹ rozdzielcz¹ wg DIN 43880 lub równowa¿n¹

Opornoœæ izolacji

7 MΩ przy 500V zgodnie z IEC 60730-1 pomiêdzy:
Zaciskami zasilania / zaciskami wejœæ a zaciskami wyjœæ przekaŸnikowych
Zaciskiem wyjœcia przekaŸnikowego a innym zaciskiem wyjœcia 
przekaŸnikowego
Wszystkimi zaciskami a szaf¹ rozdzielcz¹ wg DIN 43880 lub równowa¿n¹

Rodzaj dzia³ania IEC 60730-1, sekcja 6.4.3 - Rodzaj 1C (wyjœcie przekaŸnikowe

Rodzaj dzia³ania IEC 60730-1, sekcja 6.4.3 - Rodzaj 1Y (wyjœcie tranzystorowe

Klasa oprogramowania IEC 60730-1, sekcja H6.18 - Klasa A

Zastosowanie sterowania IEC 60730-1, sekcja 2.2 - Sterowanie elektryczne

Konstrukcja sterowania IEC 60730-1, sekcja 6.15 - Sterowanie wbudowane

Czy sterowanie jest 
elektryczne

IEC 60730-1, sekcja H2.5.7 - Sterowanie elektroniczne

Klasa bezpieczeñstwa ΙΙ
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Sterownik logiczny α2 Zasilanie 2
*1 Modu³ AL2-ASI-BD nie jest zgodny z tymi normami.

Stopieñ zanieczyszczeñ 2

Uziemienie Brak

Izolacja elektryczna Wzmocniona izolacja pierwotna i wtórna

Otoczenie robocze Wolne od gazów korozyjnych. Minimalne zapylenie

Stopieñ ochrony IP 20

Temperatura testu 75°C

Certyfikaty CE, UL/cUL

Atestowane na zgodnoœæ TÜV

Zgodne z

UL 508*1

IEC 60730-1*1

EN 61010-1

EN 50081-1*1

EN 50082-1
EN 61000-6-2

Wyœwietlacz 
ciek³okrystaliczny

4 linie po 12 znaków w linii, tryb pracy programu Run/Stop, 
zabezpieczenie has³em, schemat ideowy i bloki funkcyjne w trybie 
programowania

Tabela 2.7: Dane elektryczne i œrodowiskowe

Opis Dane
12



Sterownik logiczny α2 Instalacja 3
3. Instalacja

3.1 Sposób monta¿u i instalacji

Dziêki bezpiecznej konstrukcji sterownika α2 u¿ytkownik mo¿e samodzielnie zainstalowaæ 
go niemal w dowolnym miejscu, przy wype³nieniu poni¿szych zaleceñ.

• Nie instaluj sterownika w warunkach: nadmiernego lub przewodz¹cego pr¹d zapylenia,
korozyjnych lub palnych gazów, wilgoci lub deszczu, zbyt wysokiej temperatury,
powtarzaj¹cych siê wstrz¹sów lub nadmiernych wibracji. Nie umieszczaj sterownika
w wodzie ani nie dopuszczaj do œciekania na niego wody.

• Podczas pod³¹czania nie dopuszczaj do przedostawania siê œcinków przewodów do
wnêtrza sterownika

• Zachowaj jak najwiêksz¹ odleg³oœæ od przewodów wysokiego napiêcia, elementów
i obwodów mocy.

• Sterowniki serii α2 powinny byæ instalowane w obudo-
wach, przewidzianych do monta¿u urz¹dzeñ zgodnych
z DIN 43880, lub w szafach sterowniczych.

• Do monta¿u z u¿yciem otworów monta¿owych u¿ywaj wkrêtów M4

• Wszelkie z³¹cza musz¹ byæ izolowane, by unikn¹æ pora¿enia elektrycznego

• Celem prawid³owej wentylacji zachowaj odleg³oœæ minimum 10mm pomiêdzy górn¹
i doln¹ œcian¹ sterownika a odpowiednimi œcianami szafy.

• Nie demontuj sterownika α2.

Uwaga:

• Przy instalowaniu lub usuwaniu kasety AL2-EEPROM-2 odwo³aj siê do rozdzia³u 6.

• Przy instalowaniu lub usuwaniu interfejsu AL-232CAB odwo³aj siê do rozdzia³u 7. 

• Przy instalowaniu lub usuwaniu interfejsu AL2-GSM-CAB odwo³aj siê do rozdzia³u 8.
13
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3.2 Monta¿ sterownika na szynie DIN

Sterownik mo¿e zostaæ zamontowany zatrzaskowo na szynie DIN 35mm (DIN EN 50022).
W celu demonta¿u nale¿y odci¹gn¹æ sprê¿ynowy zatrzask mocuj¹cy w dó³ i zsun¹æ sterownik
w kierunku do przodu i w górê.

3.2.1 Monta¿

Rys. 3.1: Monta¿

Dopasuj górn¹ stronê wyciêcia monta¿o-
wego sterownika do szyny DIN ( ) i wciœnij
sterownik a¿ do zatrzaœniêcia na szynie
( ).

3.2.2 Demonta¿

Rys. 3.2: Demonta¿

Poci¹gnij za zatrzask monta¿owy ( )
i zdejmij sterownik z szyny DIN ( )

�

�

�

�
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3.3 Monta¿ bezpoœredni sterownika

Rys. 3.3: Monta¿ bezpoœredni

124.6 (4.91")
112.6 (4.43") 6 (0.24")

90
 (3

.5
4"

)

82
 (3

.2
3"

)
4 

(0
.1

6"
)

4

Sterownik

Wkręt montażowy M4

6 (0.24")

(0
.1

6"
)
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3.4 Monta¿ modu³ów rozszerzaj¹cych

Uwaga:

Od³¹cz wszystkie zaciski zasilania przed zdjêciem os³ony.

Rys. 3.4: Monta¿

1) Wykrêæ i zachowaj wkrêt A.

2) Ostro¿nie zdejmij fabrycznie zamontowan¹
os³onê z³¹cza modu³ów rozszerzaj¹cych.

3) Odetnij fragment B obudowy sterownika.

4) Zamontuj modu³ rozszerzaj¹cy w sterowniku.

5) Wkrêæ wkrêt A i doci¹gnij go z momentem 0,4 Nm.
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4. Pod³¹czanie

4.1 Sposób wykonania okablowania

Sterowniki serii α2 zaprojektowano tak, by wykonanie ich okablowania by³o bezpieczne
i ³atwe. Wszelkie zwi¹zane z wykonaniem okablowania i pod³¹czania powinien wykonywaæ
technik lub in¿ynier, przeszkolony w zakresie norm bran¿owych i pañstwowych. Przed
wykonywaniem jakichkolwiek czynnoœci, zwi¹zanych z okablowaniem i pod³¹czaniem nale¿y
od³¹czyæ zasilanie.

• Sygna³y wejœciowe i wyjœciowe nie powinny byæ przesy³ane tym samym kablem
wielo¿y³owym ani wykorzystywaæ ¿adnych wspólnych przewodów.

• Nie nale¿y prowadziæ przewodów wejœciowych/wyjœciowych w pobli¿u wysokonapiêciowych
przewodów zasilaj¹cych.

• D³ugoœæ przewodów wejœciowych i wyjœciowych nie powinna przekraczaæ 30m.

Nale¿y braæ pod uwagê wystêpuj¹ce w przewodach wejœciowych/wyjœciowych o znacznej
d³ugoœci spadki napiêcia oraz indukowane w nich zak³ócenia. Nale¿y dobieraæ przewody
o przekroju dobranym odpowiednio do pr¹du obci¹¿enia.

Zaciski dopuszczaj¹ stosowanie 3 mm p³askiego œrubokrêta.

4.2 Przekrój i d³ugoœæ koñcówki przewodu

Pod³¹czenia wejœæ i wyjœæ nale¿y dokonywaæ z u¿yciem ni¿ej podanych przewodów. Odizoluj
koñcówkê przewodu na podan¹ d³ugoœæ (patrz Tabela 4.1 i Rysunek 4.1). Przed w³o¿eniem
przewodu nale¿y odkrêciæ zacisk na pe³n¹ szerokoœæ. Wsuñ przewód w zacisk do oporu by
zapewniæ poprawny kontakt.
Zaciski dopuszczaj¹ stosowanie œrubokrêta z ostrzem p³askim 3mm szerokoœci.

Rys. 4.1: Przekrój i d³ugoœæ koñcówki przewodu

Tabela 4.1: Przekrój i d³ugoœæ koñcówki przewodu

Przekrój przewodu
D³ugoœæ odizolowanej 

koñcówki

Jednostka centralna 26 - 12 AWG (0.13 - 3.31mm2) 7mm ± 0.5mm

Modu³ rozszerzaj¹cy 24 - 14AWG (0.2 - 2.5mm2) 6mm ± 0.5mm

7mm(0.276") ± 0.5mm(0.02")

26 -12 AWG

6mm(0.236")

24 -14 AWG

Jednostka centralna Modu³ rozszerzaj¹cy
17
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Uwaga:

• Aby unikn¹æ uszkodzenia przewodu, nale¿y dokrêcaæ zaciski z momentem 0,5 - 0,6 Nm

• Prosimy nie u¿ywaæ cyny, lutu ani ¿adnych innych substancji do pokrywania koñcówek
przewodu, gdy¿ mo¿e to doprowadziæ do uszkodzenie ¿y³ przewodu.

- Przewód z licy: 
usuñ izolacjê, skrêæ licê, a nastêpnie pod³¹cz przewód (lub u¿yj koñcówki zaciskowej).

- Przewód pojedynczy: 
usuñ izolacjê i pod³¹cz przewód.

4.3 Zasilanie

• Przy wykonywaniu pod³¹czenia zasilania przewód „dodatni” powinien byæ pod³¹czony do
zacisku „+”, a przewód „ujemny” do zacisku „-”. W ¿adnym przypadku nie dopuszcza siê
pod³¹czania przewodów zasilania do jakichkolwiek innych zacisków sterownika. Zasilacz
powinien byæ zdolny do dostarczenia do sterownika 4 amperów pr¹du.

Rys. 4.2: Zalecany schemat po³¹czeñ obwodów zasilania

Tabela 4.2: Zalecane po³¹czenia obwodów zasilania 

Poz. Opis

1 Zasilacz 24V DC

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Sygnalizacja zasilania

4 Bezpiecznik 1A

5 Sterownik α2 

6 Wy³¹cznik bezpieczeñstwa

7 Styki stycznika

8 Zasilanie dla obwodów obci¹¿enia DC

+ -Start

MC

MC
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.4 Pod³¹czanie modu³u AL2-4EX-A2

Rys. 4.3: Schemat obwodów wejœciowych modu³u AL2-4EX-A2

Tabela 4.3:  Po³¹czenia obwodów zasilania i wejœæ modu³u 

Poz. Opis

1 Zasilanie 220 - 240 VAC, 50/60Hz

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Bezpiecznik 1A

4 Zacisk wspólny (przewód zerowy, N)

5 Zaciski wejœciowe

6 Wy³¹czniki w obwodach wejœæ logicznych

EI1 EI2

Zaciski „L” i „N”
nie mogą być
zamieniane miejscami

L

N

EI3 EI4COM
(N)
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.5 Pod³¹czanie zasilania DC i obwodów wejœciowych

4.5.1 Schemat obwodów zasilania DC i obwodów wejœciowych dla logiki Source (wspólny „+”)

Rys. 4.4: Schemat obwodów zasilania DC i obwodów wejœciowych 
dla logiki Source (wspólny „+”)

 

4.5.2 Schemat obwodów wejœciowych modu³u AL2-4EX dla logiki Source (wspólny „+”)

Rys. 4.5: Schemat obwodów wejœciowych modu³u AL2-4EX dla logiki Source (wspólny „+”)

 

Tabela 4.4: Pod³¹czanie zasilania DC i obwodów wejœciowych 
 dla logiki Source (wspólny „+”)

Poz. Opis

1 Zasilacz 24V DC

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Bezpiecznik 1A

4 Zaciski zasilania

5 Zaciski wyboru logiki Sink/Source

6 Wy³¹czniki w obwodach wejœæ logicznych

7 Zaciski wejœciowe

8 Wejœcie analogowe

Tabela 4.5: Pod³¹czanie wejœæ modu³u AL2-4EX dla logiki Source (wspólny „+”)

Poz. Opis

1 Zasilacz 24V DC

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Zaciski wejœciowe

4 Wy³¹czniki w obwodach wejœæ logicznych

+ - 1 2 3
INPUTS

4 5 6(A) (B)

EI1
(+)

EI1
(-)

EI2
(+)

EI2
(-)

EI3
(+)

EI3
(-)

EI4
(+)

EI4
(-)
20



Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.5.3 Schemat obwodów zasilania DC i obwodów wejœciowych dla logiki Sink (wspólny „-”)

Rys. 4.6: Schemat obwodów zasilania DC i obwodów wejœciowych dla logiki Sink 
(wspólny „-”)

4.5.4 Schemat obwodów wejœciowych modu³u AL2-4EX dla logiki Sink (wspólny „-”)

Rys. 4.7: Schemat obwodów wejœciowych modu³u AL2-4EX dla logiki Sink (wspólny „-”)

Tabela 4.6: Pod³¹czanie zasilania DC i obwodów wejœciowych dla logiki Sink (wspólny „-”)

Poz. Opis

1 Zasilacz 24V DC

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Bezpiecznik 1A

4 Zaciski zasilania

5 Zaciski wyboru logiki Sink/Source

6 Wy³¹czniki w obwodach wejœæ logicznych

7 Zaciski wejœciowe

Tabela 4.7: Pod³¹czanie wejœæ modu³u AL2-4EX dla logiki Sink (wspólny „-”)

Poz. Opis

1 Zasilacz 24V DC

2 Wy³¹cznik g³ówny

3 Zaciski wejœciowe

4 Wy³¹czniki w obwodach wejœæ logicznych

+ - 1 2 3
INPUTS

4 5 6(A) (B)

EI1
(+)

EI1
(-)

EI2
(+)

EI2
(-)

EI3
(+)

EI3
(-)

EI4
(+)

EI4
(-)
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.6 Pod³¹czanie wyjœæ przekaŸnikowych i tranzystorowych

4.6.1 Schemat obwodów wyjœæ przekaŸnikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC) 

Rys. 4.8: Schemat obwodów wyjœæ przekaŸnikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC))

Tabela 4.8: Pod³¹czanie wyjœæ przekaŸnikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC)

Poz. Opis

1 Jednostka centralna α2 

2 Wyjœcia ca³kowicie niezale¿ne

3 Urz¹dzenia wyjœciowe

4 Zabezpieczenie wyjœcia (patrz Tabela 4.9)

5 Wy³¹cznik bezpieczeñstwa

6 Zasilanie DC

7 Zasilanie AC

Tabela 4.9: Zabezpieczenia obwodów wyjœciowych

Model Iloœæ wyjœæ
Max. obci¹¿enie 
rezystancyjne

Zabezpieczenie 
obwodu 

(bezpiecznik)

AL2-14MR-* O01~O06
8A/grupê

≤ 10A

AL2-24MR-*
O01~O04 ≤ 10A

O05~O09 2A/punkt (4A/grupê) ≤ 3A

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.6.2 Schemat obwodów wyjœæ przekaŸnikowych modu³u AL2-4EYR (AC i/lub DC)

Rys. 4.9: Schemat obwodów wyjœæ przekaŸnikowych modu³u AL2-4EYR (AC i/lub DC))

Tabela 4.10: Pod³¹czanie wyjœæ przekaŸnikowych modu³u AL2-4EYR (AC i/lub DC)

Poz. Opis

1 Zasilacz DC

2 Wy³¹cznik bezpieczeñstwa

3 Zabezpieczenie wyjœcia (bezpiecznik ≤ 3A)

4 Wyjœcia ca³kowicie niezale¿ne

5 Urz¹dzenia wyjœciowe

6 Zasilanie AC

EO1 EO2 EO3 EO4
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Sterownik logiczny α2 Pod³¹czanie 4
4.6.3 Schemat obwodów wyjœæ tranzystorowych (tylko Source / wspólny „+”) 
modu³u AL2-4EYT

Rys. 4.10:Schemat obwodów wyjœæ tranzystorowych (tylko Source / wspólny „+”) 
modu³u AL2-4EYT

*1 Wydajnoœæ pr¹dowa zasilacza ≥ 2 x pr¹d znamionowy bezpiecznika

Rys. 4.11:Przyk³ad obliczenia bezpieczników 

Uwaga:

Tabela 4.11:  Pod³¹czanie wyjœæ tranzystorowych (tylko Source / wspólny „+”) 
modu³u AL2-4EYT

Poz. Opis

1 Zasilacz 24VDC

2 Wy³¹cznik bezpieczeñstwa

3 Zabezpieczenie wyjœcia - dane techniczne patrz Tabela 4.12

4 Zaciski wyjœciowe

5 Urz¹dzenia wyjœciowe

6 Zasilanie 12VDC

Tabela 4.12:  Zabezpieczenia obwodów wyjœæ tranzystorowych

Napiêcie 
zasilania 
obwodu

Zabezpieczenie obwodu 
(bezpiecznik)

5V DC < 0.3A/obwód
12V DC < 2.0A/obwód *1
24V DC < 2.0A/obwód *1

Tabela 4.13:Wykorzystanie zacisków wyjœciowych
Napiêcie, V Obwody wyjœciowe
5 Ka¿dy obwód mo¿e zawieraæ od jednego do wszystkich zacisków wyjœciowych
12-24 Ka¿dy obwód mo¿e zawieraæ od jednego do wszystkich zacisków wyjœciowych

5,12,24 Dopuszczalna jest dowolna kombinacja napiêæ 5V, 12V, 24V z jednym sterownikiem α2 
przy wykonaniu odrêbnych obwodów dla ka¿dego poziomu napiêcia

EO1EO2 EO3EO4+ - -+

Fuse
1A

12V, 8A
(8A ≥ 1A × 2 × 4)

Fuse
1A

Fuse
1A

Fuse
1A

O01 O02 O03 O04
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Sterownik logiczny α2 Rozk³ad wyprowadzeñ 5
5. Rozk³ad wyprowadzeñ

Rys. 5.1: AL2-14MR-D, wejœcia DC, wyjœcia przekaŸnikowe

Rys. 5.2: AL2-24MR-D, wejœcia DC, wyjœcia przekaŸnikowe

+ -
IN

1 2 3 4 5 6 7 8

OUT1 OUT2 OUT3 OUT5OUT4 OUT6

AL2-14MR-D

(A) (B)

+ -
IN

1 2 3 4 5 6 7 8

OUT1 OUT2 OUT3 OUTOUT4
5

AL2-24MR-D

(A) (B) 9 10 11 12 13 14 15

6 7 8 9
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Sterownik logiczny α2 Rozk³ad wyprowadzeñ 5
Rys. 5.3: AL2-4EX-A2, wejœcia 240V AC

Rys. 5.4: AL2-4EX, wejœcia DC 

Rys. 5.5: AL2-4EYR, wyjœcia przekaŸnikowe

Rys. 5.6: AL2-4EYT, wyjœcia tranzystorowe

COM(N)
IN

EI1

AL2-4EX-A2

EI2 EI3 EI4

EI1

AL2-4EX

EI2

EI3 EI4

+ - + -

+ - + -

EO1

AL2-4EYR

EO2

EO3 EO4

EO1

AL2-4EYT

EO2

EO3EO4

+ -

+ -
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Sterownik logiczny α2 Kaseta AL2-EEPROM-2 6
6. Kaseta AL2-EEPROM-2

Kaseta pamiêci AL2-EEPROM-2 jest przeznaczona do u¿ytku wy³¹cznie ze sterownikami serii
α2 (modele: AL2-**M*-*). 

Uwaga:

• Wymiany kasety pamiêci powinny dokonywaæ osoby przeszkolone w zakresie
bran¿owych i pañstwowych norm elektrycznych.

• Wy³¹cz zasilanie przed przyst¹pieniem do monta¿u lub demonta¿u kasety pamiêci.

• Po usuniêciu kasety pamiêci za³ó¿ na jej miejsce os³onê.

• Podczas zak³adania os³ony z³¹cza lub kasety pamiêci zachowaj ostro¿noœæ, by nie przy-
trzasn¹æ palca.

• Przy wyjêtej os³onie lub kasecie pamiêci NIE WOLNO dotykaæ poni¿szych czêœci.
27



Sterownik logiczny α2 Kaseta AL2-EEPROM-2 6
6.1 Monta¿

1) Usuñ os³onê lub zamontowan¹ kasetê pamiêci

2) Zamontuj os³onê lub kasetê pamiêci

�

�
�

�

�
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Sterownik logiczny α2 AL-232CAB 7
7. AL-232CAB

7.1 Wstêp

AL-232CAB jest kablem z konwerterem RS-232C, s³u¿¹cym do po³¹czenia sterownika serii α
(α, α2) z komputerem osobistym, na którym uruchomiony jest program AL-PCS/WIN-E.

Uwaga:

• Kabel AL-232CAB nie mo¿e byæ u¿ywany do innych zastosowañ

• Wtyk kabla AL-232CAB wznosi siê oko³o 40mm (1,57") ponad obudowê, gdy jest
pod³¹czony do sterownika serii α2. 

7.1.1 Wymiary zewnêtrzne

� � � � � � % � $ �

�
�
#�
��
#�
�
$�

�
�
#�
��
#�
�
$�

� � � � # � � $ � � � # � � � # � � $ �


 & � � 
 � �

� & � � 	 � �

� � � 
 � � 
 �

' � � � 	 ' �

�

�

� ( �

�

�

S t r o na

sterownika α2

0

Strona komputera PC
(wtyk DB-9 ¿eñski )

*1 Ten sygna³ musi byæ
w stanie wysokim

Wymiary: mm (cale)
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Sterownik logiczny α2 AL-232CAB 7
7.2 Pod³¹czanie kabla AL-232CAB

Usuñ os³onê lub kasetê pamiêci

• · Zachowaj ostro¿noœæ przy usuwaniu os³ony sterownika α2.

Uwaga:

• Wy³¹cz zasilanie przed pod³¹czaniem lub od³¹czaniem kabla AL-232CAB.

• Po od³¹czeniu kabla AL-232CAB zamontuj os³onê lub kasetê pamiêci.

• Podczas zak³adania os³ony z³¹cza lub kasety pamiêci zachowaj ostro¿noœæ, by nie przy-
trzasn¹æ palca.

• Podczas od³¹czania kabla nale¿y poci¹gaæ za obudowê wtyku. NIE WOLNO ci¹gn¹æ za
przewód.

• Przy wyjêtej os³onie , kablu lub kasecie pamiêci NIE WOLNO dotykaæ poni¿szych
czêœci.

1) Usuwanie os³ony lub zamontowanej kasety pamiêci

�

�
�
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Sterownik logiczny α2 AL-232CAB 7
2) Pod³¹czanie kabla AL-232CAB

3) Od³¹czanie kabla AL-232CAB

4) Monta¿ os³ony lub kasety pamiêci

�

�
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NOTATKI:
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Sterownik logiczny α2 AL2-GSM-CAB 8
8. AL2-GSM-CAB

8.1 Wprowadzenie

AL2-GSM-CAB s³u¿y do po³¹czenia sterownika serii α2 z modemem standardowym lub
modemem GSM. Przy jego u¿yciu mo¿liwe jest przesy³anie wiadomoœci tekstowych (SMS) do
modemu GSM w celu dalszej transmisji do telefonów komórkowych lub na adresy e-mail,
a tak¿e zdalne monitorowanie sterownika oraz przesy³anie do niego programów z komputera
PC za poœrednictwem modemu standardowego. Mo¿liwa jest tak¿e komunikacja RS-232C
z komputerem PC przy wykorzystaniu dodatkowego adaptera lub kabla przejœciowego.

Dalsze informacje zawiera Podrêcznik programowania α2 i Podrêcznik oprogramowania α2.

Uwaga:

• Kabel AL2-GSM-CAB nie mo¿e byæ u¿ywany do innych zastosowañ

• Nie ma mo¿liwoœci pod³¹czenia tego kabla do sterownika serii α (modele AL-**M*-*).

• Jednoczesna komunikacja poprzez obydwa porty sterownika serii α2 mo¿e spo-
wodowaæ uszkodzenie programu lub nieprawid³owe dzia³anie sterownika.

8.1.1 Wymiary zewnêtrzne

Figure 8.1: Wymiary zewnêtrzne     Wymiary: mm (cale)

� � � � � � % � � $ �

� � # �
� � # � � $ �

�
�
#�

��
#�
�
$�

� � # � � � # � $ �

Strona sterownika  α2

Strona modemu 
(wtyk DB-9 mêski)
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Sterownik logiczny α2 AL2-GSM-CAB 8
8.1.2 Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Rys. 8.2: 8.1.2 Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Rys. 8.3: Rozk³ad po³¹czeñ w kablu po³¹czeniowym RS-232C

Uwaga:

Sygna³y 4 i 7 musz¹ byæ ustawione w stan WYSOKI po stronie komputera PC. 
W przeciwnym wypadku komputer nie bêdzie siê komunikowa³ ze sterownikiem α2.

Tabela 8.1: Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Poz. Rodzaj kabla

1 AL2-GSM-CAB

2 Kabel po³¹czeniowy RS-232C (patrz rys. 8.3)

3 Kabel RS-232C do modemu (patrz rys. 8.5)

4 Kabel RS-232C do modemu (zgodny ze specyfikacj¹ producenta)

 Seria
α2

Komputer PC
- oprogramowanie

narzędziowe
(AL-PCS/WIN-E)

- protokół dedykowany
- aplikacja e-mail

Telefon komórkowy
(z funkcją SMS)

Wysyłanie wiadomości SMS

GSM
Modem

Zdalna obsługa, e-mail (komunikacja GSM)
Modem

Zdalna obsługa (przez linię telefoniczną)
Modem Modem

Protokół dedykowany

(Wtyk DB-9 żeński) (Wtyk DB-9 żeński)

2

3

8

7

6

5

4

2

3

8

7

6

5

4

34



Sterownik logiczny α2 AL2-GSM-CAB 8
8.2 Monta¿

Przy instalacji AL2-GSM-CAB prosimy korzystaæ z rys. 8.4.

Uwaga:

• Pod³¹czenia i od³¹czenia AL2-GSM-CAB powinny dokonywaæ osoby przeszkolone
w zakresie bran¿owych i pañstwowych norm elektrycznych.

• Wy³¹cz zasilanie przed przyst¹pieniem do pod³¹czenia lub od³¹czenia AL2-GSM-CAB.

• Po pod³¹czeniu lub od³¹czeniu AL2-GSM-CAB za³ó¿ na miejsce os³onê.

• W ¿adnym wypadku Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnoœci za jakiekolwiek
szkody powsta³e w wyniku zainstalowania lub u¿ycia niniejszego sprzêtu.

• Nie wolno ci¹gn¹æ za przewód, mo¿e to spowodowaæ uszkodzenie kabla.

• Dla komunikacji ze sterownikiem α2 poprzez modem GSM, zasilanie obydwu urz¹dzeñ
musi byæ za³¹czane jednoczeœnie. Po niejednoczesnym za³¹czeniu sterownik nie bêdzie
komunikowa³ siê przez modem GSM.

• Przed zdjêciem os³ony roz³¹cz wszystkie zaciski zasilania.

Rys. 8.4: Monta¿

1) Wykrêæ i zachowaj wkrêt A

2) Ostro¿nie zdejmij fabrycznie zamontowan¹
os³onê z³¹cza lub zamontowany modu³ rozsze-
rzaj¹cy

3) Pod³¹cz AL2-GSM-CAB we wg³êbieniu, staran-
nie prze³ó¿ przewód przez wylot, znajduj¹cy siê
po stronie zacisków wejœciowych sterownika

4) Za³ó¿ powrotnie os³onê lub modu³ rozszerzaj¹cy
tak, by nie naruszyæ zamontowanego  w sterow-
niku AL2-GSM-CAB.

5) Wkrêæ wkrêt A i doci¹gnij go z momentem 0,4 Nm.
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Sterownik logiczny α2 AL2-GSM-CAB 8
8.3 Zdalna obs³uga przez modem

Szczegó³owe informacje o procedurze konfiguracji modemu znajduj¹ siê w Podrêczniku
programowania sterowników serii α2. Naj³atwiejsz¹ metod¹ konfiguracji modemu jest u¿ycie
oprogramowania narzêdziowego AL-PCS/WIN-E. 

8.3.1 Zalecane modemy

Poni¿sze modemy zosta³y pomyœlnie przetestowane przez producenta sterownika. 

8.3.2 Kabel poœredni pomiêdzy modemem i AL2-GSM-CAB

Rys. 8.5: Rozk³ad po³¹czeñ w kablu poœrednim pomiêdzy modemem i AL2-GSM-CAB

Tabela 8.2: Przetestowane modemy

Nazwa producenta
Model 

modemu
Polecenie AT

3com SP560V-P ATE0Q1&B1&D0H0&I0&R1&S0S0=2S15=8&W

OMRON ME3314 ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&H0&W

AIWA PV-AF3360 ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\J0&W

Siemens M20T ATE0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W

Strona AL2-GSM-CAB
(Wtyk DB-9 żeński)

1

2

3

9

8

7

6

5

4 20

22

1

2

3

8

7

6

5

4

Strona modemu
(Wtyk DB-25 męski)
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Sterownik logiczny α2 AL2-GSM-CAB 8
8.3.3 Konfiguracja modemu

1) Konfiguracja po stronie komputera PC
Zainstaluj plik konfiguracyjny z dysku, do³¹czonego do modemu

2) Konfiguracja po stronie sterownika α2
Konfiguracja po stronie sterownika wykonywana jest poleceniem ModemInit. 

a) Polecenie AT
Polecenie AT inicjalizuje modem. Szczegó³y, dotycz¹ce polecenia AT, nale¿y sprawdziæ
w podrêczniku przewidzianego do u¿ycia modemu. Polecenia AT dla wybranych
modemów zamieszczono w tabeli 8.4 (modemy standardowe) i tabeli 8.5 (modemy
GSM). 

Dalsze informacje, dotycz¹ce inicjalizacji modemu, znajduj¹ siê w Podrêczniku pro-
gramowania sterowników serii α2.
W przypadku u¿ycia modemu nie wymienionego w powy¿szej tabeli, nale¿y zestawiæ
polecenie AT tak, by spe³nia³o poni¿sze wymagania. 

Table 8.3: Przetestowane modemy
Nazwa 

producenta
Model 

modemu
Polecenie AT

3com SP560V-P ATE0Q1&B1&D0H0&I0&R1&S0S0=2S15=8&W

OMRON ME3314 ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&H0&W

AIWA PV-AF3360 ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\J0&W

Siemens M20T ATE0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W

Tabela 8.4: Polecenie AT dla modemu GSM

Pozycja Treœæ
Przyk³adowa wartoœæ

SP560V-P ME3314 PV-AF3360

Aktywacja polecenia echo Brak E0 E0 E0

Czêstotliwoœæ sygna³u auto-
odpowiedzi

Dwukrotna S0=2 S0=2 S0=2

Wyœwietlany kod wyniku Brak Q1 Q1 Q1

Tryb pracy DTR
zawsze poziom 

WYSOKI &D0 &D0 &D0

Tryb pracy DSR
zawsze poziom 

WYSOKI &S0

Tryb komunikacji Tryb V.42 bis S15=8 S15=8 &M5

Prêdkoœæ przy sta³ej ramce Sta³a &B1 \J0

Schemat kontroli przep³ywu Brak -&R1 \Q0

Kontrola przep³ywu danych 
wysy³anych

Brak &H0 &H0 -

Kontrola przep³ywu danych 
odebranych (program)

Brak &I0

Kontrola przep³ywu danych 
odebranych (kontrola RTS)

Brak &R1

Zapis w pamiêci nieulotnej
Zapisz do pamiêci 

nieulotnej &W &W &W
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*1 W przypadku modemu Siemens MT20 ustawienia te nie s¹ konieczne, gdy¿ s¹
wartoœciami domyœlnymi. W przypadku u¿ycia innego modemu GSM ich ustawienie
mo¿e byæ konieczne.

b) b) Synchronizacja czasowa inicjalizacji modemu podczas za³¹czenia systemu
W sterownikach serii α2 wprowadzono funkcjê opóŸnienia przes³ania ze sterownika
polecenia AT, inicjalizuj¹cego modem podczas za³¹czenia systemu. OpóŸnienie mo¿na
ustawiaæ w zakresie 0 - 10 sekund. Funkcja ta mo¿e byæ u¿yteczna dla zapewnienia
prawid³owej transmisji polecenia AT w przypadku, gdy za³¹czanie sterownika przebiega
szybciej, ni¿ modemu.

Dalsze informacje o pracy modemu znajduj¹ siê w Podrêczniku programowania
sterowników serii α2. 

Tabela 8.5: Polecenie AT dla modemu GSM

Pozycja Treœæ
Przyk³adowa 

wartoœæ

M20T

Aktywacja polecenia echo Tryb Echo Off E0

Liczba dzwonków przed 
automatyczn¹ odpowiedzi¹ na 
wezwanie

W³¹cz automatyczn¹ odpowiedŸ po dwu 
dzwonkach

S0=2

Wybierz tryb pracy DSR DSR zawsze poziom WYSOKI &S0

Wybierz lokaln¹ kontrolê przep³ywu 
danych TE-TA

• Okreœla tryb pracy TE po odbiorze 
danych z TA: 
brak

• Okreœla tryb pracy TE po odbiorze 
danych z TA: 
brak

+IFC=0,0

Raport o b³êdach sprzêtu 
komórkowego

Uaktywnij kod wynikowy i u¿yj wartoœci 
liczbowej

+CMEE=1

Wybierz sta³¹ prêdkoœæ lokaln¹ Prêdkoœæ transmisji: 9600 bps +IPR=9600

Wybierz tryb sygna³u Data Carrier 

Detect (DCD) *1
Linia DCD w stanie WYSOKIM tylko 
w obecnoœci noœnej danych 

&C1

Wybierz tryb pracy odbiornika *1
9600bps (V.32), modem asynchroniczny, 
tryb non-transparent

+CBST=7,0,1

Zapisz aktualny parametr do profilu 
u¿ytkownika

Profil u¿ytkownika jest zapisywany w 
pamiêci nieulotnej

&W
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9. AL2-ASI-BD

Modu³ interfejsu AL2-ASI-BD umo¿liwia sterownikowi serii α2 wymianê danych w sieci ASI
(Actuator Sensor Interface network).
Dalsze informacje znajduj¹ siê w Podrêczniku programowania sterowników serii α2.

Uwaga:

• Monta¿u i demonta¿u AL2-ASI-BD powinny dokonywaæ osoby przeszkolone w zakresie
bran¿owych i pañstwowych norm elektrycznych.

• Wy³¹cz zasilanie przed przyst¹pieniem do monta¿u lub demonta¿u AL2-ASI-BD.

• Po zdemontowaniu AL2-ASI-BD za³ó¿ na jego miejsce os³onê.

• W ¿adnym wypadku Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnoœci za jakiekolwiek
szkody powsta³e w wyniku zainstalowania lub u¿ycia niniejszego sprzêtu.

9.1 Wprowadzenie

Modu³ AL2-ASI-BD po pod³¹czeniu do sterownika serii α2 tworzy stacjê slave sieci ASI
(4 punkty wejœciowe, 4 punkty wyjœciowe). W sieci ASI mo¿e byæ po³¹czone maksymalnie 31
modu³ów slave. Zasilanie do celów komunikacji dostarczane jest przez magistralê ASI.
Sygna³y komunikacyjne s¹ nak³adane na napiêcie zasilania. 

9.1.1 Wymiary zewnêtrzne

Figure 9.1: Wymiary zewnêtrzne        Jednostka: mm (cale)
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9.1.2 Konfiguracja systemu

Rys. 9.2: Konfiguracja systemu

9.2 Dane techniczne

Ogólne dane techniczne znajduj¹ siê w Rozdziale 2.

*1 Resetuje sygna³y wejœciowe (E01 - E04) w przypadku braku komunikacji w sieci ASI
przez 70ms lub wiêcej.

Tabela 9.1: Parametry sprzêtowe

Pozycja Wartoœæ

Iloœæ wejœæ/wyjœæ 4 wejœcia (E01 - E04), 4 wyjœcia (A01 - A04)

Czas odœwie¿ania 
wejœæ/wyjœæ

Max. 5ms

D³ugoœæ po³¹czeñ Max. 100m 

Napiêcie 
zewnêtrznego 
zasilacza

Typ. 30.5V DC (zasilacz ASI)

Pobór pr¹du 
z zewnêtrznego 
zasilacza

40 mA lub mniej

Zgodne z Certyfikat ASI, CE

Tabela 9.2: Parametry programowe

Pozycja Wartoœæ

Numer stacji Nadawany przez modu³ Master (wartoœæ domyœlna 0)

Kod IO 7

Kod ID F

Bity danych D0 - D3 Wejœcie/wyjœcie 01 - 04 (E01 - E04, A01 - A04)

Bity 
parametrów

P0 Monitor komunikacji (domyœlnie ustawiony).*1

P1,P2,
P3

Nie u¿ywane

Flagi 
systemowe

M6 WYSOKI gdy wyst¹pi b³¹d komunikacji ASI

M7
WYSOKI gdy wyst¹pi b³¹d komunikacji ASI z powodu 
zaniku zasilania

Flaga 
steruj¹ca

N1
WYSOKI: Po³¹czony z sieci¹ ASI
NISKI: Od³¹czony od sieci ASI

Moduł Master ASI

Zasilacz ASI
Moduł Slave ASI

(α2 + AL2-ASI-BD)

Moduł Slave ASI
(Czujnik / Element

wykonawczy)

Moduł Slave ASI
(Czujnik / Element wykonawczy)

Moduł Slave ASI
(Czujnik / Element

wykonawczy)
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9.3 Monta¿ i pod³¹czanie

9.3.1 Monta¿

Uwaga:

Od³¹cz wszystkie zaciski zasilania od zasilacza przed zdjêciem os³ony.

Rys. 9.3: Monta¿

1) Wykrêæ i zachowaj wkrêt A

2) Ostro¿nie zdejmij fabrycznie zamontowan¹ os³onê
z³¹cza modu³ów rozszerzaj¹cych

3) Odetnij fragment B obudowy sterownika

4) Zamontuj modu³ rozszerzaj¹cy w sterowniku

5) Wkrêæ wkrêt A i doci¹gnij go z momentem 0,4 Nm.
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9.3.2 Pod³¹czanie

Do pod³¹czenia modu³u AL2-ASI-BD do sieci nale¿y u¿ywaæ specjalnego kabla p³askiego 
ASI (¿ó³ty). Przy pod³¹czaniu koñcówek kabla nale¿y dokrêcaæ wkrêty zacisków modu³u 
z momentem 0,5 - 0,6 Nm.

Rys. 9.4: Okablowanie

9.4 Nadawanie adresów i diagnostyka modu³ów Slave

9.4.1 9.4.1 Adresowanie modu³ów Slave

Adres modu³u AL2-ASI-BD musi zostaæ nadany przez modu³ Master sieci ASI. Dostêpne s¹
numery z zakresu od 1 do 31. Nowe modu³y maj¹ domyœlnie nadany numer 0, je¿eli modu³
mia³ poprzednio nadany numer inny, ni¿ 0, musi on zostaæ zresetowany na 0 przed
pod³¹czeniem do nowej sieci ASI.

Szczegó³owy opis sposobu nadawania adresu modu³u Slave przez modu³ Master nale¿y
odnaleŸæ w podrêczniku u¿ytkowanego modu³u Master sieci ASI.

Jednoczeœnie do sieci mo¿e zostaæ dodane wiele modu³ów, lecz wszystkie z nich poza jednym
musz¹ byæ ustawione w stanie pasywnym (ustawienie N01=1). Po za³¹czeniu zasilania sieci
modu³y mog¹ byæ aktywizowane jeden po drugim (ustawienie N01=0), w trakcie czego modu³
Master bêdzie im przypisywa³ adresy Slave. 

9.4.2 Kontrola b³êdów

1) Je¿eli ma miejsce b³¹d komunikacji (M6):
- SprawdŸ po³¹czenia do modu³u Master sieci ASI oraz poprawnoœæ numeru modu³u

Slave. 

2) 2) Je¿eli ma miejsce b³¹d komunikacji spowodowany brakiem zasilania (M7):
- SprawdŸ pod³¹czenie kabla magistrali sieci ASI do ka¿dego modu³u, w którym wystêpuje

b³¹d oraz zasilacz ASI. 

AL2-ASI-BD

ASI+ ASI- ASI+ ASI-

Kabel płaski ASI (żółty)

ASI+ ASI-

Moduł Master ASI

ASI+ ASI-

Zasilacz ASI
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10. Klawisze, flagi systemowe oraz lista bloków funkcyjnych

10.1 Wykaz klawiszy

Poni¿sza tabela zawiera opis klawiszy sterownika serii α2, u¿ywanych do obs³ugi menu oraz
programu u¿ytkowego. Dalsze informacje zawiera Podrêcznik programowania.
Tabela 10.1: Wykaz klawiszy sterownika

Nazwa 
klawisza

Numer 
klawisza

Funkcja klawisza

OK K01
S³u¿y do wchodzenia do opcji menu, zatwierdzania wprowadzanych
danych, oraz rêcznego wymuszania stanów wejœciowych WYSOKI/
NISKI w trybie monitorowania

ESC K02 S³u¿y do odwo³ywania operacji, przechodzenia do ekranu lub menu
wy¿szego poziomu 

+ K03
S³u¿y do ³¹czenia lub dodawania nowego bloku funkcyjnego, inkre-
mentowania wprowadzanych bezpoœrednio danych, oraz przegl¹dania
programów i list menu

- K04
S³u¿y do roz³¹czania bloków funkcyjnych, dekrementowania wprow-
adzanych bezpoœrednio danych, oraz przegl¹dania programów i list
menu 

K05 Przewija w górê listy (menu, klawiszy, bloków funkcyjnych, wejœæ,
wyjœæ itd.)

K06 Przewija w dó³ listy (menu, klawiszy, bloków funkcyjnych, wejœæ,
wyjœæ itd.)

K07 Przesuwa w prawo na wyœwietlaczu, programie, poleceniu skoku

K08 Przesuwa w lewo na wyœwietlaczu, programie, poleceniu skoku
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10.2 Flagi systemowe i flagi steruj¹ce

Sterownik posiada flagi systemowe, ustawiane przez jego system operacyjny, oraz flagi
steruj¹ce, ustawiane przez program u¿ytkowy.

10.2.1 Wykaz flag systemowych

10.2.2 Wykaz flag steruj¹cych

*1 Je¿eli obydwie flagi N02 i N03 s¹ jednoczeœnie w stanie WYSOKIM podœwietlanie jest
za³¹czone, poniewa¿ flaga N03 posiada wy¿szy priorytet.

Tabela 10.2: Wykaz flag systemowych

Flaga Opis

M01 Zawsze stan WYSOKI (logiczna „1”)

M02 Zawsze stan NISKI (logiczne „0”)

M03 Naprzemiennie - 0,5s WYSOKI, 0,5s NISKI

M04 WYSOKI w stanie b³êdu zegara czasu rzeczywistego

M05 WYSOKI przy uruchomionym czasie letnim

M06 WYSOKI w stanie b³êdu interfejsu komunikacyjnego ASI

M07 WYSOKI w stanie b³êdu komunikacji spowodowanego zanikiem zasilania interfejsu 
ASI

M08 WYSOKI przy prze³¹czeniu sterownika α2 z trybu STOP w tryb RUN (impuls, 
nastêpnie powrót do stanu NISKIEGO)

M09 NISKI przy prze³¹czeniu sterownika α2 z trybu STOP w tryb RUN (impuls, nastêpnie 
powrót do stanu WYSOKIEGO)

M10 Zarezerwowane

M11 Zarezerwowane

M12 WYSOKI przy w³¹czeniu sygna³u CD (DCD) (sygna³ odbierany z modemu)

M13 WYSOKI gdy mo¿liwy jest dostêp do sieci GSD

M14 WYSOKI gdy trwa zdalna obs³uga sterownika α2 przez AL2-GSM-CAB

Tabela 10.3: Wykaz flag steruj¹cych

Bit Opis

N01 WYSOKI: Od³¹czony od sieci ASI
NISKI: Po³¹czony z sieci¹ ASI

N02*1
WYSOKI: Podœwietlanie wyœwietlacza LCD stale wy³¹czone
NISKI: Podœwietlanie wyœwietlacza LCD jest sterowane przez ustawienie 

„Light Time” w menu

N03*1
WYSOKI: Podœwietlanie wyœwietlacza LCD stale za³¹czone
NISKI: Podœwietlanie wyœwietlacza LCD jest sterowane przez ustawienie 

„Light Time” w menu

N04
WYSOKI: Ekran u¿ytkownika jest pod kontrol¹ ustawieñ Mened¿era ekranów 

programu AL-PCS/WIN-E
NISKI: Ekran u¿ytkownika jest pod kontrol¹ programu sterownika
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10.3 Wykaz bloków funkcyjnych

Dalsze informacje o blokach funkcyjnych znajduj¹ siê w Podrêczniku programowania
sterownika  α2.

Tabela 10.4: Lista bloków funkcyjnych

Blok funkcyjny U¿yta pamiêæ
(bajty)

Opis
Nazwa Symbol

AND AND 19
Je¿eli wszystkie wejœcia s¹ w stanie WYSOKIM,
wyjœcie jest w stanie WYSOKIM. Nie u¿ywane wejœcia
uwa¿a siê za bêd¹ce w stanie WYSOKIM

OR OR 19
Je¿eli wszystkie wejœcia s¹ w stanie NISKIM, wyjœcie
jest w stanie NISKIM. Nie u¿ywane wejœcia uwa¿a siê
za bêd¹ce w stanie NISKIM

NOT NOT 10 Odwraca sygna³ logiczny; zmienia NISKI na WYSOKI
i odwrotnie

XOR XOR 13
Wy³¹czne LUB (ALBO). Wyjœcie jest w stanie
WYSOKIM gdy tylko jedno z dwu wejœæ jest w stanie
WYSOKIM

NAND NAND 19
NAND = NOT AND. Wyjœcie jest w stanie NISKIM
wy³¹cznie wtedy, gdy wszystkie wejœcia s¹ w stanie
WYSOKIM. Nie u¿ywane wejœcia uwa¿a siê za bêd¹ce
w stanie WYSOKIM

NOR NOR 19
NOR = NOT OR Wyjœcie jest w stanie NISKIM, je¿eli
choæby jedno z wejœæ jest w stanie WYSOKIM. Nie
u¿ywane wejœcia uwa¿a siê za bêd¹ce w stanie
NISKIM

Uniwersalny 
Boole'a

BL *1 Równanie logiczne, zawieraj¹ce operatory AND, OR,
XOR i NOT

Przerzutnik SR SR 14
Podtrzymuje ustawiony stan wyjœcia, WYSOKI (Set)
lub NISKI (Reset). Mo¿liwe jest okreœlenie priorytetu
jednego z wejœæ. 

Impulsator PL 10
Wysy³a pojedynczy impuls w odpowiedzi na nara-
staj¹cy, opadaj¹cy lub dowolny front impulsu wejœcio-
wego

Przerzutnik T AL 13 Zmienia stan logiczny na wyjœciu w odpowiedzi na
ka¿dy narastaj¹cy front impulsu na wejœciu

Blok 
opóŸniaj¹cy

DL 19 Wysy³a seriê impulsów; ustawiane s¹ czasy impulsu
i pauzy, iloœæ powtórzeñ, czas trwania lub praca ci¹g³a 

Przerzutnik 
monostabilny

OS 17 Generuje pojedynczy impuls okreœlonej d³ugoœci, ste-
rowany czasowo lub sygna³em wejœciowym.

Przerywacz FL 19 Wysy³a seriê impulsów; ustawiane s¹ czasy impulsu
i pauzy, iloœæ powtórzeñ, czas trwania lub praca ci¹g³a

Prze³¹cznik 
czasowy 

TS *2
Przy pomocy zegara czasu rzeczywistego prze³¹cza
wyjœcia zgodnie z harmonogramem kalendarzowym
lub tygodniowym

Prze³¹cznik 
czasowy 
obs³ugiwany

TSm *2

Przy pomocy zegara czasu rzeczywistego prze³¹cza
wyjœcia zgodnie z harmonogramem kalendarzowym
lub tygodniowym Harmonogram mo¿e byæ modyfiko-
wany w opcji Setup TS menu g³ównego przy pomocy
klawiszy panelu czo³owego

Licznik CN 16 Zlicza impulsy wejœciowe. Mo¿e byæ resetowany
sygna³em
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Licznik 
rewersyjny

UD 22
Zlicza w górê i w dó³. Wyjœcie przechodzi w stan
WYSOKI, gdy wartoœæ zliczona zrówna siê z wartoœci¹
zadan¹

Komparator CP 17
Porównuje dwie wartoœci (z wejœcia analogowego,
zadan¹ bezpoœrednio, z bloku funkcyjnego) na
wype³nienie warunku: <,>,=,<=,>=,<>

Przesuniêcie 
i wzmocnienie

OG 22
Przelicza wartoœæ analogow¹ w oparciu o funkcjê linio-
w¹ Y = A/B x X + C, wprowadza ograniczenie górne
i dolne

Wyœwietlacz DP *3 Tworzy ekrany u¿ytkownika. Umo¿liwia odczyt na 
wyœwietlaczu LCD danych i komunikatów.

Komparator 
okienkowy

ZC 20
Porównuje wartoœæ (z wejœcia analogowego, zadan¹
bezpoœrednio, z bloku funkcyjnego) z zadanym zakre-
sem wartoœci

Przerzutnik 
Schmitta

ST 19
Ustawia wyjœcie w stan WYSOKI, gdy wartoœæ wej-
œciowa przekroczy granicê górn¹ i w stan NISKI, gdy
wartoœæ wejœciowa spadnie poni¿ej granicy dolnej, lub
na odwrót.

Licznik czasu 
pracy

HM 19 Rejestruje narastaj¹co czas stanu WYSOKIEGO
sygna³u.

Detektor 
prêdkoœci

SPD 25

W zadanym czasie mierzona jest czêstotliwoœæ 
sygna³u wejœciowego. Wynik jest porównywany 
z zadanym zakresem i odpowiednio ustawiany jest 
stan wyjœcia WYSOKI/NISKI

Modulator 
PWM

PWM 16

Generuje falê impulsów. Definiowane s¹: okres 
i procentowy wspó³czynnik wype³nienia (wartoœæ 
z wejœcia analogowego, zadana bezpoœrednio, z bloku 
funkcyjnego)

Przerzutnik T 
z 
podtrzymaniem

RAL 13

Zmienia stan logiczny na wyjœciu w odpowiedzi na 
ka¿dy narastaj¹cy front impulsu na wejœciu. Przy 
wy³¹czonym zasilaniu podtrzymywany jest stan 
wyjœcia sprzed zaniku zasilania.
Stan wyjœcia jest tracony po prze³¹czeniu sterownika 
w tryb STOP.

Blok dodawania ADD 20 y = A + B

Blok 
odejmowania 

SUB 20 y = A - B

Blok mno¿enia MUL 20 y = A × B

Blok dzielenia DIV 20 A ÷ B = q, r (iloraz i reszta)

Blok 
arytmetyczny

CAL *4 Równanie na wybranych zmiennych z operatorami
 +, −, ×, ÷, %

Blok 
przesuniêcia

SFT 19

Operacja przesuniêcia. W odpowiedzi na sygna³ SFT 
na wyjœcie przekazywany jest aktualny stan wejœcia 
informacyjnego.
Dla 8-bitowej operacji SHIFT blok funkcyjny musi byæ 
powtórzony 8-krotnie

Blok GSM SMS SMS *5 Wysy³a zawartoœæ wyœwietlacza jako wiadomoœæ 
tekstow¹

Tabela 10.4: Lista bloków funkcyjnych

Blok funkcyjny U¿yta pamiêæ
(bajty)

Opis
Nazwa Symbol
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*1 Iloœæ u¿ytych bajtów = 19 + 1 x (Iloœæ znaków w równaniu)
*2 Iloœæ u¿ytych bajtów = 8 + 4 x (Iloœæ prze³¹czników czasowych)
*3 Iloœæ u¿ytych bajtów zale¿y od wyœwietlanego obiektu.

*4 Iloœæ u¿ytych bajtów = 30 + 1 x (Iloœæ znaków w równaniu)
*5 Iloœæ u¿ytych bajtów = 12 + 1 x (Iloœæ znaków w adresie e-mail)
*6 Iloœæ u¿ytych bajtów = 32 + 3 x (Iloœæ ekranów)

Przerzutnik 
monostabilny 
losowy

ROS 19 Generuje na wyjœciu pojedynczy impuls 
o przypadkowej d³ugoœci

Przerzutnik 
monostabilny 
z opóŸnieniem

DOS 20 Generuje z zadanym opóŸnieniem pojedynczy impuls 
wyjœciowy

Przerzutnik T 
z opóŸnieniem

DAL 16
Z zadanym opóŸnieniem zmienia stan swego wyjœcia 
na przeciwny w odpowiedzi na ka¿dy impuls 
wejœciowym

Przerzutnik SR 
z 
podtrzymaniem

RSR 14

Podtrzymuje ustawiony stan wyjœcia, WYSOKI (Set) 
lub NISKI (Reset). Mo¿liwe jest okreœlenie priorytetu 
jednego z wejœæ. Przy wy³¹czonym zasilaniu 
podtrzymywany jest stan wyjœcia sprzed zaniku 
zasilania.
Stan wyjœcia jest tracony po prze³¹czeniu sterownika 
w tryb STOP

Ekran kontrolny CDP *6

Umo¿liwia tworzenie i wyœwietlanie ekranów 
u¿ytkownika. Blok funkcyjny mo¿e zostaæ stworzony 
i skonfigurowany przez oprogramowanie AL-PCS/
WIN-E. Ekrany u¿ytkownika s¹ wyœwietlane przy 
ustawionej w stan WYSOKI fladze N04

Blok po³¹czeñ _B 10

Blok funkcyjny Connect jest elementem wewnêtrznym, 
s³u¿¹cym do pokazywania, jaka objêtoœæ pamiêci jest 
u¿yta przez bity wejœæ, flagi systemowe, bity ASI 
i klawisze. ¯aden blok funkcyjny nie pojawia siê na 
wyœwietlaczu, ani nie jest wykazywany jako u¿yty 
przez okno dialogowe „Konfiguracja i wykorzystanie 
pamiêci” (Memory Configuration & Usage) 
oprogramowania AL-PCS/WIN-E, jego zadaniem jest 
jedynie obliczenie objêtoœci pamiêci, zajêtej przez 
ww. bity.

Wyjœcia 
systemowe 

Out 10 Steruj¹ urz¹dzeniami wyjœciowymi przez przekaŸniki 
lub tranzystory wyjœciowe

Tabela 10.5: Iloœci bajtów pamiêci dla wyœwietlanych obiektów

Wyœwietlany obiekt Iloœæ bajtów

Znaki 16 + 1 × (Iloœæ znaków)

Wartoœæ analogowa, 
Wartoœæ bloku funkcyjnego

Wartoœæ 17

Wykres paskowy 23

Czas, data 14

Prze³¹cznik czasowy 17

Tabela 10.4: Lista bloków funkcyjnych

Blok funkcyjny U¿yta pamiêæ
(bajty)

Opis
Nazwa Symbol
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NOTATKI:
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11. Diagnostyka

Uwaga:

• Nie dotykaj zacisków, które s¹ wysterowane. Mo¿e to zak³óciæ pracê urz¹dzenia lub spo-
wodowaæ pora¿enie elektryczne. 

Uwaga:

• Stosuj prawid³owe Ÿród³o zasilania.
U¿ycie Ÿród³a zasilania o parametrach odmiennych od znamionowych mo¿e spo-
wodowaæ uszkodzenie lub po¿ar urz¹dzenia.

• Przy pod³¹czaniu zasilania sieciowego pod³¹czaj przewód fazowy (L) do zacisku L ste-
rownika, a przewód zerowy (N) do zacisku N sterownika z zasilaniem sieciowym (AC).
Nieprawid³owe pod³¹czenie mo¿e byæ przyczyn¹ pora¿enia elektrycznego, uszkodzenie
sterownika lub po¿ar.

• Pod³¹czaj przewód fazowy (L) sieci zasilaj¹cej do wejœcia jednostki z wejœciami AC.

• Przy pod³¹czaniu zasilania DC pod³¹czaj przewód dodatni (+) do zacisku „+” sterownika,
a przewód ujemny ( - ) do zacisku „-” sterownika z zasilaniem 24VDC. Nieprawid³owe
pod³¹czenie mo¿e byæ przyczyn¹ pora¿enia elektrycznego, uszkodzenie sterownika lub
po¿ar. 

Uwagi dla u¿ytkownika

• Przed w³¹czeniem zasilania sterownika α2 upewnij siê, ¿e z³¹cze komunikacyjne ma
prawid³owo pod³¹czon¹ kasetê pamiêci, kabel komunikacyjny lub za³o¿on¹ os³onê
z³¹cza. 
Nieprawid³owe pod³¹czenie lub praca z ods³oniêtym z³¹czem mo¿e spowodowaæ uszko-
dzenie sterownika lub pora¿enie elektryczne. 

• Przed w³¹czeniem zasilania sterownika α2 upewnij siê, ¿e z³¹cze modu³ów rozsze-
rzaj¹cych ma prawid³owo pod³¹czony modu³ rozszerzaj¹cy lub za³o¿on¹ os³onê z³¹cza.
Nieprawid³owe pod³¹czenie lub praca z ods³oniêtym z³¹czem mo¿e spowodowaæ uszko-
dzenie sterownika lub pora¿enie elektryczne.
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11.1 B³¹d stanu wejœcia

Prze³¹cz sterownik α2 do trybu Stop. Wy³¹cz i za³¹cz zasilanie urz¹dzeñ pod³¹czonych do
wejœæ i sprawdŸ, czy stan wejœæ jest prawid³owo wyœwietlany na wyœwietlaczu. Je¿eli nie jest
wyœwietlany prawid³owo, sprawdŸ poni¿sze punkty.

Dalsze informacje o wyœwietlaniu stanu wejœæ znajduj¹ siê w Podrêczniku programowania.

Uwaga:

Nie pod³¹czaj przewodów z ocynowanymi koñcówkami do zacisków sterownika α2, z uwagi 
na z³¹ jakoœæ styku i mo¿liwoœæ od³amywania fragmentów koñcówki. 

1) SprawdŸ prawid³owoœæ po³¹czeñ zasilania i obwodów wejœciowych
2) SprawdŸ, czy urz¹dzenia wspó³pracuj¹ce z wejœciami odpowiadaj¹ danym technicznym,

zamieszczonym w rozdziale 2.3 niniejszego podrêcznika. 

11.2 B³¹d stanu wyjœcia

Prze³¹cz sterownik α2 do trybu Stop. Wymuœ stany WYSOKI/NISKI na wyjœciach i sprawdŸ
prawid³owe dzia³anie wyjœæ. SprawdŸ, czy program napisany jest prawid³owo i czy jego
dzia³aniu odpowiadaj¹ spodziewane stany wyjœæ.

Dalsze informacje o wymuszaniu stanów wyjœæ znajduj¹ siê w Podrêczniku programowania.

Uwagi:

Wymuszanie stanów WYSOKI/NISKI wyjœæ wykonuj po starannym sprawdzeniu, ¿e 
operacja ta mo¿e byæ wykonana bezpiecznie. Nieodpowiednie wymuszenie stanu wyjœcia 
mo¿e byæ powodem uszkodzenia sterownika lub urz¹dzeñ z nim wspó³pracuj¹cych oraz 
zagro¿enia dla obs³ugi. 

1) SprawdŸ prawid³owoœæ po³¹czeñ zasilania i obwodów wyjœciowych

2) SprawdŸ, czy urz¹dzenia wspó³pracuj¹ce z wyjœciami odpowiadaj¹ danym technicznym,
zamieszczonym w rozdziale 4.4 niniejszego podrêcznika.
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11.3 Nie jest wyœwietlane Menu G³ówne (Top Menu)

Przejœcie do menu g³ównego powinno byæ wykonywane przy pomocy klawiszy dostêpu do
menu. W tym celu wciœnij jednoczeœnie klawisze OK i ESC. 

Je¿eli w opcjach menu nie jest ustawiony dostêp do menu g³ównego przy pomocy klawiszy,
u¿yj oprogramowania narzêdziowego do prze³¹czenia sterownika do trybu Stop lub wykonaj
wymuszone zatrzymanie sterownika.

Przy takich ustawieniach menu g³ówne nie jest dostêpne przy pomocy klawiszy. Tym niemniej,
po wy³¹czeniu sterownika i jednoczesnym wciœniêciu klawiszy OK i ESC podczas jego
za³¹czania, menu g³ówne pojawi siê.

Uwaga:

Wykonuj operacjê wymuszonego zatrzymania sterownika jedynie po upewnieniu siê, ¿e 
jest to bezpieczne.
Nieodpowiednie przeprowadzenie wymuszonego zatrzymania sterownika mo¿e byæ 
powodem uszkodzenia sterownika lub urz¹dzeñ z nim wspó³pracuj¹cych oraz zagro¿enia 
dla obs³ugi. 

Wymuszone zatrzymanie sterownika:

1) Wy³¹cz zasilanie sterownika α2.

2) Ponownie za³¹cz zasilanie, jednoczeœnie wciskaj¹c
klawisze OK i ESC. Zostanie wyœwietlony ekran jak
na rysunku obok.

Opcja prze³¹czenia sterownika w tryb Stop bêdzie 
dostêpna przez oko³o piêæ sekund. Wciœnij klawisz 
OK, by przejœæ do trybu Stop. Je¿eli ¿aden klawisz 
nie zostanie naciœniêty, sterownik powróci do trybu 
Run.

3) Wciœnij klawisz ESC. 
Zostanie wyœwietlone Top Menu jak na rysunku obok. 

Ru n
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11.4 Prze³¹czenie do trybu Run jest niemo¿liwe 

Je¿eli sterownik α2 nie prze³¹cza siê do trybu Run, nale¿y sprawdziæ poni¿sze mo¿liwoœci. 

1) Na wyœwietlaczu widoczny jest komunikat „Input Error” (B³¹d wejœcia) lub „Output Error”
(B³ad wyjœcia). 
W programie zapisanym w kasecie pamiêci u¿yto wiêcej wejœæ i/lub wyjœæ, ni¿ fizycznie
zawiera sterownik.

a) Je¿eli program jest tworzony przy pomocy oprogramowania narzêdziowego.
Oprogramowanie weryfikuje treœæ programu i stosowany model sterownika. Zapisz
program do pamiêci jednostki centralnej, nie u¿ywaj kasety pamiêci.

b) Je¿eli program jest tworzony przy pomocy klawiatury sterownika.
Usuñ kasetê pamiêci, wprowadŸ program ponownie.

c) Zamontuj u¿ywan¹ kasetê pamiêci w sterowniku α2 z 24 punktami wejœæ/wyjœæ.

d) Twórz program w sterowniku α2 tego samego typu, w jakim bêdzie on u¿ytkowany. 

2) Dane programu zawieraj¹ b³¹d.
Je¿eli niemo¿liwe jest wyœwietlenie programu przy pomocy opcji „ProgEdit” w menu
g³ównym, istnieje podejrzenie uszkodzenia danych programu. Prze³¹cz sterownik z menu
g³ównego do trybu Run po skasowaniu programu. 

a) Wpisz program ponownie i prze³¹cz sterownik do trybu Run

b) Je¿eli prze³¹czenie nadal nie jest mo¿liwe, skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi
Electric.

11.5 Nieprawid³owe wskazanie zegara

SprawdŸ poni¿sze mo¿liwoœci. 

1) Wskazania zegara zosta³y utracone.
Je¿eli sterownik α2 pozostaje od³¹czony od zasilania przez 20 dni lub wiêcej (przy
temperaturze 25°C), dane zegara czasu rzeczywistego mog¹ zostaæ utracone. W takim
przypadku nale¿y powtórnie ustawiæ zegar.
Dalsze informacje o ustawianiu zegara czasu rzeczywistego znajduj¹ siê w Podrêczniku
programowania.

2) Wskazania zegara ró¿ni¹ siê od czasu rzeczywistego o narastaj¹c¹ wartoœæ.
Dok³adnoœæ zegara wynosi ±5 sekund na dobê. Je¿eli odchy³ka przewy¿sza tê wartoœæ
i narasta, nale¿y u¿yæ funkcji korekty.
Dalsze informacje o u¿ywaniu funkcji korekty zegara znajduj¹ siê w Podrêczniku
programowania. 

11.6 Na wyœwietlaczu pojawia siê znak „?” 

Znak zapytania „?” pojawia siê na wyœwietlaczu w przy-
padku u¿ycia klawisza niedopuszczalnego dla aktualnie
wyœwietlanego menu. SprawdŸ, jakie opcje s¹ dopu-
szczalne i u¿yj w³aœciwego klawisza. ?
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11.7 Klawisze nie dzia³aj¹ prawid³owo

Skontroluj pracê klawiszy poprzez wykonanie poni¿szej procedury. Je¿eli kroki 1 - 5 opisane
poni¿ej wykonywane s¹ prawid³owo, klawisze funkcjonuj¹ prawid³owo. Nale¿y wówczas
sprawdziæ, czy klawisz (klawisze) wzbudzaj¹ce w¹tpliwoœci s¹ prawid³owo u¿yte w programie.

1) Prze³¹cz sterownik do trybu Stop. Skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi Electric, je¿eli
prze³¹czenie nie jest mo¿liwe.

Uwaga:

Wykonuj operacjê wymuszonego zatrzymania sterownika jedynie po upewnieniu siê, ¿e 
jest to bezpieczne.
Nieodpowiednie przeprowadzenie wymuszonego zatrzymania sterownika mo¿e byæ 
powodem uszkodzenia sterownika lub urz¹dzeñ z nim wspó³pracuj¹cych oraz zagro¿enia 
dla obs³ugi.

Wymuszone zatrzymanie sterownika:

a) Wy³¹cz zasilanie sterownika α2.

b) Ponownie za³¹cz zasilanie, jednoczeœnie wciskaj¹c
klawisze OK i ESC. Zostanie wyœwietlony ekran jak
na rysunku obok. 

Opcja prze³¹czenia sterownika w tryb Stop bêdzie 
dostêpna przez oko³o piêæ sekund. Wciœnij klawisz 
OK, by przejœæ do trybu Stop. Je¿eli ¿aden klawisz 
nie zostanie naciœniêty, sterownik powróci do trybu 
Run.

c) Wciœnij klawisz ESC. 
Zostanie wyœwietlone Top Menu jak na rysunku obok.

2) Przewiñ menu g³ówne klawiszami strza³ek „ ” i „ ”. Skonsultuj siê z dystrybutorem
Mitsubishi Electric, je¿eli przewijanie nie jest mo¿liwe. 

3) PrzejdŸ na pozycjê „ClockSet” (Ustawianie zegara)
i dwukrotnie wciœnij klawisz OK. 
Wyœwietlony zostanie ekran „ClockSet”, jak na rysunku
obok. 
Skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi Electric, je¿eli
ekran ten nie zostanie wyœwietlony. 

4) 4) Spróbuj zmieniæ wartoœci miesi¹ca i roku, u¿ywaj¹c klawiszy strza³ek „ ” i „ ” oraz
klawiszy „+” i „-”.
Skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi Electric, je¿eli edycja nie jest mo¿liwa. 
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5) Wciœnij klawisz ESC. 
Wyœwietlony zostanie ekran jak na rysunku obok,
a operacje z kroku 4) zostan¹ odwo³ane. 
Skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi Electric, je¿eli
ekran ten nie zostanie wyœwietlony.

11.8 Nieprawid³owe dzia³anie wyœwietlacza 

SprawdŸ poni¿sze mo¿liwoœci.

1) Znaki wyœwietlane s¹ w negatywie lub ca³y ekran jest czarny. 
W przypadku wyst¹pienia takiego b³êdu skonsultuj siê z dystrybutorem Mitsubishi Electric.
Wyœwietlacz sterownika α2 jest uszkodzony.

2) Nieoczekiwany uk³ad znaków na wyœwietlaczu. 
Je¿eli wygl¹d wyœwietlacza jest niezgodny z oczekiwaniem, nale¿y sprawdziæ w programie
poni¿sze mo¿liwoœci:

a) Skoryguj pozycjê pocz¹tkow¹ poszczególnych wyœwietlanych elementów. Mo¿liwe jest
nak³adanie siê na siebie odrêbnych elementów, daj¹ce nieoczekiwany efekt.

b) Znaki nie s¹ wyœwietlane

- SprawdŸ, czy wejœcie bloku funkcyjnego wyœwietlacza jest wysterowane

- SprawdŸ, czy nie zachodzi konflikt z innym blokiem funkcyjnym wyœwietlacza

11.9 Kaseta pamiêci nie dzia³a prawid³owo

SprawdŸ poni¿sze mo¿liwoœci w przypadku, gdy kaseta pamiêci nie jest rozpoznawana lub
gdy komunikacja z kaset¹ jest niemo¿liwa.

Uwaga:

• Przed w³¹czeniem zasilania sterownika α2 upewnij siê, ¿e z³¹cze komunikacyjne ma
prawid³owo pod³¹czon¹ kasetê pamiêci, kabel komunikacyjny lub za³o¿on¹ os³onê
z³¹cza. 
Nieprawid³owe pod³¹czenie lub praca z ods³oniêtym z³¹czem mo¿e spowodowaæ uszko-
dzenie sterownika lub pora¿enie elektryczne. 

1) SprawdŸ, czy kaseta pamiêci jest zamontowana prawid³owo. Procedura monta¿u opisana
jest w rozdziale 6.1.

2) Wyœwietlany jest komunikat „ProtectSW Error” (B³¹d zabezpieczenia programu). 
Ustawione jest zabezpieczenie programu (ProtectSW). 
Procedura zdjêcia zabezpieczenia opisana jest w Podrêczniku programowania

3) Wyœwietlany jest komunikat „Password Error” (B³¹d has³a). 
Ustawione jest has³o dostêpu (Password). Spróbuj ponownie po usuniêciu has³a.
Procedura usuniêcia has³a opisana jest w Podrêczniku programowania.

Opcja „ProgClear” (Kasowanie programu) umo¿liwia skasowanie programu wraz z has³em,
zabezpieczeniem i wszystkimi ustawieniami menu g³ównego. Sterownik powróci do ustawieñ
domyœlnych.
Opis procedury kasowania programu znajduje siê w Podrêczniku programowania.

Co r e c t
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11.10 Komunikacja z modu³em Master sieci ASI jest niemo¿liwa

SprawdŸ poni¿sze mo¿liwoœci.

Uwaga:

• Przed w³¹czeniem zasilania sterownika α2 upewnij siê, ¿e z³¹cze modu³ów rozsze-
rzaj¹cych ma prawid³owo pod³¹czony modu³ rozszerzaj¹cy lub za³o¿on¹ os³onê z³¹cza.
Nieprawid³owe pod³¹czenie lub praca z ods³oniêtym z³¹czem mo¿e spowodowaæ uszko-
dzenie sterownika lub pora¿enie elektryczne.

1) SprawdŸ zasilacz sieci ASI.

2) SprawdŸ, czy flaga steruj¹ca N01 jest w stanie NISKIM. W miarê potrzeby u¿yj jednej z dwu
poni¿szych metod do zmiany jego stanu.

a) Gdy flaga ta nie jest u¿ywana przez program. 
Wymuœ stan NISKI flagi N01, procedura wymuszania stanu znajduje siê w Podrêczniku
programowania.

b) Gdy flaga ta jest u¿ywana przez program. 
Zmieñ program lub wymuœ taki stan wejœæ, przy którym flaga steruj¹ca N01 ma stan
NISKI. 

3) SprawdŸ, czy adres modu³u Slave jest prawid³owy. 
Nadaj adres modu³u Slave z modu³u Master sieci ASI. 
Procedura nadawania adresu opisana jest w rozdziale 9.4.1 niniejszego podrêcznika oraz
w odpowiednim podrêczniku modu³u Master sieci ASI. 

a) Adresy modu³u AL2-ASI-BD i innego modu³u Slave w tej samej sieci s¹ jednakowe.
Nadaj nowy adres tak, by zlikwidowaæ konflikt.

b) Adres modu³u Slave jest równy 0. Nadaj prawid³owy adres z modu³u Master sieci ASI.

4) Modu³ AL2-ASI-BD nie jest aktywnym modu³em Slave u¿ywanego modu³u Master sieci ASI.
SprawdŸ ustawienia modu³u Master. 
Sposób sprawdzenia znajduje siê w odpowiednim podrêczniku modu³u Master sieci ASI. 
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11.11 Niemo¿liwa jest komunikacja z programem AL-PCS/WIN-E. 

SprawdŸ poni¿sze mo¿liwoœci.

Uwaga:

Przed w³¹czeniem zasilania sterownika α2 upewnij siê, ¿e z³¹cze komunikacyjne ma 
prawid³owo pod³¹czon¹ kasetê pamiêci, kabel komunikacyjny lub za³o¿on¹ os³onê z³¹cza. 
Nieprawid³owe pod³¹czenie lub praca z ods³oniêtym z³¹czem mo¿e spowodowaæ 
uszkodzenie sterownika lub pora¿enie elektryczne. 

1) SprawdŸ pod³¹czenie kabla AL-232CAB. Metoda pod³¹czania opisana jest w rozdziale 7.2
niniejszego podrêcznika.

2) SprawdŸ zasilanie sterownika α2. Opis obwodów zasilania znajduje siê w rozdziale 4 niniej-
szego podrêcznika. Dane techniczne zasilania znajduje siê w rozdziale 2.2 niniejszego
podrêcznika.

3) SprawdŸ, czy z³¹cze szeregowe (COM) komputera, do którego pod³¹czony jest kabel 
AL-232CAB jest tym z³¹czem, które zosta³o skonfigurowane do komunikacji w programie
AL-PCS/WIN-E. SprawdŸ ustawienia komunikacyjne w programie.

4) W przypadku zdalnej obs³ugi sterownika przez modem:

a) SprawdŸ ustawienia modemu po stronie sterownika α2. Ustawienia modemu opisane s¹
w Podrêczniku programowania oraz w rozdziale 7.3 niniejszego podrêcznika.

b) SprawdŸ prawid³owoœæ pod³¹czenia i rozk³ad po³¹czeñ w kablu poœrednim do modemu.
S¹ one opisane w rozdziale 7.3.2 niniejszego podrêcznika.

c) SprawdŸ ustawienia modemu po stronie oprogramowania narzêdziowego. SprawdŸ, czy
prawid³owo zainstalowano plik konfiguracyjny z dysku, do³¹czonego do modemu.
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