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Wprowadzenie

* Niniejszy podrecznik zawiera tekst, ilustracje oraz objasnienia, ktére wprowadzg czytelnika w proces
prawidtowej instalacji i bezpiecznego uzytkowania sterownika serii 012, i powinny by¢ starannie przeczytane
oraz zrozumiane przed przystgpieniem do instalacji lub uzytkowania urzgdzenia.

* W przypadku wystgpienia jakichkolwiek watpliwosci w dowolnym stadium instalacji sterownika nalezy

zawsze skonsultowaé sie z profesjonalnym inzynierem elektrykiem, wykwalifikowanym i przeszkolonym
w zakresie norm branzowych i panstwowych. W przypadku watpliwosci co do sposobu dziatania lub

uzytkowania sterownika Ot2 prosimy skonsultowaé sie z najblizszym dystrybutorem Mitsubishi Electric.

* Podrecznik podlega zmianom bez uprzedniego powiadamiania.
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KWESTIONARIUSZ
PROSIMY O WYPELNIENIE | PRZESLANIE FAXEM NA PODANY ADRES

Mitsubishi Electric cieszy sie na catym Swiecie uznaniem za swe wysitki w statym rozwoju
i poszerzaniu granic automatyzacji przemystu. Niekiedy uzytkownicy nie zwracajg uwagi na
dbato$¢ o jakos¢ dostarczanej wraz z wyrobami Mitsubishi Electric dokumentacji. Zawsze
z wdziecznoscig przyjmujemy wszelkie zwigzane z tym uwagi i komentarze naszych klientow.
Niniejszy kwestionariusz zostat przygotowany dla Ciebie, czytelniku, w celu tatwego wyrazenia
i przestania nam faxem swoich spostrzezen. Oczekujemy na Twojg opinie.

Prosimy przestaé na nr faxu: Nazwisko uzytkownika: ............ccoceinnnennnes
MPL Technology SP. Z 0.0. e e e e e e e
Biuro Zarzadu FIrma: e
(12) B32 47 82

Adres: .

Prosimy zaznaczy¢ odpowiedni kwadrat:

W jakim stanie dotart niniejszy podrecznik? [IDobry [lLekko uszkodzony[1Bezuzyteczny

Czy podrecznik bedzie przechowywany w segregatorze? LTak CINie

Jaka jest Twoja opinia o sposobie przedstawienia informacji: =~ [lJasny L1Zagmatwany

Czy objasnienia sg tatwe do zrozumienia? [Tak [IDo przyjecia [1Bezuzyteczne
Tred¢ ktérego rozdziatu (rozdziatdw) sprawia najwiecej trudnoSCi? ........ceevvvivvvieeeeeeeriiiciieeeeenn.
Czy ktores§ ilustracje sg niejasne? CTak CINie

N L= =Y I = 1O L (o] (=X T
Co sadzisz o uktadzie podrecznika? LWtasciwyIDo przyjecia Lzty

Jakg cze$c¢ (fragment) szczegdlnie nalezatoby poprawiC?..........eeeeevviieiieieeeeen e
Czy potrzebna informacja moze tatwo zostaé znaleziona z pomocg spisu tresci? ....................
Jesli to mozliwe, prosimy okresli¢ swoje doswiadczenie zawodOWE: .........cceeeeceeeeeeeeeeciieeeeenenn.
Ewentualne ogélne komentarze o dokumentacji Mitsubishi Electric: ............coocviiiiiiiiiieininnen,

Dziekujemy za poswiecenie swego czasu ha wypetnienie kwestionariusza. Mamy nadzieje, ze
zardwno produkt, jak i jego dokumentacja bedg fatwe w uzyciu.
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Wytyczne odnosnie bezpieczenistwa uzytkownika i zabezpieczenia sprzetu

Niniejszy podrecznik zawiera informacje, dotyczgce uzytkowania sterownika 0(2. Podrecznik
przeznaczony jest dla przeszkolonego i kompetentnego personelu. Pod tym pojeciem rozumie
sie nastepujgce osoby:

a) Inzynierowie, odpowiedzialni za planowanie, projektowanie i konstrukcje systeméw
automatyki z uzyciem wyrobow, opisanych w niniejszym podreczniku, powinni by¢
kompetentni i przeszkoleni w zakresie odpowiednich norm branzowych i panstwowych,
oraz w petni zorientowani w zagadnieniach bezpieczenstwa systemow automatyki.

b) Pracownicy stuzb utrzymania ruchu i serwisu muszg by¢ kompetentni i przeszkoleni
w zakresie odpowiednich norm branzowych i panstwowych. Powinni takze by¢é
przeszkoleni w zakresie eksploatacji i konserwacji kompletnego urzgdzenia, witgczajac
w to petng znajomos¢ zwigzanej z nim dokumentacji. Konserwacja powinna byé
prowadzona zgodnie z obowigzujgcymi zasadami bezpieczenstwa.

c) Operatorzy kompletnego urzadzenia powinni byé przeszkoleni w zakresie uzytkowania
go w sposbb bezpieczny i skoordynowany, zgodnie z obowigzujgcymi zasadami
bezpieczenstwa. Operatorzy powinni takze by¢ zaznajomieni z dokumentacjg
techniczno-ruchowg kompletnego urzgdzenia.

Uwaga: termin ,kompletne urzadzenie” oznacza urzgdzenie dowolnej produkcji, zawierajgce
lub wspotpracujace z wyrobem, opisanym w podreczniku.

Symbole, uzywane w podreczniku

W dalszej czesci podrecznika uzywane sg okreslone symbole, zadaniem ktérych jest
uwypuklenie szczego6towych informacji, zwigzanych z zapewnieniem bezpieczenstwa
uzytkownika i zabezpieczenia nienaruszalnosci sprzetu. Przy kazdym napotkaniu dowolnego
z ponizszych symboli nalezy przeczytac i zrozumie¢ zamieszczone obok nich uwagi.

Ostrzezenia dotyczace sprzetu:

1) Oznacza, ze opisane zagrozenie SPOWODUJE uszkodzenie ciata i mienia.

2) Oznacza, ze opisane zagrozenie MOZE SPOWODOWAC uszkodzenie ciata
i mienia.

3) Oznacza szczegdlnie interesujgce dane lub dodatkowe wyjaénienia.
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4) Oznacza, ze przy uzyciu danego elementu oprogramowania nalezy zachowaé
szczegOlng uwage.

5) Oznacza szczegdlny punkt, ktérego uzytkownik oprogramowania powinien byé
Swiadomy.

6) Oznacza szczegolnie interesujgce dane lub dodatkowe wyjasnienia.

SICRS)
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* W Zadnych okolicznosciach MITSUBISHI ELECTRIC nie bedzie odpowiada¢ za szkody,
ktére moga wynikng¢ z zainstalowania lub uzytkowania opisanego sprzetu.

* Wszystkie przyktady i ilustracje, zamieszczone w niniejszym podreczniku, stuzg jedynie do
pomocy w zrozumieniu tekstu i nie gwarantuje sie prawidtowego dziatania. MITSUBISHI
ELECTRIC nie przyjmuje zadnej odpowiedzialnosci za rzeczywiste uzycie produktow
opartych na tych ilustracyjnych przyktadach.

+ Z powodu wielkiej r6znorodnosci mozliwych zastosowan opisanego sprzetu, uzytkownik

musi samodzielnie upewnic sie, czy jest on witasciwy dla wybranej aplikacji.

Lista zwigzanych podrecznikéw

Manual Name Manual No. Description
Podrecznik instalaciji Podrecznik zawiera informacje dotyczgce
®© |i eksploatacii sterownika 0.2 | JY992D97301 |podtgczania, instalacji i uzytkowania oraz dane
(niniejszy podrecznik) techniczne sterownikow serii OL2.

Pod ik [ Pod ik ie i zliwosci -
© 0 recz.m programowania JY992D97101 odreczni ng| ra gpls moz IV\.IOSCI p-rog.ramo
sterownika 012 wych sterownika 02 i sposobu jego uzycia.
Podrecznik oprogramowania Podrecznik zawiera opis oprogramowania

narzedziowego
© € . g JY992D74001 narzedziowego AL-PCS/WIN-E.
sterownika 02
Podrecznik komunikacj Pgdreczn]k_zawera opis .k.onflguracu,_ tv,vorzenla_
O i JY992D97701 | wiadomosci, diagnostyki i in. zagadnien komuni-
sterownika (2 . .
kacji sterownika (2.
Podrecznik instalaciji Podrecznik zawiera opis instalacji sterownika
O . JY992D97501
sterownika (2 o2.
Podrecznik obstugi AL2-4EX, Podrecznik zawiera opis instalacji modutow
O | AL2-4AX-A2, AL2-4EYR, JY992D97401 |rozszerzajgcych AL2-4EX, AL2-4AX-A2,
AL2-4EYT AL2-4EYR, AL2-4EYT
Podrecznik obstugi Podrecznik zawiera opis instalacji kasety
O AL2-EEPROM-2 JY992D96801 AL2-EEPROM-2
Podrecznik obstugi Podrecznik zawiera opis instalacji interfejsu
O | AL-232cAB JY992D76001 | 5 5 230cAB
Podrecznik obstugi Podrecznik zawiera opis instalacji interfejsu
O | AL2-Gsm-caB JY992D97201 | 5| 5 GSMCAB
. . Podrecznik zawiera opis instalacji i podtgczania
o | Podrecznik obstugi JY992D81401 | oraz dane techniczne modutéw AL-ASI-BD,
AL-ASI-BD, AL2-ASI-BD AL2-ASI-BD

© Korzystaj z tego podrecznika.

O Korzystaj z tego podrecznika w miare konieczno$ci.

O Korzystaj z zawartosci tego podrecznika w miare koniecznoéci, chociaz jest ona wigczona
do podrecznika obstugi 0.2.
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Sterowrnik logriezny OL2 Wstep 1

1. Wstep

Sterowniki serii 0.2 mogg by¢ wykorzystane w kazdym miejscu, gdzie do celébw domowych,
biurowych lub produkcyjnych potrzebne jest sterowanie. Stany logiczne wyj$¢ sterownika sg
przetgczane, realizujgc sterowanie zewnetrznych urzgdzen elektrycznych przez bloki
funkcyjne programu sterownika.

Opis programu sterownika i jego pracy przedstawiono w Podreczniku programowania
sterownika 0(2. Opis oprogramowania narzedziowego AL-PCS/WIN-E zawiera Podrecznik
oprogramowania narzedziowego

Zastosowania

Sterowniki serii 0(2 zaprojektowano do uzytku w systemach automatyki, takich jak:

- Automatyka oswietlenia, klimatyzacji, wodociggow

- Otwieranie i zamykanie bram

- Proste systemy bezpieczenstwa

- Systemy dystrybucji pokarmu dla zwierzat domowych i hodowlanych
- Nadzér magazynéw, cieplarni itd.

Sterowniki serii 012 nie sg przewidziane do uzytku w ponizszych systemach. Po dalsze
informacje prosimy zwracac sie do dystrybutora Mitsubishi.

- Aplikacje wymagajace ekstremalnie wysokiej niezawodnoéci, jak instalacje nuklearne,
kontrola ruchu kolejowego i lotniczego, kierowanie pojazdami, nadzér proceséw
spalania czy systemy medyczne

- Aplikacje w warunkach zagrozenia zycia.

2% MITSUBISHI 1



Sterowrnik logriezny OL2 Wstep 1

1.1

Cechy szczegodlne sterownikow serii 012

1)

2)

6)

7)

8)

9)

1) Wyswietlanie komunikatéw oraz danych blokéw funkcyjnych

Sterownik 0t2 umozliwia wyswietlanie biezgcego stanu i komunikatow alarmowych na

wys$wietlaczu LCD za pomocg bloku funkcyjnego wyswietlacza. Wyswietlane wartosci

licznikow i timeréw mogg by¢ modyfikowane w trybie RUN.

- tagcznailosé znakéw na ekranie LCD: cztery linie po 12 znakéw

- Wyswietlane dane: komunikaty, wartosci (zadane i biezace) licznikéw i timerdw,
wielkosci analogowe itd.

tatwe programowanie przy pomocy komputera PC

Oprogramowanie narzedziowe dla Windows AL-PCS/WIN-E v.2.0 umozliwia tworzenie

i zapis programow Programowanie wykonywane jest metodg graficzng, przy uzyciu ikon

blokéw funkcyjnych oraz potaczen miedzy nimi, przedstawianych w postaci linii. Uzytkownik

moze tez programowac sterownik bezposrednio - przy uzyciu klawiszy na panelu czotowym

Przesytanie zawartosci ekranu LCD przez modem GSM

Sterownik serii 0(2 umozliwia wysytanie zawartosci ekranu LCD jako wiadomo$ci tekstowej

drogag komunikacji GSM. Uzytkownik posiada wiec mozliwo$¢ zdalnego monitorowania

systemu przy uzyciu ustugi SMS za pomocg telefonu komérkowego lub poczty e-mail przy

uzyciu komputera PC, poprzez modem GSM i standardowe sieci operatorow GSM.

Komunikacja z komputerem PC poprzez dedykowany protokot

Sterowniki serii 012 posiadajg mozliwo$¢ potgczenia z komputerem PC z uzyciem

dedykowanego protokotu komunikacji. Uzytkownik moze tworzy¢ wtasne oprogramowanie

uzytkowe, komunikujace sie ze sterownikiem za posrednictwem dedykowanego protokotu,

uzyskujac w ten spos6b mozliwosé modyfikacji zaleznoéci czasowych, parametrow blokéw

funkcyjnych oraz monitorowania pracy sterownika i catej aplikacji ze zdalnego komputera

PC poprzez dedykowany protokdt komunikacii.

Rozbudowane funkcje zegara

Kalendarzowe funkcje timera w uktadzie dobowym, tygodniowym, miesiecznym i rocznym

umozliwiajg przetgczanie sygnatow wejsciowych, dajgc rozbudowane mozliwosci

sterowania czasowego.

Wejscia analogowe, 0-10V/0-500

Wejscia DC sterownika 0.2 obstugujg sygnaty napieciowe 0-10V przy rozdzielczosci 0-500.

Liczniki szybkie, max. 1kHz

Sterownik (2 obstuguje dwa liczniki szybkie przy uzyciu wejs¢ EI1 i EI2 modutu AL2-4EX.
Duza wydajnos¢ pradowa wyjsé

Tabela 1.1:Wydajnosc¢ pradowa wyjsc

Rodzaj wyjscia Wydajnos$¢é pradowa

AL2-14MR-*: O01 - 06
AL2-24MR-*: O01 - 04

AL2-24MR-*: O05 - 09
AL2-4EYR: EO1-EO4

Tranzystorowe | AL2-4EYT. EO1-EO4 1A na wyjscie

8A na grupe wyjs¢

Przekaznikowe
2A na wyjscie, 4A na grupe wyjsé

Wbudowana pamie¢ EEPROM
Zastosowanie pamieci EEPROM eliminuje koniecznos$¢ bateryjnego podtrzymywania
danych.

10)Obstuga 6 jezykdéw

Opcja wyboru jezyka w Menu Gtownym pozwala wybra¢ jezyk wysSwietlania: angielski,
niemiecki, francuski, witoski, hiszpanski lub szwedzki.
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Sterownik loglczrny 02 Wstep 1
1.2 Dostepne modele

Tabela 1.2: Jednostki centralne

L Wejscia Wyjscia .

Model Zasilanie n — - —— Wymiary, mm | Masa, kg
Rodzaj llosé Rodzaj llosé
24V DC . *
AL2-14MR-D| 24V DC Sink/Source 8 przekaznikowe 6 0.30
124.6 x 90 x 52
AL2-24MR-D| 24vDE | . 23V DC 15 | przekainikowe | 9 0.32"1
Sink/Source
*1 Bez modutéw rozszerzajgcych.
Tabela 1.3: Moduly rozszerzajgce
Wejscia Wyijscia
Model . — - — Masa, kg

Rodzaj llosé Rodzaj llosé
AL2-4EX-A2 | 220 - 240V AC~ 4 —

24V DC 0.05
AL2-4EX Sink/Source 4 o
AL2-4EYR — przekaznikowe 4 0.07
AL2-4EYT — tranzystorowe 4 0.06

2% MITSUBISHI



Sterowrnik logriezny OL2

Wstep 1

1.3 Wymiary i nazwy elementéw

Rys. 1.1: Nazwy elementow skfadowych sterownika

124.6(4.91")

Tabela 1.4: Nazwy elementow sktadowych

\
90(3.54")

RELAY T
6(0.24")

52(2.05")

Nr

Opis elementu

Otwér montazowy, ¢4.2 mm

Zaciski zasilania

Zaciski wejsciowe

Wkret montazowy ostony lub modutu
rozszerzajgcego

Ostona lub modut rozszerzajacy

N (G A W N -

Wyciecie montazowe szyny DIN (szeroko$¢
szyny DIN 35 mm wg DIN EN 50022)

Zatrzaski montazowe szyny DIN

0 ~

Zaciski wyjsciowe

Klawisze operacyjne

10

Wyswietlacz LCD

1

Ostona ztgcza komunikacyjnego
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Sterowrnik logriezny OL2 Wstep 1

1.4 Konfiguracja systemu

Rys. 1.2: Konfiguracja systemu

Standardowe potaczenie z oprogramowaniem narzedziowym

M o M
I L
Seria
Uzycie protokotu dedykowanego
o2 - o ) -
L [D [
Obstuga zdalna (poprzez linie telefoniczna)
Modem Modem
o) @ ®
D] [ [eX-NX¢) W [SNeNX¢) ] [
Komputer PC
- oprogramowanie
Obstuga zdalna, e-mail (komunikacja GSM) narzedziowe
® - protokdt dedykowan
@ GSM p y y
] Modem | — ¥ | === ] L| - aplikacja e-mail
Wysytanie wiadomosci SMS Telefon komorkowy
(z funkcjg SMS)
Tabela 1.5: Konfiguracja systemu
Pozycja Odpowiedni kabel
1 AL-232CAB
2 AL2-GSM-CAB
3 Kabel potgczeniowy RS-232C*1
4 Kabel przejsciowy RS-232C do modemu*1
5 Kabel RS-232C wtasciwy dla danego modemu (zgodnie ze specyfikacjg
producenta)

*1 Dalsze informacje przedstawiono w rozdziale 8.

1.5 Oprogramowanie narzedziowe

Sterowniki serii 02 sg obstugiwane przez oprogramowanie narzedziowe AL-PCS/WIN-E
w wers;ji 2.00 lub p6zniejszej. Wersje nizsze niz v.2.00 nie komunikujg sie ze sterownikami
serii 02.
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NOTATKI:
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Sterowrnik logriezny OL2 Zasilanie 2

2. Zasilanie

2.1 Zasilanie

Tabela 2.1: Zasilanie

Opis Oznaczenie Wartos¢

Napiecie zasilania AL2-***-D 24V DC, +20% -15%
Maksymalrye @pus_zcz_alny czas AL2-***.D 5ms
zaniku napiecia zasilania
Prad rozruchowy 24V DC <7,0A
Maksymamy pob(’)r mocy AL2'14MR'D, 28,8V DC 7,5 w
(bez modutdw rozszerzajgcych) AL2-24MR-D, 28,8V DC [9,0 W

Wszystkie I/0 On - 3,5 W;
Typowy pob(’)r mocy AL2-14MR-D, 24V DC WSZYStkie I/O Off-0,5 W
(bez modutéw rozszerzajgcych) Wszystkie I/0 On - 4,5 W;

AL2-24MR-D, 24V DC

wszystkie 1/0 Off - 0,5 W
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Sterowrnik logriezny OL2 Zasilanie 2

2.2 Wejscia
Tabela 2.2: Dane techniczne wejsé¢ AC
Dane techniczne wejsé AC
AL2-4EX-A2 (EI1-El4)
Napiecie wejsciowe 220 - 240V AC~, +10% -15%, 50/60 Hz

7,5mA / 240V AC~ 50Hz
9,0mA / 240V AC~ 60Hz

32kQ (50Hz)
27kQ (60Hz)

Opis

Prad wejsciowy

Impedancija wejsciowa

Progi przetgczania
OFF — ON/ ON — OFF

Czas OFF — ON
reakcji ON — OFF

Sposbb izolaciji
galwanicznej

=160V / <40V

15 - 40ms / 240V AC~

Transoptor

Sygnalizacja pracy Wyswietlacz LCD

Tabela 2.3: Dane techniczne wejs¢ DC

Opis Sink (wspdlny minus) Source (wspolny plus)
Napiecie wejéciowe 24V DC +20% -15% 24V DC +20% -15%
101 -108 6,0mA, 24V DC
Prad Jed? ostia 5,5mA, 24V DC
e centralna 109 - 115 5,5mA, 24V DC
wejsciowy
AL2-4EX El1 -El4 |5,4mA, 24V DC 5,4mA, 24V DC
Progi Jednostka i Prad: >4,7mA/<1,1 mA Lo
przetgczania | centralna 101 -115 Napiecie: <4V /> 18V Napigcie: = 18V /< 4V
OFF — ON/ o e
ON —s OFF |AL2-4EX El1 - ElI4 |Napiecie: 218V /<4V Napiecie: > 18V / < 4V
Jednostka centralna 10 - 20ms
Czas reakg;ji "
AL2-4EX 10 - 20ms
Sposoéb Jednostka centralna brak
izolacji
galwanicznej AL2-4EX Transoptor
Sygnalizacja pracy Wyswietlacz LCD

*1 EIM1 i EI2 w module AL2-4EX mogag by¢ uzyte jako szybkie wejscia licznikowe.
Gdy uzywane sg szybkie liczniki, czas reakcji wejscia wynosi nie wigcej, niz 0,5ms.
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Zasilanie 2

Tabela 2.4: Dane techniczne wejs¢ analogowych (tylko jednostka centralna)

Opis Dane techniczne wejs¢é analogowych
llos¢ wejsé 8 (101 - 108)
e
Rozdzielczos¢ 9 bit, 20mV (10000/ 500mv)
Czas konwersiji 8ms
Napiecie wejsciowe 0-10vVDC

Impedancja wejsciowa

142kQ + 5%

Ogolna doktadnos¢

+ 5% (0,5V DC)

Przesuniecie /
wzmochnienie

Warto$¢ przesuniecia = 0 przy OV DC

Warto$¢ wzmocnienia: 0 - 10V = 0 - 500

Podane wartosci domysine moga by¢ modyfikowane w bloku
funkcyjnym Offset/Gain

Dryft termiczny

+ 3 LSB (najmniej znaczace bity)
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2.3

Dane techniczne wyjs¢

Tabela 2.5: Dane techniczne wyjs¢ przekaznikowych

Parametr

Dane techniczne

Przetaczane napiecie

250V AC lub mniej, 30V DC lub mniej

Maksymalne
obcigzenie

rezystancyjne

AL2-14MR-* (001 - O06)

AL2-24MR-* (001 - 004)

8A na grupe

AL2-24MR-* (005 - 0O09)

2A na wyjscie (4A na grupe)

AL2-4EYR (EO1 - EO4)

2A na wyjscie

(obcigzenie

Czas zycia stykéw

rezystancyjne)

AL2-14MR-* (001 - O06)

AL2-24MR-* (001 - O04)

100,000 cykli przy 8 A/ 240V AC lub 24V DC

AL2-24MR-* (005 - 009)

AL2-4EYR (EO1 - EO4)

100,000 cykli przy 2 A / 240V AC lub 24V DC

Minimalne obcigzenie

50mW (10mA przy 5V DC)

AL2-14MR-* (001 - O06)

249 VA /125 VAC,

Maksymalne AL2-24MR-* (001 - 004) |373 VA /250 VAC

obcigzenie -

indukcyjne AL2-24MR-* (005 - 0O09) |93 VA / 125 VAC,
AL2-4EYR (EO1 - EO4) |93 VA/250 VAC

Czas reakgiji <10ms

Sygnalizacja pracy Wyswietlacz LCD

Sposobb izolacji galwanicznej Transoptor

Tabela 2.6: Dane techniczne wyjsc¢ tranzystorowych

Parametr

Dane techniczne

Przetaczane napiecie

5 - 24V DC (+20%, -5%)

Maksymalne obcigzenie rezystancyjne

1A na wyjscie (8 - 24V DC),
0.1A na wyjscie (5 - 8V DC)

Minimalne obcigzenie

1.0mA

Maksymalne obcigzenie indukcyjne

1A/ 24V DC (24 W)

Czas reakcji ON/OFF, OFF/ON
(wartos¢ przyblizona)

<1ms

Prad uptywnosciowy w stanie wytgczonym

<0.1mA/24V DC

Sygnalizacja pracy

Wyswietlacz LCD

Sposob izolacji galwanicznej

Transoptor

2% MITSUBISHI
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24

Ogolne dane techniczne

Tabela 2.7: Dane elektryczne i Srodowiskowe

Opis

Dane

Metoda programowania

Bloki funkcyjne

Pojemnos$¢ programu

200 blokéw funkcyjnych lub 5000 bajtow

Nos$nik pamieci programu

Wbudowana pamie¢ EEPROM (nie jest wymagane podtrzymanie
bateryjne) lub opcjonalna kaseta EEPROM (AL2-EEPROM-2)

Podtrzymanie pamieci
danych

20 dni przy 25°C (kondensatorowe)

Podtrzymanie zegara
czasu rzeczywistego

20 dni przy 25°C (kondensatorowe)

Doktadnos$¢ zegara
czasu rzeczywistego

5s na dobe (przy 25°C)

Temperatura pracy

Sterownik: -25°C - +55°C
Wys$wietlacz sterownika: -10°C - +55°C

Temperatura
przechowywania

-30°C - +55°C

Wytrzymatosé
na wibracje
(montaz bezpos$redni)

Zgodnie z IEC 68-2-6:  10-57Hz: stata amplituda 0,15mm

57-150Hz: przyspieszenie 19.6m/s?
Powtarzalnosé: 10-krotnie w kazdej z osi X,Y,Z
(80 minut w kazdym kierunku)

Wytrzymato$é
na wibracje
(montaz na szynie DIN)

Zgodnie z IEC 68-2-6:  10-57Hz: stata amplituda 0,075 mm
57-150Hz: przyspieszenie 9,8m/s?
Powtarzalno$¢: 10-krotnie w kazdej z osi X,Y,Z
(80 minut w kazdym kierunku)

Wytrzymato$¢ na
wstrzgsy

Zgodnie z IEC 68-2-27: przyspieszenie 147m/s?, czas trwania: 11ms
Powtarzalnos$¢: 3-krotnie w kazdej z osi X,Y,Z

Odpornos¢ na zaktdcenia

1000Vpp, 1ms, 30 - 100Hz, testowane na symulatorze szuméow

Wilgotnoéc¢

Wilgotno$¢ wzgledna 35 - 85%,bez kondensacji

Odpornos¢ dielektryczna

3750VAC >1min zgodnie z IEC 60730-1 pomiedzy:

Zaciskami zasilania / zaciskami wej$¢ i zaciskami wyjs¢ przekaznikowych
Zaciskiem wyjscia przekaznikowego a innym zaciskiem wyjscia
przekaznikowego

Wszystkimi zaciskami a szafg rozdzielczg wg DIN 43880 lub réwnowazna

Opornosc¢ izolacji

7 MQ przy 500V zgodnie z IEC 60730-1 pomiedzy:

Zaciskami zasilania / zaciskami wejs¢ a zaciskami wyjs¢ przekaznikowych
Zaciskiem wyjscia przekaznikowego a innym zaciskiem wyjscia
przekaznikowego

Wszystkimi zaciskami a szafg rozdzielczg wg DIN 43880 lub réwnowazng

Rodzaj dziatania

IEC 60730-1, sekcja 6.4.3 - Rodzaj 1C (wyjscie przekaznikowe

Rodzaj dziatania

IEC 60730-1, sekcja 6.4.3 - Rodzaj 1Y (wyjscie tranzystorowe

Klasa oprogramowania

IEC 60730-1, sekcja H6.18 - Klasa A

Zastosowanie sterowania

IEC 60730-1, sekcja 2.2 - Sterowanie elektryczne

Konstrukcja sterowania

IEC 60730-1, sekcja 6.15 - Sterowanie wbudowane

Czy sterowanie jest
elektryczne

IEC 60730-1, sekcja H2.5.7 - Sterowanie elektroniczne

Klasa bezpieczenstwa

II
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Tabela 2.7: Dane elektryczne i Srodowiskowe

Opis Dane
Stopien zanieczyszczen |2
Uziemienie Brak
Izolacja elektryczna Wzmocniona izolacja pierwotna i wtérna
Otoczenie robocze Wolne od gazéw korozyjnych. Minimalne zapylenie
Stopien ochrony IP 20
Temperatura testu 75°C
Certyfikaty CE, UL/cUL
Atestowane na zgodnos$¢ | TUV
UL 508
IEC 60730-1"
EN 50081-1""
EN 50082-1
EN 61000-6-2
i 4 linie po 12 znakdéw w linii, tryb pracy programu Run/Stop,
Wyswietlacz . . . ) . . .
) . zabezpieczenie hastem, schemat ideowy i bloki funkcyjne w trybie
ciektokrystaliczny .
programowania

*1 Modut AL2-ASI-BD nie jest zgodny z tymi normami.
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Srerowrik logiczry OL2 Instalacja 3

3. Instalacja

3.1 Sposéb montazu i instalaciji

Dzieki bezpiecznej konstrukcji sterownika 02 uzytkownik moze samodzielnie zainstalowaé

go niemal w dowolnym miejscu, przy wypetnieniu ponizszych zalecen.

* Nie instaluj sterownika w warunkach: nadmiernego lub przewodzacego prad zapylenia,
korozyjnych lub palnych gazéw, wilgoci lub deszczu, zbyt wysokiej temperatury,

powtarzajgcych sie wstrzgséw lub nadmiernych wibracji. Nie umieszczaj sterownika
w wodzie ani nie dopuszczaj do Sciekania na niego wody.

* Podczas podigczania nie dopuszczaj do przedostawania sie Scinkéw przewodéw do
wnetrza sterownika

+ Zachowaj jak najwiekszg odlegtos¢ od przewoddéw wysokiego napiecia, elementow
i obwodéw mocy.

+ Sterowniki serii 02 powinny by¢ instalowane w obudo-
wach, przewidzianych do montazu urzadzenh zgodnych R
z DIN 43880, lub w szafach sterowniczych.

—

* Do montazu z uzyciem otworéw montazowych uzywaj wkretow M4
* Wszelkie ztgcza muszg byc¢ izolowane, by unikng¢ porazenia elektrycznego

+ Celem prawidtowej wentylacji zachowaj odlegto$¢ minimum 10mm pomiedzy gorng
i dolng $ciang sterownika a odpowiednimi Scianami szafy.

* Nie demontuj sterownika 0t2.

Uwaga:
* Przy instalowaniu lub usuwaniu kasety AL2-EEPROM-2 odwotaj sie do rozdziatu 6.

* Przy instalowaniu lub usuwaniu interfejsu AL-232CAB odwotaj sie do rozdziatu 7.

* Przy instalowaniu lub usuwaniu interfejsu AL2-GSM-CAB odwotaj sie do rozdziatu 8.
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3.2 Montaz sterownika na szynie DIN

Sterownik moze zosta¢ zamontowany zatrzaskowo na szynie DIN 35mm (DIN EN 50022).
W celu demontazu nalezy odciggng¢ sprezynowy zatrzask mocujgcy w doét i zsung¢ sterownik
w kierunku do przodu i w gore.

3.2.1 Montaz

Rys. 3.1: Montaz

Dopasuj gorng strone wyciecia montazo-
wego sterownika do szyny DIN (@) i wciénij
sterownik az do zatrzasniecia na szynie
(@).

3.2.2 Demontaz

Rys. 3.2: Demontaz

Pociggnij za zatrzask montazowy (®)
i zdejmij sterownik z szyny DIN (@)
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3.3 Montaz bezposredni sterownika

Rys. 3.3: Montaz bezposredni

124.6 (4.91")
112.6 (4.43") 6 (0.24")

6 (0.24")

4
(0.16"

82 (3.23")
90 (3.54")

I
|
|
Sterownik :
|
|
|

1
_ ©
Wkret montazowy M4 / S
<
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34 Montaz modutéw rozszerzajgcych

Uwaga:
Odtacz wszystkie zaciski zasilania przed zdjeciem ostony.

Rys. 3.4: Montaz

1) Wykre¢ i zachowaj wkret A.

R 2) Ostroznie zdejmij fabrycznie zamontowang
@ ° ostone ztgcza modutéw rozszerzajgcych.
_N — 3) Odetnij fragment B obudowy sterownika.

4) Zamontuj modut rozszerzajgcy w sterowniku.

2) = 5) Wkre¢ wkret A i dociggnij go z momentem 0,4 Nm.
=)
n n
3) |
4)

[22 22 290 = 2200026 5|
==

5) @‘é@@@o@@@@aé@@o@@oa@:’d’d

1
@
®
5]
(]
® 0 00

[29 22 %29 i 9999999 [o}
LSS
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Sterowrk logliezny OL2 Podigczanie 4

4.

4.1

4.2

Podiaczanie
Sposo6b wykonania okablowania

Sterowniki serii 0(2 zaprojektowano tak, by wykonanie ich okablowania byto bezpieczne
i tatwe. Wszelkie zwigzane z wykonaniem okablowania i podtgczania powinien wykonywac¢
technik lub inzynier, przeszkolony w zakresie norm branzowych i panstwowych. Przed
wykonywaniem jakichkolwiek czynnosci, zwigzanych z okablowaniem i podigczaniem nalezy
odfgczy¢ zasilanie.

+ Sygnaty wejsciowe i wyjsciowe nie powinny by¢ przesytane tym samym kablem
wielozytowym ani wykorzystywac¢ zadnych wspdinych przewodéow.

* Nie nalezy prowadzi¢ przewoddéw wejsciowych/wyjsciowych w poblizu wysokonapigciowych
przewodow zasilajgcych.

+ Diugosé¢ przewodow wejsciowych i wyjsciowych nie powinna przekracza¢ 30m.

Nalezy bra¢ pod uwage wystepujace w przewodach wejsciowych/wyjsciowych o znaczne;j
dtugosci spadki napiecia oraz indukowane w nich zaktécenia. Nalezy dobieraé¢ przewody
0 przekroju dobranym odpowiednio do prgdu obcigzenia.

Zaciski dopuszczajg stosowanie 3 mm ptaskiego Srubokreta.

Przekrdj i dlugos¢ koncowki przewodu

Podtaczenia wejs¢ i wyjs¢ nalezy dokonywac z uzyciem nizej podanych przewoddw. Odizolu;j
koncéwke przewodu na podang dtugo$¢ (patrz Tabela 4.1 i Rysunek 4.1). Przed wtozeniem
przewodu nalezy odkreci¢ zacisk na petng szeroko$¢. Wsun przewéd w zacisk do oporu by
zapewni¢ poprawny kontakt.

Zaciski dopuszczajg stosowanie srubokreta z ostrzem ptaskim 3mm szerokosci.

Tabela 4.1: Przekrdj i diugosc¢ koncowki przewodu

Przekroj przewodu Dlugosc c’>d|’zol<_)wanej
koncowki
Jednostka centralna 26 - 12 AWG (0.13 - 3.31 mm2) 7mm = 0.5mm
Modut rozszerzajacy | 24 - 14AWG (0.2 - 2.5mm?) 6mm + 0.5mm

Rys. 4.1: Przekrdj i diugosc¢ koncowki przewodu
Jednostka centralna Modut rozszerzajgcy

26 -12 AWG \ \ 24 14 AWG \ \
T T

W W

7mm(0.276") = 0.5mn(0.02")\ \ 6mm(0.236") \ \
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Uwaga:
* Aby unikng¢ uszkodzenia przewodu, nalezy dokrecaé¢ zaciski z momentem 0,5 - 0,6 Nm

* Prosimy nie uzywac cyny, lutu ani zadnych innych substancji do pokrywania koncéwek
przewodu, gdyz moze to doprowadzi¢ do uszkodzenie zyt przewodu.

- Przewdd z licy:
usun izolacje, skre¢ lice, a nastepnie podigcz przewdd (lub uzyj kohcéwki zaciskowej).

- Przewdd pojedynczy:
usun izolacje i podtacz przewdd.

4.3 Zasilanie
* Przy wykonywaniu podigczenia zasilania przewdd ,dodatni” powinien by¢ podtgczony do
zacisku ,+”, a przewdéd ,ujemny” do zacisku ,-”. W zadnym przypadku nie dopuszcza sie
podtagczania przewodow zasilania do jakichkolwiek innych zaciskow sterownika. Zasilacz

powinien by¢ zdolny do dostarczenia do sterownika 4 amperéw pradu.

Rys. 4.2: Zalecany schemat pofaczen obwodow zasilania

Tabela 4.2: Zalecane pofaczenia obwodow zasilania
Poz. Opis
Zasilacz 24V DC

Wytgcznik gtéwny

Sygnalizacja zasilania

Bezpiecznik 1A
Sterownik 02
Wylgcznik bezpieczenstwa

Styki stycznika

NN G| AW N -

Zasilanie dla obwodéw obcigzenia DC
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4.4 Podtagczanie modutu AL2-4EX-A2

Rys. 4.3: Schemat obwodow wejsciowych modutu AL2-4EX-A2

O
L ﬁ Zaciski ,L” i ,N”
N D nie moga by¢

zamieniane miejscami

L

,,,,,,,,,,

@ 00 00O
COM EI1EI2 EI3EI4
(N) ®

Tabela 4.3: Pofgczenia obwodow zasilania i wejsé modutu
Poz. Opis

Zasilanie 220 - 240 VAC, 50/60Hz

Wytgcznik gtowny

Bezpiecznik 1A

Zacisk wspélny (przewdd zerowy, N)

Zaciski wejsciowe

DSl AW N -

Wytgczniki w obwodach wejs$¢ logicznych
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4.5 Podtaczanie zasilania DC i obwodéw wejsciowych

4.5.1 Schemat obwodéw zasilania DC i obwodéw wejsciowych dla logiki Source (wspélny ,,+”)

Rys. 4.4: Schemat obwodow zasilania DC i obwodow wejsciowych
dla logiki Source (wspdiny ,,+”)

Q2
0000 b b
+ - AB 1234586
@ ® INPUTS @

Tabela 4.4: Podlaczanie zasilania DC i obwodow wejsciowych
dla logiki Source (wspdiny ,,+”)

Poz. Opis
Zasilacz 24V DC
Wylgcznik gtowny

Bezpiecznik 1A

Zaciski zasilania

Zaciski wyboru logiki Sink/Source

Wytgczniki w obwodach wejs¢ logicznych

Zaciski wejsciowe

NN O Gl AW N -

Wejscie analogowe

4.5.2 Schemat obwodoéw wejsciowych modutu AL2-4EX dla logiki Source (wspélny ,,+”)

Rys. 4.5: Schemat obwodow wejsciowych modufu AL2-4EX dla logiki Source (wspdiny ,,+”)

® ® O]

ERENEN

O O O O
EM E1 EI2 EI2 EI3 EI3 E4 EM
™) ®(-) (+)®(-) (+)®(-) (+)®(-)

Tabela 4.5: Podfaczanie wejs¢ modufu AL2-4EX dla logiki Source (wspolny ,,+’)

Poz. Opis
1 |Zasilacz 24V DC
2 | Wytgcznik gtéwny
3 | Zaciski wejsciowe
4 |Wytgczniki w obwodach wejs¢ logicznych
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Sterownk loglezrny OL2 Podfaczanie 4

4.5.3 Schemat obwodoéw zasilania DC i obwodéw wejsciowych dla logiki Sink (wspélny ,,-”)

Rys. 4.6: Schemat obwodow zasilania DC i obwodow wejsciowych dla logiki Sink

(wspolny ,,-”
Ke)
O] ) :
L
000 b bdd g
+ -AB 123456
©) ® INPUTS @
Tabela 4.6: Podfaczanie zasilania DC i obwodow wejsciowych dla logiki Sink (wspdiny ,,-”)
Poz. Opis
1 |Zasilacz 24V DC
2 |Wytgcznik gtéwny
3 |Bezpiecznik 1A
4 | Zaciski zasilania
5 |Zaciski wyboru logiki Sink/Source
6 |Wylgczniki w obwodach wejs¢ logicznych
1 | Zaciski wejsciowe

4.5.4 Schemat obwodoéw wejsciowych modutu AL2-4EX dla logiki Sink (wspoiny ,,-”)

Rys. 4.7: Schemat obwodow wejsciowych modutu AL2-4EX dla logiki Sink (wspdiny ,,-”’)

® ® ‘

O O O
EM E1 EI2 EI2 EI3 EI3 E4 EM
™) ®(-) (+)®(-) (+)®(-) (+)®(-)

@

Tabela 4.7: Podtaczanie wejs¢ modutu AL2-4EX dla logiki Sink (wspdiny ,,-”

Poz. Opis
1 |Zasilacz 24V DC
2 |Wytgcznik gtéwny
3 | Zaciski wejsciowe
4 |Wytgczniki w obwodach wejs¢ logicznych
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4.6 Podtaczanie wyjs¢ przekaznikowych i tranzystorowych

4.6.1 Schemat obwodoéw wyjs¢ przekaznikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC)

Rys. 4.8: Schemat obwodow wyjs¢ przekaznikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC))

‘® OUT1 OUT2 OUT3OUT
7 72?9

B o] | ool
To % 11,07,

Tabela 4.8: Podlaczanie wyjs¢ przekaznikowych jednostki centralnej (AC i/lub DC)
Poz. Opis
Jednostka centralna 0.2

Wyijscia catkowicie niezalezne

Urzadzenia wyjsciowe

Zabezpieczenie wyjscia (patrz Tabela 4.9)

Wytgcznik bezpieczenstwa

D Sl A W N =

Zasilanie DC
71 |Zasilanie AC

Tabela 4.9: Zabezpieczenia obwodow wyjsciowych

Max. obciazenie Zabezpieczenie
Model lloéé wyjéé o stanf: y obwodu
y vl (bezpiecznik)
AL2-14MR-* 001~006 <10A
8A/grupe
001~004 <10A
AL2-24MR-*
005~009 2A/punkt (4A/grupe) <3A
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4.6.2 Schemat obwodow wyjsé przekaznikowych modutu AL2-4EYR (AC i/lub DC)

Rys. 4.9: Schemat obwodow wyjs¢ przekaznikowych modutu AL2-4EYR (AC i/lub DC))

EO1 EC2 EGC3 EO4
(O] (©) &) &)

of e |°D |°0 | ,

> gl o) ap

O]

T

4‘
L0

Tabela 4.10: Podtaczanie wyjs¢ przekaznikowych modutu AL2-4EYR (AC i/lub DC)
Poz. Opis

Zasilacz DC

Wytgcznik bezpieczenstwa

Zabezpieczenie wyjscia (bezpiecznik < 3A)

Wyijscia catkowicie niezalezne

Urzadzenia wyjsciowe
Zasilanie AC

D O AW N -
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4.6.3 Schemat obwodéw wyjsé tranzystorowych (tylko Source / wspélny ,,+”)
modutu AL2-4EYT

Rys. 4.10:Schemat obwodow wyjsé tranzystorowych (tylko Source / wspdiny ,,+’)
modutu AL2-4EYT

L Lo
i k¢ - EX E%@ 5 E%B@I)E%

= Ot ® ®[

@F

® -
o 1’0 e
{ 6l 6 ©@ ©@ I
Tabela 4.11: Podftgczanie wyjs¢ tranzystorowych (tylko Source / wspdlny .+’
modutu AL2-4EYT
Poz. Opis

Zasilacz 24VDC
Wytgcznik bezpieczenstwa

Zabezpieczenie wyjscia - dane techniczne patrz Tabela 4.12
Zaciski wyjsciowe

Urzadzenia wyjsciowe
Zasilanie 12VDC

D G AW N -

Tabela 4.12: Zabezpieczenia obwodow wyjs¢ tranzystorowych

:l:spi:gzzz Zabezpiecz_enie ¢_)bwodu
obwodu (bezpiecznik)

5V DC < 0.3A/obwod

12V DC < 2.0A/obwod *1

24V DC < 2.0A/obwéd *1

*1 Wydajnos¢ prgdowa zasilacza > 2 x prgd znamionowy bezpiecznika

Rys. 4.11:Przykiad obliczenia bezpiecznikow

Fuse Fuse Fuse Fuse
1A 1A 1A 1A
12V, 8A

(BA>1AX2x4) Tooll o) o003l o

Uwaga:
Tabela 4.13:Wykorzystanie zaciskow wyjsciowych

Napiecie, V Obwody wyjsciowe

5 Kazdy obwdd moze zawieraé od jednego do wszystkich zaciskéw wyjsciowych

12-24 Kazdy obwdd moze zawiera¢ od jednego do wszystkich zaciskow wyjsciowych

5.12.24 Dopuszczalna jest dowolna kombinacja napie¢ 5V, 12V, 24V z jednym sterownikiem o2
T przy wykonaniu odrebnych obwodow dla kazdego poziomu napiecia
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5. Rozktad wyprowadzen

Rys. 5.1: AL2-14MR-D, wejscia DC, wyjscia przekaZznikowe

1 IN
+-(A)(B)‘1234567E‘3
OO0O0OO0OO0O0OO0OOO0OOOOLOOOOOOOO
A 2-14MR-D

OO0 0O O 0O OO0O0000O0
L\ L\ ARN AR

ouT ouT2 ouT3 ouT4 OouUTS OUT6

[ | IN |
+ - AB 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
OO0O0O0O0OOO0OOOOOOOLOOOOOO
AL 2-24AMR-D

OO0 OO OO O Cﬁ O ?
L\ L\ L/ L\ sl 6l 7) 8 o
OuUT ouTt2 ouT3 ouT4 ouTt I F N A
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Rozktad wyprowadzen 5

Rys. 5.3: AL2-4EX-A2, wejscia 240V AC

— N
COMNN) El1 EI2 EI3 El4

O O00O0

AL 2-4EX-A2

Rys. 5.4: AL2-4EX, wejscia DC

Rys. 5.5: AL2-4EYR, wyjscia przekaznikowe

EO1 *+ EO2
L\ L\
O O O OO0
AL2-4EYR
O O O OO0
L\ L\
EC3 °*+ EO4

Rys. 5.6: AL2-4EYT, wyjscia tranzystorowe

4 + - EO1EO2

06 o BD

A 24EYT

° 0995

o + - EG3EX4

2% MITSUBISHI

26



Sterowrik logliczny 02 Kaseta AL2-EEPROM-2 6

6. Kaseta AL2-EEPROM-2

Kaseta pamieci AL2-EEPROM-2 jest przeznaczona do uzytku wytgcznie ze sterownikami serii
02 (modele: AL2-**M*-¥).

Uwaga:
+ Wymiany kasety pamieci powinny dokonywaé osoby przeszkolone w zakresie

branzowych i panstwowych norm elektrycznych.
* Whytacz zasilanie przed przystgpieniem do montazu lub demontazu kasety pamieci.
* Po usunieciu kasety pamieci zatéz na jej miejsce ostone.

* Podczas zaktadania ostony ztgcza lub kasety pamieci zachowaj ostroznos$¢, by nie przy-
trzasna¢ palca.

* Przy wyjetej ostonie lub kasecie pamieci NIE WOLNO dotyka¢ ponizszych czeéci.

@‘ 00000000000

A®
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6.1 Montaz

1) Usun ostone lub zamontowang kasete pamieci

@
N

,xi’f?&“/

2) Zamontuj ostone lub kasete pamieci
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AL-232CAB 7

7. AL-232CAB

71 Wstep

AL-232CAB jest kablem z konwerterem RS-232C, stuzgcym do potaczenia sterownika serii O
(O, 02) z komputerem osobistym, na ktérym uruchomiony jest program AL-PCS/WIN-E.

Uwaga:
+ Kabel AL-232CAB nie moze by¢ uzywany do innych zastosowan

* Wityk kabla AL-232CAB wznosi sie okoto 40mm (1,57") ponad obudowe, gdy jest

podtgczony do sterownika serii 0(2.

711 Wymiary zewnetrzne

~ 2500(82") Wymiary: mm (cale)
: )
Strona @ (C r
sterownika 02 _° s Strona komputera PC
: wtyk DB-9 Zenski
8 B RXD(RD) @ (wty ) o
= ] TXD(SD) < ® *1 Ten sygnat musi by¢
5, DTRER) e w stanie wysokim
46(1.81")_| | | 115045  GND(sG) G
— @
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Sterowrnik logriezny OL2 AL-232CAB 7

7.2 Podtaczanie kabla AL-232CAB

Usun ostone lub kasete pamieci
» . Zachowaj ostroznos¢ przy usuwaniu ostony sterownika Ot2.
Uwaga:
* Wylgcz zasilanie przed podtgczaniem lub odigczaniem kabla AL-232CAB.

Po odtgczeniu kabla AL-232CAB zamontuj ostone lub kasete pamigci.

Podczas zaktadania ostony ztgcza lub kasety pamieci zachowaj ostroznosé, by nie przy-
trzasna¢ palca.

Podczas odfgczania kabla nalezy pocigga¢ za obudowe wtyku. NIE WOLNO ciggng¢ za
przewédd.

Przy wyjetej ostonie , kablu lub kasecie pamieci NIE WOLNO dotyka¢ ponizszych
czesci.

Kﬂooooooooooo

LD

1) Usuwanie ostony lub zamontowanej kasety pamieci

2% MITSUBISHI 30



Sterowrnik logriezny OL2

AL-232CAB 7

2) Podtaczanie kabla AL-232CAB

3) Odtaczanie kabla AL-232CAB

§9

) Montaz ostony lub kasety pamieci

T

S
= 999
o
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NOTATKI:
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Sterowrnik logriezny OL2
8. AL2-GSM-CAB
8.1 Wprowadzenie

8.1.1

Strona sterownika o2

AL2-GSM-CAB stuzy do potgczenia sterownika serii 02 z modemem standardowym lub
modemem GSM. Przy jego uzyciu mozliwe jest przesytanie wiadomosci tekstowych (SMS) do
modemu GSM w celu dalszej transmisji do telefonéw komérkowych lub na adresy e-mail,
a takze zdalne monitorowanie sterownika oraz przesytanie do niego programéw z komputera
PC za posrednictwem modemu standardowego. Mozliwa jest takze komunikacja RS-232C
z komputerem PC przy wykorzystaniu dodatkowego adaptera lub kabla przejsciowego.

Dalsze informacje zawiera Podrecznik programowania 02 i Podrgcznik oprogramowania O.2.

Uwaga:
+ Kabel AL2-GSM-CAB nie moze by¢ uzywany do innych zastosowan

* Nie ma mozliwosci podigczenia tego kabla do sterownika serii 00 (modele AL-**M*-*).

* Jednoczesna komunikacja poprzez obydwa porty sterownika serii 02 moze spo-
wodowac uszkodzenie programu lub nieprawidtowe dziatanie sterownika.

Wymiary zewnetrzne
Figure 8.1: Wymiary zewnetrzne Wymiary: mm (cale)

1500(4'11")

W Strona modemu
(wtyk DB-9 meski)

(C I HMHM]D

463 | | [10.2(0.4")
(1.82")
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8.1.2 Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Rys. 8.2: 8.1.2 Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Protokét dedykowany
Seria R ©) @) A
L m [
o2
Zdalna obstuga (przez linie telefoniczna)
Modem Modem

@
®m®[/‘/:|—[

Komputer PC
Zdalna obstuga, e-mail (komunikacja GSM) - oprogramowanie
Modem narzedziowe
@ GSM ) (AL-PCS/WIN-E)
[ Modem — 1 |—| - protokot dedykowany

- aplikacja e-mail

T

Wysytanie wiadomosci SMS Telefon komérkowy
(z funkcjg SMS)

Tabela 8.1: Konfiguracja systemu z zastosowaniem AL2-GSM-CAB

Poz. Rodzaj kabla
1 AL2-GSM-CAB
2 Kabel potgczeniowy RS-232C (patrz rys. 8.3)
3 Kabel RS-232C do modemu (patrz rys. 8.5)
4 Kabel RS-232C do modemu (zgodny ze specyfikacjg producenta)

Rys. 8.3: Rozkiad potaczen w kablu pofgczeniowym RS-232C

(Wtyk DB-9 zenski) (Wtyk DB-9 zenski)

@OROO®O®O
QPOOEOE

Uwaga:
Sygnaly 4 i 7 muszg by¢ ustawione w stan WYSOKI po stronie komputera PC.

W przeciwnym wypadku komputer nie bedzie sie komunikowat ze sterownikiem O.2.
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8.2 Montaz

Przy instalacji AL2-GSM-CAB prosimy korzystac z rys. 8.4.

Podtgczenia i odtgczenia AL2-GSM-CAB powinny dokonywa¢ osoby przeszkolone
w zakresie branzowych i panstwowych norm elektrycznych.

Wytacz zasilanie przed przystapieniem do podtgczenia lub odtgczenia AL2-GSM-CAB.
Po podtgczeniu lub odtgczeniu AL2-GSM-CAB zat6z na miejsce ostone.

W zadnym wypadku Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnoéci za jakiekolwiek
szkody powstate w wyniku zainstalowania lub uzycia niniejszego sprzetu.

Nie wolno ciggnaé za przewod, moze to spowodowac uszkodzenie kabla.

Dla komunikacji ze sterownikiem 0.2 poprzez modem GSM, zasilanie obydwu urzgdzen
musi by¢ zatgczane jednoczesnie. Po niejednoczesnym zatgczeniu sterownik nie bedzie
komunikowat sie przez modem GSM.

Przed zdjeciem ostony roztgcz wszystkie zaciski zasilania.

Rys. 8.4: Montaz

J 1) Wykre¢ i zachowaj wkret A

2) Ostroznie zdejmij fabrycznie zamontowang

ostone zlgcza lub zamontowany modut rozsze-

rzajacy

3) Podtgcz AL2-GSM-CAB we wagtebieniu, staran-

nie przetdéz przewdd przez wylot, znajdujgcy sie

po stronie zaciskow wejsciowych sterownika

4) Zat6z powrotnie ostone lub modut rozszerzajgcy
tak, by nie naruszy¢ zamontowanego w sterow-
niku AL2-GSM-CAB.

5) Wkre¢ wkret A i dociggnij go z momentem 0,4 Nm.
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8.3 Zdalna obstuga przez modem

Szczegobtowe informacje o procedurze konfiguracji modemu znajdujg sie w Podreczniku
programowania sterownikéw serii 0.2. Najtatwiejszg metodg konfiguracji modemu jest uzycie
oprogramowania narzedziowego AL-PCS/WIN-E.

8.3.1 Zalecane modemy

Ponizsze modemy zostaty pomysinie przetestowane przez producenta sterownika.
Tabela 8.2: Przetestowane modemy

Nazwa producenta ml\:gg;lu Polecenie AT
3com SP560V-P ATE0Q1&B1&DOHO0&I0&R1&S0S0=2S15=8&W
OMRON ME3314 ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&H0&W
AIWA PV-AF3360 ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\JO&W
Siemens M20T ATE0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W

8.3.2 Kabel posredni pomiedzy modemem i AL2-GSM-CAB

Rys. 8.5: Rozkiad potaczen w kablu posrednim pomiedzy modemem i AL2-GSM-CAB

Strona AL2-GSM-CAB
(Wtyk DB-9 zenski)

©WEQPOO®OOO

Strona modemu
(Wtyk DB-25 meski)

OICICICICICIOICICXC)
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8.3.3 Konfiguracja modemu

1) Konfiguracja po stronie komputera PC
Zainstaluj plik konfiguracyjny z dysku, dotgczonego do modemu

2) Konfiguracja po stronie sterownika 02
Konfiguracja po stronie sterownika wykonywana jest poleceniem Modeminit.

a) Polecenie AT
Polecenie AT inicjalizuje modem. Szczegéty, dotyczace polecenia AT, nalezy sprawdzi¢
w podreczniku przewidzianego do uzycia modemu. Polecenia AT dla wybranych
modeméw zamieszczono w tabeli 8.4 (modemy standardowe) i tabeli 8.5 (modemy
GSM).
Table 8.3: Przetestowane modemy

prc?ci1 :c‘:nclaanta ml\g:::z:u D AT
3com SP560V-P ATEOQ1&B1&D0OHO&I0&R1&S0S0=2S15=8&W
OMRON ME3314 ATE0S0=2Q1&D0S15=8&R1&HO&W
AIWA PV-AF3360 ATE0S0=2Q1&D0&M5\Q0\JO&W
Siemens M20T ATEO0S0=2&S0;+IFC=0,0;+CMEE=1;+IPR=9600&W

Dalsze informacje, dotyczgce inicjalizacji modemu, znajdujg sie w Podreczniku pro-
gramowania sterownikow serii (2.

W przypadku uzycia modemu nie wymienionego w powyzszej tabeli, nalezy zestawié
polecenie AT tak, by spetniato ponizsze wymagania.

Tabela 8.4: Polecenie AT dla modemu GSM

. L. Przykladowa wartosé
Pozycja Tres¢
SP560V-P ME3314 | PV-AF3360
Aktywacja polecenia echo Brak EO EO EO
Czestotliwo$¢ sygnatu auto- Dwukrotna §0=2 §0=2 §0=2
odpowiedzi B B B
Wyswietlany kod wyniku Brak a1 a1 Qi
Tryb pracy DTR ’a“"‘fﬁs%‘;(zl"’“‘ &D0 &D0 &D0
Tryb pracy DSR zaw:ﬁs%t;(zllom &S0
Tryb komunikacji Tryb V.42 bis $15=8 $15=8 &M5
Predkos$¢ przy statej ramce Stata &B1 \Jo
Schemat kontroli przeptywu Brak -&R1 \Qo
Kontrola przeptywu danych Brak &Ho &Ho )
wysytanych
Kontrola przeptywu danych Brak &10
odebranych (program)
Kontrola przeptywu danych
odebranych (kontrola RTS) Brak &1
Zapis w pamieci nieulotnej ZaPI:iZe:llloil::i"ecl &w &Ww &W
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Tabela 8.5: Polecenie AT dla modemu GSM

Przyktadowa
Pozycja Tresé wartos¢é
M20T
Aktywacja polecenia echo Tryb Echo Off EO
Liczba dzwonkéw przed .
automatyczna odpowiedzig na Wigcz automatyczng odpowiedz po dwu $0=2
; dzwonkach
wezwanie
Wybierz tryb pracy DSR DSR zawsze poziom WYSOKI &S0
» Okresla tryb pracy TE po odbiorze
danych z TA:
Wybierz lokalng kontrole przeptywu brak +FC=0.0
danych TE-TA » Okresla tryb pracy TE po odbiorze "
danych z TA:
brak
Raport o btedach sprzetu Uaktywnij kod wynikowy i uzyj wartosci
; : . +CMEE=1
komoérkowego liczbowej
Whybierz statg predkosé lokalng Predkos¢ transmisji: 9600 bps +IPR=9600
Wybierz tryb sygnatu Data Carrier | Linia DCD w stanie WYSOKIM tylko &C1
Detect (DCD) " w obecnosci noénej danych
, L 9600bps (V.32), modem asynchroniczny,
Wybierz tryb pracy odbiornika ! tryb non-transparent +CBST=7,0,1
Zapisz aktualny parametr do profilu | Profil uzytkownika jest zapisywany w aw
uzytkownika pamieci nieulotne;j

*1 W przypadku modemu Siemens MT20 ustawienia te nie sg konieczne, gdyz sa
wartosciami domysinymi. W przypadku uzycia innego modemu GSM ich ustawienie

moze by¢ konieczne.

b) b) Synchronizacja czasowa inicjalizacji modemu podczas zatgczenia systemu
W sterownikach serii 02 wprowadzono funkcje opdznienia przestania ze sterownika
polecenia AT, inicjalizujgcego modem podczas zatgczenia systemu. Opdznienie mozna
ustawia¢ w zakresie 0 - 10 sekund. Funkcja ta moze by¢ uzyteczna dla zapewnienia
prawidtowej transmisji polecenia AT w przypadku, gdy zatgczanie sterownika przebiega

szybciej, niz modemu.

Dalsze informacje o pracy modemu znajdujg sie w Podreczniku programowania

sterownikdéw serii 0(12.
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9. AL2-ASI-BD

Modut interfejsu AL2-ASI-BD umozliwia sterownikowi serii 0.2 wymiane danych w sieci ASI
(Actuator Sensor Interface network).
Dalsze informacje znajdujg sie w Podreczniku programowania sterownikow serii 0(2.

Uwaga:
* Montazu i demontazu AL2-ASI-BD powinny dokonywa¢ osoby przeszkolone w zakresie

branzowych i panstwowych norm elektrycznych.

* Wylgcz zasilanie przed przystgpieniem do montazu lub demontazu AL2-ASI-BD.

* Po zdemontowaniu AL2-ASI-BD zat6z na jego miejsce ostone.

* W Zadnym wypadku Mitsubishi Electric nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
szkody powstate w wyniku zainstalowania lub uzycia niniejszego sprzetu.

9.1 Wprowadzenie

Modut AL2-ASI-BD po podtgczeniu do sterownika serii 0.2 tworzy stacje slave sieci ASI
(4 punkty wejsciowe, 4 punkty wyjsciowe). W sieci ASI moze by¢ potgczone maksymalnie 31
modutdéw slave. Zasilanie do celéw komunikacji dostarczane jest przez magistrale ASI.
Sygnaly komunikacyjne sg naktadane na napiecie zasilania.

9.1.1  Wymiary zewnetrzne

Figure 9.1: Wymiary zewnetrzne Jednostka: mm (cale)
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9.1.2 Konfiguracja systemu

Rys. 9.2: Konfiguracja systemu

Modut Master ASI Modut Slave ASI
(Czujnik / Element wykonawczy)

Modut Slave ASI Modut Slave ASI Modut Slave ASI
Zasilacz ASI (Czujnik / Element (02 + AL2-ASI-BD) (Czujnik / Element
wykonawczy) wykonawczy)
9.2 Dane techniczne
Ogolne dane techniczne znajdujg sie w Rozdziale 2.
Tabela 9.1: Parametry sprzetowe
Pozycja Wartosé
llos¢ wejsc/wyjsé 4 wejscia (EO1 - E04), 4 wyjscia (A01 - A04)
Czas odswiezania
Max. 5ms
wejsé/wyjsé
Dtugosé potaczen Max. 100m
Napiecie
zewnetrznego Typ. 30.5V DC (zasilacz ASI)
zasilacza
Pobor pradu
z zewnetrznego 40 mA lub mniej
zasilacza
Zgodne z Certyfikat ASI, CE
Tabela 9.2: Parametry programowe
Pozycja Wartosé
Numer stacji Nadawany przez modut Master (warto$¢ domysina 0)
Kod 10 7
Kod ID F
Bity danych | DO - D3 | Wejscie/wyjscie 01 - 04 (EO1 - E04, AO1 - A04)
Bit PO Monitor komunikacji (domysinie ustawiony).*1
ity
parametrow E;’Pz’ Nie uzywane
Flagi M6 WYSOKI gdy wystgpi btgd komunikacji ASI
agi ; —
systemowe | M7 WY_SOKI g'dy yvystqpl btad komunikacji ASI z powodu
zaniku zasilania
Flaga N1 WYSOKI: Potaczony z siecig ASI
sterujgca NISKI: Odtaczony od sieci ASI

*1 Resetuje sygnaly wejéciowe (EO1 - EO4) w przypadku braku komunikacji w sieci ASI
przez 70ms lub wiecej.
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9.3 Montaz i podtgczanie

9.3.1 Montaz

Uwaga:
Odtacz wszystkie zaciski zasilania od zasilacza przed zdjeciem ostony.

Rys. 9.3: Montaz

1)

3) |

4)

@‘@@@@@@@@@@@@@@@@@myd d h
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7 N

1) Wykre¢ i zachowaj wkret A

2) Ostroznie zdejmij fabrycznie zamontowang ostone
ztgcza modutdw rozszerzajgcych

3) Odetnij fragment B obudowy sterownika
4) Zamontuj modut rozszerzajacy w sterowniku

5) Wkre¢ wkret A i dociggnij go z momentem 0,4 Nm.
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9.3.2 Podtaczanie

Do podtgczenia modutu AL2-ASI-BD do sieci nalezy uzywac specjalnego kabla ptaskiego
ASI (z6tty). Przy podtaczaniu koncéwek kabla nalezy dokrecaé wkrety zaciskéw modutu
z momentem 0,5 - 0,6 Nm.

Rys. 9.4: Okablowanie
Kabel ptaski ASI (zotty)

/ N\
— -

i !

ASI+ | ASI- O O ASI+ | ASI-

ASI+ ASI- ASI+ ASI-

Modut Master ASI AL2-ASI-BD Zasilacz ASI

9.4 Nadawanie adreséw i diagnostyka modutéw Slave

9.4.1 9.4.1 Adresowanie modutéw Slave

Adres modutu AL2-ASI-BD musi zosta¢ nadany przez modut Master sieci ASI. Dostepne sg
numery z zakresu od 1 do 31. Nowe moduty majg domys$inie nadany numer 0, jezeli modut
miat poprzednio nadany numer inny, niz 0, musi on zosta¢ zresetowany na 0 przed
podtgczeniem do nowe;j sieci ASI.

Szczegobtowy opis sposobu nadawania adresu modutu Slave przez modut Master nalezy
odnalez¢ w podreczniku uzytkowanego modutu Master sieci ASI.

Jednoczesnie do sieci moze zosta¢ dodane wiele modutéw, lecz wszystkie z nich poza jednym
muszg by¢ ustawione w stanie pasywnym (ustawienie NO1=1). Po zatgczeniu zasilania sieci
moduty mogg by¢ aktywizowane jeden po drugim (ustawienie NO1=0), w trakcie czego modut
Master bedzie im przypisywat adresy Slave.

9.4.2 Kontrola btedow

1) Jezeli ma miejsce btgd komunikacji (M6):
- Sprawdz potgczenia do modutu Master sieci ASI oraz poprawno$¢é numeru modutu
Slave.
2) 2) Jezeli ma miejsce btgd komunikacji spowodowany brakiem zasilania (M7):

- Sprawdz podtgczenie kabla magistrali sieci ASI do kazdego modutu, w ktérym wystepuje
btad oraz zasilacz ASI.
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10. Klawisze, flagi systemowe oraz lista blokéw funkcyjnych

10.1  Wykaz klawiszy

Ponizsza tabela zawiera opis klawiszy sterownika serii (2, uzywanych do obstugi menu oraz
programu uzytkowego. Dalsze informacje zawiera Podrecznik programowania.

Tabela 10.1: Wykaz klawiszy sterownika

Nazwa Numer . .
- : Funkcja klawisza
klawisza klawisza
Stuzy do wchodzenia do opcji menu, zatwierdzania wprowadzanych
oK Ko1 danych, oraz recznego wymuszania stanéw wejsciowych WYSOKI/
NISKI w trybie monitorowania
ESC K02 Stuzy do odwotywania operacji, przechodzenia do ekranu lub menu
wyzszego poziomu
Stuzy do taczenia lub dodawania nowego bloku funkcyjnego, inkre-
+ K03 mentowania wprowadzanych bezposrednio danych, oraz przegladania
programow i list menu
Stuzy do roztgczania blokéw funkcyjnych, dekrementowania wprow-
- Ko4 adzanych bezposrednio danych, oraz przeglgdania programoéw i list
menu
K05 Przewija w gore listy (menu, klawiszy, blokéw funkcyjnych, wejsé,
A wyjsé itd.)
K06 Przewija w doét listy (menu, klawiszy, blokéw funkcyjnych, wejsé¢,
v wyjscé itd.)
| 4 Ko7 Przesuwa w prawo na wyswietlaczu, programie, poleceniu skoku
< K08 Przesuwa w lewo na wy$wietlaczu, programie, poleceniu skoku
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10.2 Flagi systemowe i flagi sterujace

Sterownik posiada flagi systemowe, ustawiane przez jego system operacyjny, oraz flagi
sterujgce, ustawiane przez program uzytkowy.

10.2.1 Wykaz flag systemowych
Tabela 10.2: Wykaz flag systemowych
Flaga Opis
Mo1 Zawsze stan WYSOKI (logiczna ,17)
M02 Zawsze stan NISKI (logiczne ,0”)
Mo3 Naprzemiennie - 0,5s WYSOKI, 0,5s NISKI

Mo4 WYSOKI w stanie btedu zegara czasu rzeczywistego

M05 WY SOKI przy uruchomionym czasie letnim

MO06 WYSOKI w stanie btedu interfejsu komunikacyjnego ASI

M7 XVS\‘(ISOKI w stanie btedu komunikacji spowodowanego zanikiem zasilania interfejsu

M08 WYSOKI przy przetgczeniu sterownika 02 z trybu STOP w tryb RUN (impuls,
nastepnie powr6t do stanu NISKIEGO)

M09 NISKI przy przetgczeniu sterownika 02 z trypbu STOP w tryb RUN (impuls, nastepnie
powr6t do stanu WYSOKIEGO)

M10 Zarezerwowane

M11 Zarezerwowane

M12 WYSOKI przy wtgczeniu sygnatu CD (DCD) (sygnat odbierany z modemu)
M13 WYSOKI gdy mozliwy jest dostep do sieci GSD
M14 WYSOKI gdy trwa zdalna obstuga sterownika 0.2 przez AL2-GSM-CAB

10.2.2 Wykaz flag sterujgcych

Tabela 10.3: Wykaz flag sterujgcych

Bit Opis
WYSOKI: Odtgczony od sieci ASI
NISKI: Potgczony z siecig ASI

NO1

WYSOKI: Podswietlanie wyswietlacza LCD stale wytgczone
N02*1 NISKI: Podswietlanie wyswietlacza LCD jest sterowane przez ustawienie
sLight Time” w menu

WYSOKI: Podswietlanie wyswietlacza LCD stale zatgczone
N03*1 NISKI: Podswietlanie wyswietlacza LCD jest sterowane przez ustawienie
sLight Time” w menu

WYSOKI: Ekran uzytkownika jest pod kontrolg ustawienn Menedzera ekranéw
NO4 programu AL-PCS/WIN-E
NISKI: Ekran uzytkownika jest pod kontrolg programu sterownika

*1 Jezeli obydwie flagi NO2 i NO3 sg jednoczesnie w stanie WYSOKIM pods$wietlanie jest
zatgczone, poniewaz flaga NO3 posiada wyzszy priorytet.
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10.3

Wykaz blokéw funkcyjnych

Dalsze informacje o blokach funkcyjnych znajdujg sie¢ w Podreczniku programowania

sterownika OL2.

Tabela 10.4: Lista blokéow funkcyjnych

Blok funkcyjny

Uzyta pamiec

. Opis
Nazwa Symbol (bajty) £
Jezeli wszystkie wejscia sg w stanie WYSOKIM,
AND AND 19 wyjscie jest w stanie WYSOKIM. Nie uzywane wejscia
uwaza sie za bedgce w stanie WYSOKIM
Jezeli wszystkie wejscia sg w stanie NISKIM, wyjscie
OR OR 19 jest w stanie NISKIM. Nie uzywane wejscia uwaza sie
za bedgce w stanie NISKIM
Odwraca sygnat logiczny; zmienia NISKI na WYSOKI
NOT NOT 10 i odwrotnie
Wytaczne LUB (ALBO). Wyjécie jest w stanie
XOR XOR 13 WYSOKIM gdy tylko jedno z dwu wejs¢ jest w stanie
WYSOKIM
NAND = NOT AND. Wyjscie jest w stanie NISKIM
wytgcznie wtedy, gdy wszystkie wejscia sg w stanie
NAND NAND 19 WYSOKIM. Nie uzywane wejscia uwaza sie za bedgce
w stanie WYSOKIM
NOR = NOT OR Wyijscie jest w stanie NISKIM, jezeli
NOR NOR 19 chocby jedno z wejs¢ jest w stanie WYSOKIM. Nie
uzywane wejscia uwaza sie za bedgce w stanie
NISKIM
Uniwersalny BL *q Rownanie logiczne, zawierajgce operatory AND, OR,
Boole'a XOR i NOT
Podtrzymuje ustawiony stan wyjscia, WYSOKI (Set)
Przerzutnik SR SR 14 lub NISKI (Reset). Mozliwe jest okreslenie priorytetu
jednego z wejsc.
Wysyta pojedynczy impuls w odpowiedzi na nara-
Impulsator PL 10 stajgcy, opadajacy lub dowolny front impulsu wejscio-
wego
‘ Zmienia stan logiczny na wyjsciu w odpowiedzi na
Przerzutnik T AL 13 kazdy narastajgcy front impulsu na wejsciu
Blok DL 19 Wysyta serie impulsdéw; ustawiane sg czasy impulsu
opdzniajgcy i pauzy, ilos¢ powtdrzen, czas trwania lub praca ciggta
Przerzutnik 0s 17 Generuje pojedynczy impuls okreslonej dtugosci, ste-
monostabilny rowany czasowo lub sygnatem wejsciowym.
Wysyta serie impulséw; ustawiane sg czasy impulsu
Przerywacz Fl 19 i pauzy, ilos¢ powtorzen, czas trwania lub praca ciggta
Przetacznik Przy pomocy zegara czasu rzeczywistego przetgcza
TS *2 wyjscia zgodnie z harmonogramem kalendarzowym
czasowy lub tygodniowym
) Przy pomocy zegara czasu rzeczywistego przetgcza
Przetacznik wyjécia zgodnie z harmonogramem kalendarzowym
czasowy TSm *2 lub tygodniowym Harmonogram moze by¢ modyfiko-
obstugiwany wany w opcji Setup TS menu gtéwnego przy pomocy
klawiszy panelu czotowego
Licznik CN 16 Zlicza impulsy wejsciowe. Moze by¢ resetowany

sygnatem
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Tabela 10.4: Lista blokow funkcyjnych

Blok funkcyjny

Uzyta pamiec

. Opis
Nazwa | Symbol| (baijty) :
Licznik Zlicza w gore i w dét. Wyjscie przechodzi w stan
: up 22 WYSOKI, gdy wartos¢ zliczona zréwna sie z wartoscig
rewersyjny zadang
Poréwnuje dwie wartosci (z wejscia analogowego,
Komparator CP 17 zadang bezposrednio, z bloku funkcyjnego) na
wypetienie warunku: <,>,=,<=,>=,<>
A Przelicza warto$¢ analogowg w oparciu o funkcje linio-
Erzesumg_me_ 0G 22 wa Y = A/B x X + C, wprowadza ograniczenie gérne
I wzmochnienie i dolne
. * Tworzy ekrany uzytkownika. Umozliwia odczyt na
Wyswietlacz bp 3 wys$wietlaczu LCD danych i komunikatéw.
Poréwnuje wartosé (z wejscia analogowego, zadang
Ksmp'(al rator yiH 20 bezposrednio, z bloku funkcyjnego) z zadanym zakre-
oxienkowy sem warto$ci
) Ustawia wyjsScie w stan WYSOKI, gdy warto$é wej-
Przerzutnik ST 19 $ciowa przekroczy granice gorng i w stan NISKI, gdy
Schmitta wartosé wejsciowa spadnie ponizej granicy dolnej, lub
na odwrot.
Licznik czasu Rejestruje narastajgco czas stanu WYSOKIEGO
HM 19
pracy sygnatu.
W zadanym czasie mierzona jest czestotliwosé
Detektor sygnatu wejsciowego. Wynik jest poréwnywany
" SPD 25 . o . .
predkoéci z zadanym zakresem i odpowiednio ustawiany jest
stan wyjscia WY SOKI/NISKI
Generuje fale impulséw. Definiowane sa: okres
Modulator i procentowy wspétczynnik wypetnienia (wartos¢
PWM 16 o ) :
PWM Z wejscia analogowego, zadana bezposrednio, z bloku
funkcyjnego)
Zmienia stan logiczny na wyj$ciu w odpowiedzi na
Przerzutnik T kazdy narastamc_y frpnt impulsu na wejsciu. Przy
7 RAL 13 wytgczonym zasilaniu podtrzymywany jest stan
. wyjécia sprzed zaniku zasilania.
podtrzymaniem I . .
Stan wyijscia jest tracony po przetgczeniu sterownika
w tryb STOP.
Blok dodawania ADD 20 y=A+B
Blok . SUB 20 y=A-B
odejmowania
Blok mnozenia MUL 20 y=AxB
Blok dzielenia DIV 20 A+B=aq,r (ilorazireszta)
Blok * Réwnanie na wybranych zmiennych z operatorami
CAL 4
arytmetyczny + =%+ %
Operacja przesuniecia. W odpowiedzi na sygnat SFT
na wyjscie przekazywany jest aktualny stan wejscia
Blok . X
rzesuniecia SFT 19 informacyjnego.
P e Dla 8-bitowej operacji SHIFT blok funkcyjny musi byé
powtérzony 8-krotnie
Blok GSM SMS SMS *5 Wysyta zawarto$¢ wyswietlacza jako wiadomos$¢

tekstowg
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Tabela 10.4: Lista blokow funkcyjnych

Blok funkcyjny Uzyta pamieé .
. Opis
Nazwa Symbol (bajty)
Przerzutm.k Generuje na wyjsciu pojedynczy impuls
monostabilny ROS 19 g e
I o przypadkowej dtugosci
osowy
Przerzutnik . o . .
monostabilny DOS 20 Ge_r]e_rUje z zadanym opOznieniem pojedynczy impuls
PN wyjsciowy
z opdznieniem
Przerzutnik T z zadanym opoznieniem zmienia §tan_ swego wyjscia
P DAL 16 na przeciwny w odpowiedzi na kazdy impuls
z opdznieniem wejéciowym
Podtrzymuje ustawiony stan wyjscia, WYSOKI (Set)
lub NISKI (Reset). Mozliwe jest okreslenie priorytetu
Przerzutnik SR jednego z wejs¢. Przy wytaczonym zasilaniu
z RSR 14 podtrzymywany jest stan wyjscia sprzed zaniku
podtrzymaniem zasilania.
Stan wyijscia jest tracony po przetgczeniu sterownika
w tryb STOP
Umozliwia tworzenie i wySwietlanie ekranéw
uzytkownika. Blok funkcyjny moze zosta¢ stworzony
Ekran kontrolny CDP *6 i skonfigurowany przez oprogramowanie AL-PCS/
WIN-E. Ekrany uzytkownika sg wyswietlane przy
ustawionej w stan WYSOKI fladze NO4
Blok funkcyjny Connect jest elementem wewnetrznym,
stuzgcym do pokazywania, jaka objetos¢ pamieci jest
uzyta przez bity wejs¢, flagi systemowe, bity ASI
i klawisze. Zaden blok funkcyjny nie pojawia sie na
Blok potaczeri B 10 wySW|etIaczu., ani nie jest W)_/kazyvyaljy jako uzyty _
przez okno dialogowe ,Konfiguracja i wykorzystanie
pamieci” (Memory Configuration & Usage)
oprogramowania AL-PCS/WIN-E, jego zadaniem jest
jedynie obliczenie objetosci pamieci, zajetej przez
ww. bity.
Wyijscia Out 10 Sterujg urzgdzeniami wyjsciowymi przez przekazniki
systemowe lub tranzystory wyjSciowe

*1 llo$¢ uzytych bajtéw = 19 + 1 x (llo$¢ znakdébw w rownaniu)
*2 llos¢ uzytych bajtow = 8 + 4 x (llo$¢ przetgcznikdbw czasowych)
*3 llo$¢ uzytych bajtow zalezy od wy$wietlanego obiektu.
Tabela 10.5: llosci bajtow pamieci dla wyswietlanych obiektow

Wyswietlany obiekt llos¢ bajtow
Znaki 16 + 1 x (llos¢ znakow)
Warto$¢ analogowa, Wartos¢ 17
Wartos¢ bloku funkeyjnego | Wykres paskowy 23
Czas, data 14
Przetgcznik czasowy 17

*4 [lo$¢ uzytych bajtéw = 30 + 1 x (llo$¢ znakdébw w rownaniu)
*5 llo$¢ uzytych bajtow = 12 + 1 x (llo$¢ znakéw w adresie e-mail)
*6 llo$¢ uzytych bajtow = 32 + 3 x (llo$¢ ekrandw)
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NOTATKI:
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11. Diagnostyka

Uwaga:
* Nie dotykaj zaciskéw, ktére sg wysterowane. Moze to zaktéci€ prace urzadzenia lub spo-

wodowac porazenie elektryczne.

Uwaga:
+ Stosuj prawidtowe Zrédto zasilania.

Uzycie zrodta zasilania o parametrach odmiennych od znamionowych moze spo-
wodowac uszkodzenie lub pozar urzadzenia.

* Przy podtgczaniu zasilania sieciowego podtgczaj przewdd fazowy (L) do zacisku L ste-
rownika, a przewdd zerowy (N) do zacisku N sterownika z zasilaniem sieciowym (AC).
Nieprawidtowe podtgczenie moze byé przyczyng porazenia elektrycznego, uszkodzenie
sterownika lub pozar.

* Podtaczaj przewdd fazowy (L) sieci zasilajgcej do wejscia jednostki z wejéciami AC.

* Przy podtgczaniu zasilania DC podtagczaj przewdd dodatni (+) do zacisku ,+” sterownika,
a przewdd ujemny ( - ) do zacisku ,-” sterownika z zasilaniem 24VDC. Nieprawidiowe
podtaczenie moze by¢ przyczyng porazenia elektrycznego, uszkodzenie sterownika lub
pozar.

Uwagi dla uzytkownika
* Przed wtagczeniem zasilania sterownika o2 upewnij sie, ze ztagcze komunikacyjne ma

prawidtowo podtgczong kasete pamieci, kabel komunikacyjny lub zatozong ostone
ztagcza.

Nieprawidtowe podtgczenie lub praca z odstonietym ztgczem moze spowodowaé uszko-
dzenie sterownika lub porazenie elektryczne.

* Przed wigczeniem zasilania sterownika o2 upewnij sie, ze zlgcze modutéw rozsze-
rzajgcych ma prawidtowo podtgczony modut rozszerzajacy lub zatozong ostone ztacza.
Nieprawidtowe podtgczenie lub praca z odstonietym ztgczem moze spowodowaé uszko-
dzenie sterownika lub porazenie elektryczne.
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1.1

11.2

Btad stanu wejscia

Przetacz sterownik o2 do trybu Stop. Wytgcz i zatgcz zasilanie urzadzen podtgczonych do
wejs¢ i sprawdz, czy stan wejs¢ jest prawidtowo wysSwietlany na wyswietlaczu. Jezeli nie jest
wyswietlany prawidtowo, sprawdz ponizsze punkty.

Dalsze informacje o wy$wietlaniu stanu wejs¢ znajdujg sie w Podreczniku programowania.

Uwaga:

Nie podtgczaj przewodow z ocynowanymi koncéwkami do zaciskdw sterownika o2, z uwagi
na zig jakos¢ styku i mozliwo$¢ odtamywania fragmentow koncéwki.

1) Sprawdz prawidtowo$¢ potgczen zasilania i obwodow wejsciowych
2) Sprawdz, czy urzgdzenia wspoipracujgce z wejsciami odpowiadajg danym technicznym,
zamieszczonym w rozdziale 2.3 niniejszego podrecznika.

Btad stanu wyjscia

Przetgcz sterownik o2 do trybu Stop. Wymus stany WY SOKI/NISKI na wyjsciach i sprawdz
prawidtowe dziatanie wyjs¢. Sprawdz, czy program napisany jest prawidtowo i czy jego
dziataniu odpowiadajg spodziewane stany wyjs¢.

Dalsze informacje o wymuszaniu stanéw wyj$¢ znajdujg sie w Podreczniku programowania.

Uwagi:

Wymuszanie stanéw WY SOKI/NISKI wyj$¢ wykonuj po starannym sprawdzeniu, ze
operacja ta moze by¢ wykonana bezpiecznie. Nieodpowiednie wymuszenie stanu wyjscia
moze by¢ powodem uszkodzenia sterownika lub urzgdzen z nim wspoétpracujgcych oraz
zagrozenia dla obstugi.

1) Sprawdz prawidtowo$¢ potgczen zasilania i obwodéw wyjsciowych

2) Sprawdz, czy urzgdzenia wspotpracujgce z wyjsciami odpowiadajg danym technicznym,
zamieszczonym w rozdziale 4.4 niniejszego podrecznika.
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11.3  Nie jest wyswietlane Menu Giéwne (Top Menu)

Przejscie do menu gtéwnego powinno byé wykonywane przy pomocy klawiszy dostepu do
menu. W tym celu wcisnij jednoczesdnie klawisze OK i ESC.

Jezeli w opcjach menu nie jest ustawiony dostep do menu gtéwnego przy pomocy klawiszy,
uzyj oprogramowania narzedziowego do przetgczenia sterownika do trybu Stop lub wykonaj
wymuszone zatrzymanie sterownika.

Przy takich ustawieniach menu gtéwne nie jest dostepne przy pomocy klawiszy. Tym niemniej,
po wytgczeniu sterownika i jednoczesnym wcisnieciu klawiszy OK i ESC podczas jego
zatgczania, menu gtbwne pojawi sie.

Uwaga:
Wykonuj operacje wymuszonego zatrzymania sterownika jedynie po upewnieniu sig, ze

jest to bezpieczne.

Nieodpowiednie przeprowadzenie wymuszonego zatrzymania sterownika moze by¢
powodem uszkodzenia sterownika lub urzgdzen z nim wspoétpracujgcych oraz zagrozenia
dla obstugi.

Wymuszone zatrzymanie sterownika:

1) Wytgcz zasilanie sterownika o2.

2) Ponownie zatgcz zasilanie, jednoczes$nie wciskajac
klawisze OK i ESC. Zostanie wyswietlony ekran jak
na rysunku obok. Run

Opcja przetgczenia sterownika w tryb Stop bedzie >Stop
dostepna przez okoto pie¢ sekund. Wcisnij klawisz
OK, by przejs¢ do trybu Stop. Jezeli zaden klawisz
nie zostanie nacisniety, sterownik powréci do trybu
Run.

3) Wecisénij klawisz ESC.
Zostanie wy$wietlone Top Menu jak na rysunku obok. T o P/Me nu
*Run
Setup TS
ProgEdi t

2% MITSUBISHI 51



Sterowrnik logriezny OL2 Diagnostyka 11

11.4  Przelagczenie do trybu Run jest niemozliwe

Jezeli sterownik 02 nie przetgcza sie do trybu Run, nalezy sprawdzié¢ ponizsze mozliwosci.

1) Na wys$wietlaczu widoczny jest komunikat ,Input Error” (Btad wejécia) lub ,Output Error”
(Btad wyjscia).
W programie zapisanym w kasecie pamieci uzyto wiecej wejs¢ i/lub wyjs¢, niz fizycznie
zawiera sterownik.

a) Jezeli program jest tworzony przy pomocy oprogramowania narzedziowego.
Oprogramowanie weryfikuje tre§¢ programu i stosowany model sterownika. Zapisz
program do pamieci jednostki centralnej, nie uzywaj kasety pamieci.

b) Jezeli program jest tworzony przy pomocy klawiatury sterownika.
Usun kasete pamieci, wprowadz program ponownie.

c) Zamontuj uzywang kasete pamieci w sterowniku o2 z 24 punktami wejs¢é/wyjsc.

d) Twérz program w sterowniku o2 tego samego typu, w jakim bedzie on uzytkowany.

2) Dane programu zawierajg btad.
Jezeli niemozliwe jest wydwietlenie programu przy pomocy opcji ,ProgEdit” w menu
gtébwnym, istnieje podejrzenie uszkodzenia danych programu. Przetgcz sterownik z menu
gtéwnego do trybu Run po skasowaniu programu.

a) Wpisz program ponownie i przetgcz sterownik do trybu Run

b) Jezeli przetagczenie nadal nie jest mozliwe, skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi
Electric.

11.5 Nieprawidiowe wskazanie zegara

Sprawdz ponizsze mozliwosci.

1) Wskazania zegara zostaly utracone.
Jezeli sterownik 02 pozostaje odtgczony od zasilania przez 20 dni lub wiecej (przy
temperaturze 25°C), dane zegara czasu rzeczywistego moga zosta¢ utracone. W takim
przypadku nalezy powtérnie ustawi¢ zegar.
Dalsze informacje o ustawianiu zegara czasu rzeczywistego znajdujg sie¢ w Podreczniku
programowania.

2) Wskazania zegara r6znig sie od czasu rzeczywistego o narastajgcg wartosc.
Doktadnoé¢ zegara wynosi +5 sekund na dobe. Jezeli odchytka przewyzsza te warto$é
i narasta, nalezy uzy¢ funkcji korekty.
Dalsze informacje o uzywaniu funkcji korekty zegara znajdujg sie¢ w Podreczniku
programowania.

11.6 Na wyswietlaczu pojawia sie znak ,,?”

Znak zapytania ,?” pojawia sie na wy$wietlaczu w przy-
padku uzycia klawisza niedopuszczalnego dla aktualnie
wyswietlanego menu. Sprawdz, jakie opcje sg dopu-
szczalne i uzyj wiadciwego klawisza. s
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11.7  Klawisze nie dziatajg prawidiowo

Skontroluj prace klawiszy poprzez wykonanie ponizszej procedury. Jezeli kroki 1 - 5 opisane
ponizej wykonywane sg prawidtowo, klawisze funkcjonujg prawidtowo. Nalezy wéwczas
sprawdzi¢, czy klawisz (klawisze) wzbudzajgce watpliwosci sg prawidtowo uzyte w programie.

1) Przetagcz sterownik do trybu Stop. Skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi Electric, jezeli
przetgczenie nie jest mozliwe.

Uwaga:
Wykonuj operacje wymuszonego zatrzymania sterownika jedynie po upewnieniu sig, ze

jest to bezpieczne.

Nieodpowiednie przeprowadzenie wymuszonego zatrzymania sterownika moze by¢
powodem uszkodzenia sterownika lub urzgdzen z nim wspoétpracujgcych oraz zagrozenia
dla obstugi.

Wymuszone zatrzymanie sterownika:

a) Wylgcz zasilanie sterownika o2.

b) Ponownie zatgcz zasilanie, jednoczesnie wciskajgc
klawisze OK i ESC. Zostanie wyswietlony ekran jak
na rysunku obok. Run

Opcja przetgczenia sterownika w tryb Stop bedzie >Stop
dostepna przez okoto pie¢ sekund. Wcisnij klawisz
OK, by przejs¢ do trybu Stop. Jezeli zaden klawisz
nie zostanie nacisniety, sterownik powréci do trybu
Run.

c) Weciénij klawisz ESC.
Zostanie wyswietlone Top Menu jak na rysunku obok. TOpMe nu
»Run;
Setup TS
ProgEdi t

2) Przewin menu gtéwne klawiszami strzatek ,A” i ,w”. Skonsultuj sie z dystrybutorem
Mitsubishi Electric, jezeli przewijanie nie jest mozliwe.

3) Przejdz na pozycje ,ClockSet” (Ustawianie zegara)
i dwukrotnie wcisnij klawisz OK. ClockSet
Wyswietlony zostanie ekran ,ClockSet”, jak na rysunku | mym/ dd / YYYY
obok. ‘AN 1
Skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi Electric, jezeli 0 ? é O g 5{32'?'?1 1
ekran ten nie zostanie wy$wietlony. : u

4) 4) Sprobuj zmieni¢ wartosci miesigca i roku, uzywajgc klawiszy strzatek ,4” i ,p” oraz
klawiszy ,+” i ,-".
Skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi Electric, jezeli edycja nie jest mozliwa.
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11.8

11.9

5) Wecisénij klawisz ESC.
Wyséwietlony zostanie ekran jak na rysunku obok, | ClockSet
a operacje z kroku 4) zostang odwotane. >ClockSe t
Skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi Electric, jezeli CO rrect \
ekran ten nie zostanie wy$wietlony.

Nieprawidiowe dziatanie wyswietlacza

Sprawdz ponizsze mozliwosci.

1) Znaki wySwietlane sg w negatywie lub caly ekran jest czarny.
W przypadku wystgpienia takiego btedu skonsultuj sie z dystrybutorem Mitsubishi Electric.
Wyswietlacz sterownika o2 jest uszkodzony.

2) Nieoczekiwany uktad znakéw na wyswietlaczu.
Jezeli wyglad wyswietlacza jest niezgodny z oczekiwaniem, nalezy sprawdzi¢ w programie
ponizsze mozliwosci:

a) Skoryguj pozycje poczatkowg poszczegolnych wyswietlanych elementéw. Mozliwe jest
naktadanie sie na siebie odrebnych elementdw, dajgce nieoczekiwany efek.

b) Znaki nie sg wysSwietlane
- Sprawdz, czy wejscie bloku funkcyjnego wyswietlacza jest wysterowane
- Sprawdz, czy nie zachodzi konflikt z innym blokiem funkcyjnym wyswietlacza

Kaseta pamieci nie dziata prawidiowo

Sprawdz ponizsze mozliwosci w przypadku, gdy kaseta pamieci nie jest rozpoznawana lub
gdy komunikacja z kasetg jest niemozliwa.

Uwaga:

* Przed wigczeniem zasilania sterownika a2 upewnij sie, ze ztgcze komunikacyjne ma
prawidtowo podtgczong kasete pamieci, kabel komunikacyjny lub zatozong ostone
ztgcza.

Nieprawidtowe podtgczenie lub praca z odstonietym ztgczem moze spowodowaé uszko-
dzenie sterownika lub porazenie elektryczne.

1) Sprawdz, czy kaseta pamieci jest zamontowana prawidtowo. Procedura montazu opisana
jest w rozdziale 6.1.

2) Wyswietlany jest komunikat ,,ProtectSW Error” (Btgd zabezpieczenia programu).
Ustawione jest zabezpieczenie programu (ProtectSW).
Procedura zdjecia zabezpieczenia opisana jest w Podreczniku programowania

3) Wyswietlany jest komunikat ,Password Error” (Btad hasta).
Ustawione jest hasto dostepu (Password). Sprdébuj ponownie po usunigciu hasta.
Procedura usuniecia hasta opisana jest w Podreczniku programowania.

Opcja ,ProgClear” (Kasowanie programu) umozliwia skasowanie programu wraz z hastem,
zabezpieczeniem i wszystkimi ustawieniami menu gtéwnego. Sterownik powrdci do ustawien
domysinych.

Opis procedury kasowania programu znajduje sie w Podreczniku programowania.
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11.10 Komunikacja z modutem Master sieci ASI jest niemozliwa

Sprawdz ponizsze mozliwosci.

Uwaga:
* Przed wigczeniem zasilania sterownika o2 upewnij sie, ze zlgcze modutdw rozsze-

rzajgcych ma prawidtowo podtgczony modut rozszerzajgcy lub zatozong ostone ztgcza.
Nieprawidtowe podtgczenie lub praca z odstonietym ztgczem moze spowodowaé uszko-
dzenie sterownika lub porazenie elektryczne.

1) Sprawdz zasilacz sieci ASI.

2) Sprawdz, czy flaga sterujgca NO1 jest w stanie NISKIM. W miare potrzeby uzyj jednej z dwu
ponizszych metod do zmiany jego stanu.

a) Gdy flaga ta nie jest uzywana przez program.
Wymus stan NISKI flagi NO1, procedura wymuszania stanu znajduje sie w Podreczniku
programowania.

b) Gdy flaga ta jest uzywana przez program.
Zmien program lub wymus$ taki stan wejsé, przy ktérym flaga sterujgca NO1 ma stan
NISKI.

3) Sprawdz, czy adres modutu Slave jest prawidtowy.
Nadaj adres modutu Slave z modutu Master sieci ASI.
Procedura nadawania adresu opisana jest w rozdziale 9.4.1 niniejszego podrecznika oraz
w odpowiednim podreczniku modutu Master sieci ASI.

a) Adresy modutu AL2-ASI-BD i innego modutu Slave w tej samej sieci sg jednakowe.
Nadaj nowy adres tak, by zlikwidowa¢ konflikt.

b) Adres modutu Slave jest rowny 0. Nadaj prawidtowy adres z modutu Master sieci ASI.

4) Modut AL2-ASI-BD nie jest aktywnym modutem Slave uzywanego modutu Master sieci ASI.
Sprawdz ustawienia modutu Master.
Sposo6b sprawdzenia znajduje sie w odpowiednim podreczniku modutu Master sieci ASI.
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11.11 Niemozliwa jest komunikacja z programem AL-PCS/WIN-E.

Sprawdz ponizsze mozliwosci.

Uwaga:
Przed wigczeniem zasilania sterownika o2 upewnij si¢, ze ztgcze komunikacyjne ma

prawidtowo podtaczong kasete pamieci, kabel komunikacyjny lub zatozong ostone ztgcza.
Nieprawidtowe podtgczenie lub praca z odstonietym ztgczem moze spowodowac
uszkodzenie sterownika lub porazenie elektryczne.

1) Sprawdz podtgczenie kabla AL-232CAB. Metoda podtgczania opisana jest w rozdziale 7.2
niniejszego podrecznika.

2) Sprawdz zasilanie sterownika oi2. Opis obwodéw zasilania znajduje sie w rozdziale 4 niniej-
szego podrecznika. Dane techniczne zasilania znajduje sie w rozdziale 2.2 niniejszego
podrecznika.

3) Sprawdz, czy ztgcze szeregowe (COM) komputera, do ktdérego podtgczony jest kabel
AL-232CAB jest tym ztgczem, ktére zostato skonfigurowane do komunikacji w programie
AL-PCS/WIN-E. Sprawdz ustawienia komunikacyjne w programie.

4) W przypadku zdalnej obstugi sterownika przez modem:

a) Sprawdz ustawienia modemu po stronie sterownika 02. Ustawienia modemu opisane sg
w Podreczniku programowania oraz w rozdziale 7.3 niniejszego podrecznika.

b) Sprawdz prawidtowo$¢ podtaczenia i rozktad potaczen w kablu posrednim do modemu.
Sg one opisane w rozdziale 7.3.2 niniejszego podrecznika.

c) Sprawdz ustawienia modemu po stronie oprogramowania narzedziowego. Sprawdz, czy
prawidtowo zainstalowano plik konfiguracyjny z dysku, dotgczonego do modemu.
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